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GAMAK olarak, 1961 yilinda Turk sanayisinin Gretim yapmasi icin ihtiya¢c duydugu en énemli
drdnlerin basinda gelen “Elektrik Motoru® kenusundaki yerli Grtin eksikligini gidermek amaciyla
kurulduk. Kisa strede Turkiye senseli ilk elektrik motorunun Uretimine basladik. ithal motor
kullaniminin yarattigi maliyet, yedek parca temini ve fiyatlariyla ilgili sikintilari giderecek bir
alternatif yarattik. Kalitemizle takdir topladik.

Her gecen gln blUydmeyi ve gelismeyi strdiirdik.

Gecen yarim asirlik streicerisinde sadece Turkiye’nin degil, dinyanin énemli elektrik motoru
Ureticilerinden birisi haline geldik. 0,06 kW - 4.000 kW gti¢ araliginda Urettigimiz elektrik
motorlarimizla, sanayi alanihdaki neredeyse tim motor ihtiyacini karsilamayi basardik. Elektrik
Motoru Uretimi icin gerekli olan hemen hemen her parcayi kendi tesisimizde Urettik; tim Uretimi
tek cati altinda topladik. Dinyada kendi telini Gretebilen iki Greticiden biri olduk. Avrupa’nin sayili
laboratuvarlarindan birini kurduk; verimlilikte ¢cigir actik.

Bugtin,.330.000 m? alan tzerine kurulu 60.000 m?lik tesisimiz ve 1.000 kisiyi askin ekibimizle Turk
sanayisinin Uretim glcine glc¢ katmaya devam ediyoruz.

FABRIKA

60’ yillarin basinda Topkaprda 38.000 m?lik bir arazi Gzerine kurulan Gretim atélyemizde;

90 tip gbvdeye ve 1,5 kW glce sahip Turkiye’nin ilk yerli elektrik motorunun tretimini
geceklestirdik. Seri imalata basladigimiz 1965’teki tretim kapasitemiz yilda sadece 1.000 adetle
sinirliydi. 70’li yillarin ortalarina dogru Dudullu’da bulunan 330.000 m?lik alan Gzerine kurdugumuz
60.000 m? kapali alana sahip tesisimizde, elektrik motorunun yapiminda kullanilan her parcayi
kendimiz Uretmeye basladik. Elektrik motorunun Uretiminde gecmiste elle yapilan islemler

zaman icerisinde otomatiklesme slrecine girdi. Halen yetkin insan gtculyle Uretimlerin yapildigi
boltimler olmakla birlikte, Gretim blylk élciide modern teknoloji Griind olan makinalar tarafindan
yapilmaktadir. Bugin fabrikamizda; presleme, mekanik isleme, sargi, montaj, kaliphane, tamir
bakim gibi bélimlerin yani sira, daha hafif gdvdelerin tretiminin saglandigi aliminyum enjeksiyon,
istege ve ihtiyaca gore Uretim yapabilen 6zel Gretim, Avrupa’nin sayill test istasyonlarindan birisi
olan laboratuvar ve dinyada sadece iki firmanin Gretimini kendi blnyesinde gerceklestirebildigi
bakir tel imalatinin yapildigi tel emaye gibi bélimlerimiz de bulunmaktadir.

Tam Gretimin tek cati altinda toplandigr diinyanin sayili elektrik motoru fabrikalarindan birisi

olan tesisimizde, aliminyum ve pik gdvdeli, 0,06 - 4.000 kW glc¢, 56 - 630 tip araliginda, yilda
1.500.000 adet Grtn Uretme kapasitesine sahibiz. Gerek yetkin is glicimuz, gerekse son teknoloji
makine parkurumuzla her gecen giin Uretimimizi ve kalitemizi bir Ust seviyeye tasiyoruz.



Dunyada kendi telini Uretebilen sayili firmalardan birisi olarak Grinlerimizde, 2 mm - 0.2 mm
araliginda incelttigimiz kendi telimizi kullaniyoruz. Avrupa’nin sayili laboratuvarlarindan birine
sahip oldugumuz tesisimizde Urtnlerimizi en yiksek verimlilik siniflarini karsilayacak standartlara
getiriyoruz. Bir yandan verimliligi yiksek motorlari (IE2 - IE3) Uretirken, bir yandan da AR-GE
yatirimlarimizla verimliligi ytksek, yeni nesil motorlarin (IE4) Gretimi icin gerekli olan altyapiyi
olusturuyoruz. Bu potansiyel sayesinde Uretimi; hizli, dinamik ve esnek bir yapi icerisinde
yUrUttyoruz. Dinyadaki diger firmalarin operasyonunu gerceklestiremedigi, istege ve ihtiyaca
yonelik 6zel motorlar Gretebilme kabiliyetimizle; Glkemizdeki ve dinyadaki (6zellikle kamusal
alanlarda gerceklestirilen) dnemli projelerde yer aliyoruz. Uretimde her giin diinya Uzerindeki tek
gercek rakibimizle, yani kendimizle yarisiyoruz.

IHRACAT

GAMAK olarak, yerli pazardaki Gsttnligumuzle yetinmiyor, global pazar payimizi yikseltmeye

de 6nem veriyoruz. Avrupa standartlarinda Grettigimiz motorlarimizi (IE3), EMEA bdlgesi basta
olmak Gzere dinyanin hemen hemen her bdlgesinde bulunan 40’in Gzerindeki Ulkeye ihra¢
ediyoruz. Ozellikle EMEA bélgesine elektrik motoru ihrac eden firmalar arasindadilk 10:da yer
aliyoruz. Yuksek verimlilik standartlarindaki yeni teknoloji motorlarimizin yani Sira, 6zellikle Orta
Dogu ve Afrika bélgelerinde tercih edilen (IE1 - IE2) motorlarin da Uretim ve ihracatini devam
ettiriyoruz. Tum parcalarin Uretimini kendi tesisimizde gerceklestirmemizin verdigi hareket kabiliyeti
sayesinde, makina parkurumuzu bdlgelerin ihtiya¢c duydugu standartiardairetim yapmak icin
kurgulayabiliyoruz. Bu operasyon bize, ihracat alanindaki tim istekleri karsilama noktasinda buyUk
avantaj yaratiyor ve diger firmalardan farklilasmamizi saghyor.
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( STANDARTLAR ve TAVSIYELER

Bu katalog, Turk Standartlari Enstitlst “TS” ve Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu “IEC” tavsiyelerine
uygun olarak 56°’dan 630 yapi bUyUkliglne kadar 3 fazl, kafes rotorlu, tam kapali, endUstride genel kullanim
amaci ile imal edilen asenkron motorlarin mekanik ve elektriksel degerleri hakkinda gerekli bilgileri vermek
Uzere hazirlanmistir.

GAMAK asenkron motorlari, asagida belirtilmis standart ve tavsiyelere uygun olarak tasarlanir, imal ve
kontrol edilir.

TS IEC DIN/EN

TS EN 50347 *60072-1 DIN EN 50437 Avyakli ve flansli doner elektrik makinelerinin boyutlari ve anma gugleri.

TS EN 50347 60072-1 DIN EN 748-1 Silindirik mil uglari.

TS EN 60034-30-1 60034-30-1 DIN EN 60034-1 Siniflandirma ve performans.

TS EN 60034-2 60034-2-1 DIN EN 60034-2-1 Doner elektrik makinalarinda kayiplarin ve verimin deneylerle
belirlenmesi icin metotlar.

TS 3209 60034-5 DIN EN 60034-5 Mahfazanin koruma dereceleri.

TS EN 60034-6 60034-6 DIN EN 60034-6 Sogutma yontemleri.

TS EN 60034-7 60034-7 DIN EN 60034-7 Yap! bicimleri ve kurulma dizenlerinin simgeleri.

TS EN 60034-8 60034-8 DIN EN 60034-8 Baglanti uclarinin isaretlenmesi ve dénme yonu.

TS EN 60034-9 60034-9 DIN EN 60034-9 GUrultu sinirlari.

TS EN 60034-1 60034-1 DIN EN 60034-11 Isi koruma kurallari.

TS EN 60034-12 60034-12 DIN EN 60034-12 Yol verme 6zellikleri.

TS EN 60034-14 60034-14 DIN EN 60034-14 Mekanik titresim: Siddetin 6lctimesi, degerlendiriimesi ve sinirlari.

TS EN 60038 60038 DIN EN 60038 Elektrik sebeke gerilimleri.

TS EN 60085 60085 DIN EN 60085 Elektrik makinelerinin yalitiminda kullanilan malzemelerin
isletmedeki IsI kararlilik 6zelliklerine gore siniflandiriimasi.

TS EN 60034-1 60034-1 DIN EN 60034-1 Doner elektrik makineleri beyan karakteristikleri ve calisma
karakteristikleri.

TS EN 60034-26 60034-26 DIN EN 60034-26 Voltaj dengesizliginin 3 fazli endtksiyon motorlar Gzerine etkileri.

TS EN 60072-1 60072-1 DIN 748-1 Enduksiyon motorlari - 3 fazli, standart boyutlu ve eikis guclu,
genel amacli - sasi numaralari 56 ila 315 ve flans numarali
65 ila 740.

- 60072-2 DIN 748-1 EndUksiyon motorlari - 3 fazli, standaft boyutlu, ve ¢ikis gleli,
genel amacli - sasi numaralari 355la 1000 veflans,numarals
1180 ila 2360.

- 60034-31 DIN [EC 60034-31 Degisken hizli uygulamalar dahilienetii tasarruflu motor secimi
- Basvuru rehberi.

TS EN 60947-8 60947-8 = Doner elektrik makinalarinda kullanilan'gémuilu tip 1sil koruma

(PTC) icin kontrol birimleri.

(") IEC 60072-1 sirasiyla ayakli ve flansl déner elektrik makinelerinin sadece boyutlarini ve anma guclerini tanimlar, ancak anma gdgleri ile yapi
buyklikleri arasinda herhangi bir iliski kurmaz. Buna mukabil'TS EN 50347 ve DIN EN 50347 sirasiyla ayakli ve flansl déner elektrik makinelerinin yapi
buykliklerine gére boyut ve anma glclerini tanimladiklar gibi aralatindakiiliskiyi de belirtir.

Govde, Yatak Tasiyici Kapaklar ve Flanslar

Motorlarin gévdelerinde, yatak tasiyici kapaklarinda.ve flanslarinda kullanilan malzemeler yapi

buytkliklerine gbre asagdidaki tablodasverilmistir.
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Flanslar
Yapi Biiyiikliigii GoOvde Kapaklar
B5 B14/Kiiciik B14/Biiyiik
56..100 Altminyum Altminyum Altminyum Altiminyum Altminyum
n2 Altminyum Altminyum Altminyum Altiminyum Altminyum
132 AlUminyum Altminyum Altminyum Altiminyum Altminyum
veya Dokme Demir veya Dokme Demir veya Dokme Demir
160 Aluminyum Altminyum Dokme Demir Dokme Demir Dokme Demir
veya Dokme Demir veya Dokme Demir
180! Altminyum Altminyum Dokme Demir - -
veya Dokme Demir veya Dokme Demir
200 Altminyum Dokme Demir Dokme Demir - -
veya Dokme Demir
225..450 Dokme Demir Dokme Demir Doékme Demir = =

Aliminyum elit motorlar hari¢ butin motorlarin ayaklari gévdeye sabit olarak birlikte déktlmastir. 132..180
yapli buytkligindeki motorlarda iki adet kaldirma halkasi gdvdeye sabit olarak birlikte dokilmustir. Ayrica
160..180 yap1 buytkligindeki motorlarda istege baglh olarak DIN 580’e uygun kaldirma halkasi takilabilir.

Yapi baydkligu 200...630 arasindaki bitliin motorlarda kaldirma halkasi (DIN 580) vardir.

Muhafaza Koruma Dereceleri

Koruma derecesi, TS 3209 EN 60034-5’e uygun olarak “Giris Koruma” kelimelerinin ingilizce bas harfleri
olan IP ve iki karakteristik rakamla belirtilir.

Simgesi Birinci Rakam ikinci Rakam
Rastgele dokunmaya ve Suya karsi koruma
yabanci cisim girisine karsi koruma
Muhafaza icindeki hareketli gerilimli bolumlere Herhangi bir dogrultudan makinenin tzerine
PoB rastgele dokunmaya karsi tam koruma. puskurttlen suyun zarar vermesine karsi koruma.
Zarar verici miktarda toz birikimine karsl koruma.
Toz girisi tam olarak &nlenmemis olmakla birlikte, Gemi guvertesinde firtinada veya basincla
IP 56 motorun calismasini etkileyecek miktarda tozun puskurtlen suyun makinenin icine girerek zarar

mahfazanin icine girmesine engel olunmustur.

vermesine karsi koruma.

* [stege badli olarak IP65 ve IP66 (retimimiz mevcuttur.
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Not: Bu standart, patlayici ortamda calistiriimasi dngoértlen makineler ile nem, korozyona neden olan
buharlar, bécek ve mantar gibi olagan disi isletme kosullarinin gerektirdigi 6zel koruma derecelerini
kapsamaz.

GAMAK elektrik motorlari tozlu ve nemli ortamlarda calisabilecek sekilde IP 55 koruma derecesine uygun
olarak imal edilir. Bu nedenle motorlar, ilimli atmosferik sartlara karsi herhangi bir 6zel énlem almaya
gerek olmadan, Gstl 6rtald dis ortamda isletmeye alinabilir. Motorlar dogrudan gelen glnes isinlarindan
korunmalidir.

Ancak, acik ortamda calisma, i1slaklik derecesinde nem, korozyon yapici kimyasal veya kiyisal atmosfer gibi
asiri sert iklim kosullarina karsi, asagida kisaca ifade edilen gerekil koruyucu énlemler alinmalidir.

- Ozel koruyucu boya kullaniimali,

- Koruma derecesi IP 56 6ngdrilmeli,

- Asirt neme karsi sargi baslari 6zel bir lakla korunmali,

- Atmosfere acik her tarlt disey kurulumlarda, mil kenarlarindan motorun icine su sizmasina
karsi, su ¢6zimler motorun sogutma dizenini engellemeyecek bir bicimde uygulanmalidir:
e Milucu asagida  : Koruyucu ek bir kapakla (Kanopi) 6rttlmeli,
* Mil ucu yukarida : Ozel bir koruyucu kapakla értilmeli veya yatak sizdirmazlik contasi

takilmalidir.

- Su yogunlasmasi olayina karsi alinacak 6énlemler ise sdyledir:
Plastik tapa ile kapatiimis su bosaltma delikleri, motorun yapi bicimi/kurulum diizenine uygun
olarak mahfazasinin en alt noktasina acilir ve daima temiz tutulmalidir. Tapalar cikarilirsa,
motor mahfazasinin koruma derecesi IP 44 olur.

Bununla beraber tam kapall motorlarin gévde ici sicakligini daima éngérilen dizeyde tutarak su
yogunlasmasini 6nlemek en uygun ydntemdir. Bunun icin asagdidaki uygulamalari tavsiye ederiz.

Motorun 6n ve arka sargi baslarina asagidaki cizelgede tavsiye edilen toplam gulclerde iki adet isitici
yerlestirilmelidir. Ancak isitici, motor calistirilmadan énce devre disi birakilmalidir.

Tavsiye Edilen Isitici Gii¢leri:

Yapi Biiyiikligii Isitici
Gerilim Gii¢ (Toplam)

Vv w
71 16
80..100 10 40
12..180 veya 60
200..280 220 80
315..450 120

Diger bir ¢6zim, motoru besleyen gerilimin kesilmesinden sonra, bir oto-transformatér vasitasi ile U1 ve V1
uclarina motor besleme geriliminin %5.:10°0» kadar.dtstk bir gerilim ve anma akiminin %20...30’u kadar bir
akim uygulamaktir.
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Sogutma (TS 3210 EN 60 034-6)

Yap! bayUkligu 56 olan motorlarin sogutma pervanesi yoktur (IC 410), serbest yayilimla sogur.

Yap! baydkligu 63...450 olan motorlarcelik sacdan yapiimis delikli mahfaza kapadi icinde calisan sogutucu
bir pervane ile dis ylzeyden sogutulur (IC 411). Pervane mahfaza tasinin arka yizeyinde, standart deney
parmaginin kosullarina uygun vegeteri kadar hava gecisine elverisli delikler aciimistir. 63...355 yap!i
buyuklagindeki motorlarin sogutma pervaneleriyiksek nitelikli gticlendirilmis Polyamid malzemeden,
400 ve 450 yapi bUuyUklaginin ise aliminyum alasimdan imal edilir. Sogutma pervanesi, motorun arka
tarafindaki mil ¢ikisina tespit edilmis olup, dénds yonine bagl olmaksizin ¢calisir.

Uc¢ Baglanti Katusu

Batln uc baglanti kutulari IP 65 koruma derecesine uygun olup, sebeke kablo girisinin her iki taraftan
kolayca yapilabilmesi icin 180%dondurtlebilecek sekilde motorun 6n Gst kismina yerlestirilmistir. Genel
yapimda motorlar 6 adet:sabit uca sahiptir ve u¢ baglanti kutusu icinde gévde ile dogrudan temasli bir
topraklama vidasi vardir. 56...180 yapi bUyUkligindeki motorlarin uc baglanti kutulari yiksek nitelikli
gticlendirilmis Polyamid malzemeden, 200...450 yapi blyUkliginde olanlarin korozyona dayanikli basingli
pres dokiimaliminyum alasimdir. istek tizerine 71..132 yapi buykligundeki motorlarin uc baglanti kutulari
korozyona dayanikli basin¢ch pres dokiim aliminyum alasimdan imal edilir.

Kablo Girisi

Uc baglanti kutusuna kablo girisleri EN 60423’e uygun olarak ve DIN EN 50 262’ye gbre imal edilen rakorlar
veya 06zel istek halinde Etanj (IP 68) rakorlar vasitasi ile saglanir.

Yapi Biyuklugi 56-63 71-80-90 100-112 132 160-180  71-80-90-100-112 132  160-180 200-225 250-280- 315 355 400*-450*
Kablo Giris Rakoru M6 M20 M25 M32 M40 M20 M25  M32 M50 M63 PQ70 PQ70
Rakor Sayisi 1 1 1 2 2 1 2 2 2 2 2 4

Kablo Dis Capi(mm) 5-10 10-14 13-18 18-25 22-32 10 - 14 13-18 18-25 30-38 34-44 59 59

En Biiyiik iletken Kesiti 1.5 2.5 2.5 6 16 2.5 6 16 50 120 240 240

Toplam (mm?)

Yataklar

Motorlarda yUksek nitelikli, ses kontroll yapilmis sabit bilyali rulmanlar (DIN 625) veya silindirik makaral
rulmanlar (DIN 5412) kullanilir.

GAMAK elektrik motorlarinda tek sirali sabit bilya rulmanli tasarim standart olarak sunulur. Bir sonraki
sayfada Sekil 1, 2, 3 ve 4’te gosterilen yataklama dizenindeki standart tasarim rulmanlarin tasiyabilecegi
radyal ve eksenel kuvvetler sonraki sayfadaki cizelgelerde verilmistir. 132 ve Ustl yapi blyUkligindeki
motorlarda, motor mil ucuna uygulanan radyal kuvvet sayfa 22’de verilen degerlerin Ustlindeyse, daha
fazla radyal kuvvet tasima kapasitesine sahip silindirik makara rulmanli tasarim secilmelidir (Sekil 5).
Eger, motor mil ucuna uygulanan eksenel kuvvet tablolarda verilen degerlerin Ustlindeyse, 6zel tasarim
gerekebileceginden litfen bize danisiniz.
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Sabit Bilya Rulmanli Standart Tasarim

56 2-4 20077 132 2-4-6-8 6208 C3
63 2-4 620177 160 2-4-6-8 6309 C3
71 2-4-6-8 6202 77 180 2-4-6-8 6310 C3
80 2-4-6-8 6204 77 1 200 2-4-6-8 6312 C3
20 2-4-6-8 6205 77 225 2-4-6-8 6313 C3
100-112 2-4-6-8 6206 77 250 2-4-6-8 6315C3
132 2-4-6-8 6208 77 2 6315C3
160 2-4-6-8 6309 ZZC3 6209 77C3 280 4-6-8 6316 C3

180 2-4-6-8 6310 ZZC3 6210 7ZC3 2 6316 C3 4
200 2-4-6-8  63127ZC3 6212 7ZC3 31 4-6-8 6318 C3
225 2-4-6-8  63137ZC3 6213 7ZC3 2-3 2 6318 C3
250 2-4-6-8  631577C3 6215 7ZC3 32 4-6-8 6321C3
280 2 631577 C3 200 2 6318 C3
4-6-8 6316 77 C3 4-6-8 6324 C3
. 2 6320 C3
4-6-8 6326 C3

Yataklama Diizenleri Yaglama Nipelleri
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Sekil 4
On Arka On Arka On Arka On Arka
Serbest yatak Serbest Serbest yatak ~ Sabitlenmis Sabitlenmis  Serbest yatak' Serbest yatak . Sabitlenmis
(Yay gerilmeli) yatak (Yay gerilmeli) yatak yatak (Yay gerilmeli) “(Yay.gerilmeli) yatak

« Sabit bilya rulmanli yataklarin eksenel boslugu, 6n gerilimli yay (rulman baski yayi - Sekil 1, 2,:3) veya helezon yaylar (Sekil 4) ile sinirlanir. Boylece,
yatak titresimleri ve guraltsd en aza indirildigi gibi, rulman émra uzar.

* 56..132 yapi buyuklugindeki motorlarda (Tablo 1) ve 160...280 yapi buytkltgundeki motorlarda (Tablo 2 ve 3) imalatcitarafindan dmar boyu
yaglanmis, her iki tarafi kapall (ZZ) sabit bilyali rulmanlar kullanilir.

* 56..132 yapi buyuklugundeki motorlar standart Gretimde Sekil Tde gosterildigi gibi rulman baski'yayr onde olacak sekilde ZZ kapali rulmanlar ile
Tablo T'e gore kilitlemesiz olarak Uretilmektedirler.

+160...280 yap! buyuklugtndeki motorlar standart Gretimde sekil 2'de gosterildigi gibi rulman baski yayl dnde olacak sekilde ZZ kapali rulmanlar ile
Tablo 2 ve 3’e gore arkadan kilitlemeli olarak Uretilmektedir.

* 315...450 yap! buyuklugundeki motorlar standart Gretimde sekil 4'te gosterildigi gibion ve arka taraftaki yag savurucu disklerin kitlenmesi ve
yadlamali rulmanlar ile Tablo 4'e gore 6n ve arkadan kilitlemeli olarak Uretilmektedirler, 315:tip ve Uzerinde rulman baski yayi yerine 6n tarafta helezon
vaylar kullaniimaktadir. Kullanilan rulmanlar acik tip bilyali rulmanlar elup, isletme esnasinda yaglama amacli nipeller bulunur.

+ Ozel musteri talebi dogrultusunda 56...280 yapi buyuklugundeki motorlar, mil asadi veya yukarrkurulum pozisyonlarinda (V1-V3-V5-V6-V8-V9-V15-
V18-V19-V36-V58-V69) Tablo 1, Tablo 2 ve 3’e uygun olarak, ZZ kapall rulmanlar ile sekil 3'te gosterildigi gibi onden kilitlemeli ve rulman baski yayi

arkada olacak sekilde Uretilebilmektedirler. Burada amac uygulamanin gerektirdigi durtimlara uygun olarak milin eksenel yonde oynamasini dnlemektir.

Yapilan yataklama dlzeni ise sabit yatak olarak ifade edlilir:

« Ozel musteri talebi dogrultusunda 132...280 yapi buyukliklerindeki motorlar, sekil 4'té gdsterildigi gibi ©n ve arka taraftaki yag savurucu disklerin
kitlenmesi ve yaglamali rulmanlar ile Tablo 4’e gore 6n ve arkadan kilitlemeli olarak Gretiimektedirler. Kullanilan rulman baski yayi 6n tarafta yer
almaktadir.

« Standart motorlar, 56..132 tip arasi ve 280...450 tip aras! es rulmanii olarak, (kapali ZZ rulman yapisinda ya da yagdlamali olarak) Gretilmektedir.

Es rulmanli yatak dtzeninde arka tarafta kullanilan rulman, 6n taraftakulianiian rulman ile ayni olacak sekilde tasarim yapilmistir.

« Ozel musteri talebi dogrultusunda 160...250 tip arasi motorlarda daha yiksek musaade edilebilir eksenel kuvvetler icin es rulmanli motor Uretimi
yapllabilmektedir.

+ Ozel musteri talebi dogrultusunda, 160...250 tip arasi motorlarda cift cikisl motor talebi durumlarinda, es rulmanli tasarim ile Gretim yapilabilmektedir.
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Silindirik Makara Rulmanl Gii¢clendirilmis Tasarim (Y(ksek Radyal Kuvvetler icin)

132 ve st yapi buyuklugundeki motorlarda kayis/kasnak tahriki kullaniliyorsa, silindirik makara rulmanli tasarimi
secmeniz gerekebileceginden lUtfen bize danisiniz.

PR fRum

Yataklama Diizenleri

132 2-4-6-8  NU208E 1 6208C3 Yaglama Nipelleri
160 2-4-6-8 NU 309 E 6309:C3
180 2-4-6-8 NU 310 E 6310.C3 A
200 2-4-6-8 NU 312 E 6312 C3
225 2-4-6% NU 313 E 6313 C3
250 £4-6-8 NU 315 E 6315C3
280 2 NU 315 E 6315 C3
684 NU3IGE 6316 C3 .
- 2 NU 316 E 6316 C3
4-6-8 N‘318 E 6318 C3
2 NU 318 E 6318 C3
355 \
4 4-6-8 NU 321 E 6321C3
2 NU 318 E 6318 C3
N 400
4-6-8 NU 324 E 6324 C3
- 2 NU 320 E 6320 C3
. 4-6-8 NU 326 E 6326 C3 Sekil 5
On Arka
Makarali rulman Sabitlenmis yatak

Silindirik makara rulmanli (NU serisi) tasarimin kullanildigr motorlarda, isletme esnasinda radyal kuvvet ¢ok

kUcUk olursa rulmanin yuvarlanma yUzeyleri ile makaralari arasinda kaymalar meydana gelir ki, bu da makaralarin
kizaklanmasina, dolayisiyla rulman émrinin kisalmasina neden olur. Eger radyal kuvvet cok kiclkse veya siddetli

sok yUkler veya titresim varsa 6zel yataklama konstriksiyonu gerekebileceginden lUtfen bize danisiniz. 132...450 yapi
buyUklugundeki motorlarda silindirik makara rulmanli glclendirilmis tasarim, yaglama nipelli konstriksiyonda (Sekil 5)
imal edilir. izin verilebilir radyal kuvvetler sayfa 22’de, eksenel kuvvetler ise sayfa 25-26°da verilmistir.

Yataklarin Bakimi

Yapi Biiyuklugi

Kutup Sayisi 132-160 180-200 225-250 280-315 355-400 450
2 5000 4000 3000 2500 2000 2000
4 10000 8000 6000 5000 4000 3000
=6 15000 12000 9000 7000 5000 4000

Yukarida verilen tablo milin yatay pozisyonda kurulumu, -20 / +40°C calisma sicakligi, < 80% RH, temiz ortamlarda
kullanilacak Gamak motor yaglamali rulmanlar icin gecerlidir. Motor milinin dikey ¢alismasi durumlarinda yaglama
araligi yariya indirilmelidir. Ortamin tozlu olmasi durumunda da yagdlama periyodu yariya indirilmelidir.

Yapi Biyukligi

Kutup Sayisi 132 160 180 200 225250 280 315355 400 450

12 35 45 50 -
4 10 15 20 25 40

N B 70 90 90 10

Motor yapisi ve calisma devirlerine bagli olarak yaglama miktarlarinin tip bazinda miktari yukaridaki listede belirtilmistir.
21
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Izin verilebilir eksenel dis kuvvetler

( M E KAN I K YAPI M Sabit bilya rulmanli standart tasarim

Izin Verilebilir Radyal Kuvvetler YATAY MiL DIKEY MiL
Cekme itme Mil / Asadi Mil / Yukari
Fr= Radyal kuvvet (N) Yapi Kuvvet Asagdi Kuvvet Yukari Kuvvet Asadi Kuvvet Yukari
X = Mil faturasi ile kuvvet uygulama noktasi arasindaki mesafe (mm). Biiviikligii
il e e o L - O uyuklugu max.F max.F max.F max.F max.F
Xmax 6l¢ctst mil uzunluguna esittir. Kasnak ekseni mil uzunluk 6l¢ctstnin icinde kalmahdir. F,=0 . F,=0 ] F,=0 : F,=0 : F,=0 : F,=0
Xgda | X, da Xo'da | X acda Xo'da | X, da Xgda | Xya da Xgda | Xya da
P : Motor gict (kW) N N N N N N N N N N N N N N N N
n : Tam yikteki hiz (d/dak)
D : Kasnak cap! (mm) 2 kutuplu (3000 d/dak)
k : Kayis gerginlik katsayisi (yaklasik)
« Diiz kayis ve avara kasnakla tahrik icin: k=2 56 50 140 120 180 40 40 40 140 130 190 130 120 170 60 60 60
I o B G SR O R O
* Dz kayis ve coklu V-kayis ile avara kasnaksiz tahrik icin: k=3 .Dn .
80 140 3200 270 4 410 120 120 120 340 280 430 300 250 400 160 160 160
- - _ 90 160 850 290, 1430 130 130 130 370 320 470 30 250 410 190 190 190
| Sabit Bllya Rulmanh Standart Tasarim (Eksenel Kuvvet Fa = O) 100 2200 490 400 590 170 170 170 520 440 650 430 340 560 270 270 270
2 220 “490ms @10 590 160 160 160 530 450 660 420 340 550 280 280 280
Yap! Biiyikligi | 3000 d/dak | 1500 d/dak | 1000 d/dak | 750 d/dak 132 550 710 580 820 200 200 200 820 690 1000 530 400 700 500 500 500
160 1650 1090 840 1230 1210 950 1470 1270 1010 1530 790 530 1050 1690 1430 1950
X,N Xoax N | X,N Xoax N | X,N Xoax N | X,N Xoax N 180 1820, 1190 920 1300 1250 980 1550 1460 1190 1760 740 460 1030 1980 1710 2270
- 50 T . 200 i i i i 200 2590 © 1910 1590 2090 1830 1490 2230 2270 1940 2670 1330 990 1730 2770 2440 3170
- - . - _— i i i i 225 2820 2070 1730 2260 1920 1560 2390 2510 2150 2970 1360 1000 1830 3070 2710 3530
i 90 i =15 P =5 50 510 =6 250 3120 2410 1950 2580 1990 1510 2530 3000 2520 3540 1450 980 1990 3530 3060 4080
9 50 o . 520 - - M - 280 5200 4420 4040 4670 3710 3280 4420 5250 4810 5950 3180 2740 3880 5780 5350 6490
9 i 65 _— - . - 50 - 315 5090 4780 5050 5090 2710 2290 2410 710 6690 7810 2710 2290 3410 710 6690 7810
90 0 - . 05D =50 0 50 240 355 5670 5300 5710 5670 251(2 202(2 327? 8840 8350 9600 - L - - - -
2 1040 840 1300 1050 1490 1210 1650 1340 S 508? 479? 510? 508? . . . WO85? 1044? ”67? i [ ) i i i
132 1520 1220 1940 1560 2220 1790 2490 2000 20 i L ) i i i
160 2800 2230 3520 2800 4050 3220 4470 3560 4 kutuplu (1500 d/dak)
180 3230 2630 4090 3330 4710 3830 5180 4210
200 4290 3540 2450 4500 6220 o140 6909 T 56 50 210 190 260 40 40 40 210 190 270 200 180 260 60 60 60
225 4780 3980 6030 4810 6880 2500 70 6100 63 80 270 240 330 70 70 70 270 240 350 260 230 330 90 90 90
250 >800 4730 /330 6000 8420 6870 9239 /540 71 100 290 250 360 90 90 90 300 260 370 270 230 340 10 10 10
29 70 SEL0 el clEl 205 e 19198 e 80 140 490 420 610 120 120 120 510 440 640 460 390 590 160 160 160
315 6000 °100 8760 7270 9910 8220 R 9180 90 160 540 460 650 120 120 120 570 490 700 490 410 620 200 200 200
395 6700 >800 10400 8620 12500 10100 by, 1500 100 220 740 630 880 150 150 150 790 680 970 660 540 830 290 290 290
&.2l0 580? 510? 170 Al Aoty 5 590, LECIE 2 220 750 640 870 130 130 130 810 700 980 640 530 810 310 30 310
450 11900 10300 15900 12008 15700 15600 132 350 1090 920 1240 180 180 180 120 1040 1450 880 710 1120 520 520 520
160 2110 1510 1180 1690 1540 1200 1880 1740 1400 2090 1120 780 1460 2160 1820 2510
| Silindirik Makara Rulmanli Guc|end|r||m|$ Tasarim (Eksene| Kuwvvet Fa = O) 180 2340 1660 1310 1820 1630 1260 2020 1990 1620 2380 MO 740 1500 2510 2140 2900
200 3370 2610 2180 2870 2440 1990 2970 3020 2570 3560 1940 1490 2470 3520 3070 4060
| 3000 d/dak | 1500 d/dak | 1000 d/dak | 750 d/dak 225 3650 2860 2300 3090 2480 1900 3100 3410 2840 4030 1920 1340 2540 3970 3400 4590
Yapi Biiyiikliigii 250 4060 3290 2680 3520 2610 1980 3340 4010 3380 4740 2080 1450 2800 4550 3920 5270
280 7060 6720 6240 7060 4900 4290 5910 7970 7360 8980 4900 4290 5910 7970 7360 8980
XN X N | XN X N | XN X N | XN Ko N 315 7840 7440 7390 7840 4620 3870 5750 10200 9420 1300 4620 3870 5750 10200 9420 1300
132 3900 3100 4800 3800 5500: 4400 6000 4800 355 9410 8950 9700 9410 3870 2910 5330 14600 13600 16100 - - - - - -
160 6890 5490 8480 6750 9620 7660 10500 8370 400 9280 8740 9420 9220 5 0 1760 20500 19600 22100 - - - - - -
180 7730 6270 9540 7750 10800 8790 11800 9580 450 10300 9770 10440 10370  * 0 2400 21900 21000 23600 - - - - - -
200 10600 8740 13100 10800 14700 12200 16100 13300
225 12600 10500 15600 12400 17600 14000 19300 15400
250 16700 13700 20700 16900 23400 19100 25400 20700
280 16800 14200 22100 18600 25000 21000 27400 23000
315 18000 15500 28900 23700 32600 26800 35600 29200
355 23500 20200 26100 21500 29700 24500 32600 26900
400 22500 19800 36400 30900 41200 35000 44800 38000
450 0 ¢ 40800 35400 46300 40100 50800 44000
* [stek halinde verilir. * Bu degerler icin litfen danisiniz.
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Izin verilebilir eksenel dis kuvvetler izin verilebilir eksenel dis kuvvetler

( M E KAN I K YAPI M Sabit bilya rulmanli standart tasarim Silindirik makara rulmanli standart tasarim

YATAY MiL DIKEY MiL YATAY MiL DIKEY MiL
Cekme itme Mil / Asadi Mil / Yukari Cekme itme Mil / Asadi Mil / Yukari
Yapi Kuvvet Asadi Kuvvet Yukari Kuvvet Asagdi Kuvvet Yukari Yapi Kuvvet Asagdi Kuvvet Yukari Kuvvet Asadi Kuvvet Yukari
Buyuklugu max.F, max.F, max.F, max.F, max.F, BuyukluQu max.F, max.F, max.F, max.F, max.F,
F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0
Xo'da | Xpay da Xo'da | Xpay da Xo'da | Xpay da Xo'da | Xpax'da Xo'da | Xpaxda Xo'da | Xpax'da Xo'da | Xpaxda Xo'da | Xpax da Xo'da | Xpayda Xo'da | Xpayda
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
6 kutuplu (1000 d/dak) 2 kutuplu (3000 d/dak)
71 100 360 320 450 80 80 80 380 330 470 340 300 430 120 120 120 132 1370 1100 750 1370 960 620 1290 1200 850 1520 960 620 1290 1200 850 1520
80 140 630 550 770 10 110 10 660 570 810 590 500 740 170 170 170 160 2450 442040 1440 2450 41740 140y, 2270 2220 1620 2750 1740 Nn40 2270 2220 1620 2750
90 160 680 580 810 10 110 10 710 610 870 620 520 770 210 210 210 180 2820 2400 1780 2820 1750 13307 2550 2680 2050 3280 1950 1330 2550 2680 2050 3280
100 220 940 800 100 140 140 140 1000 850 1200 840 700 1050 300 300 300 200 3710 3160 2380 43710 2570 1790 3350 3520 2730 4290 2570 1790 3350 3520 2730 4290
12 220 940 810 1090 120 120 120 1010 880 1220 810 680 1010 320 320 320 225 4150\, 3480 2590} 4150 2770 1870 3720 3920 3020 4870 2770 1870 3720 3920 3020 4870
132 350 1370 1170 1560 150 150 150 1520 1310 1800 1130 920 1410 550 550 550 250 5000 4150 288@ 5000 3200 1920 4410 4750 3460 5960 3200 1920 4410 4750 3460 5960
160 2470 1840 1450 2040 1780 1370 2190 2120 1720 2530 1360 950 1770 2540 2140 2950 280 5180 408082950 4650 3230 2090 4330 4940 3790 6040 2700 1550 3800 5470 4330 6570
180 2730 2010 1590 2210 1910 1480 2380 2360 1930 2830 1400 960 1860 2880 2450 3340 315 5180 5010 3910 5180 2770 1650 3790 6420 5300 7430 2770 1650 3790 6420 5300 7430
200 3920 3130 2620 3420 2810 2290 3450 3610 3080 4240 2310 1790 2950 4110 3580 4740 355 5670 5660 4620 5670 2150 690 3270 8470 7020 9600 - = = = = =
225 4240 3450 2800 3680 2810 2120 3540 4160 3470 4890 2250 1560 2980 4720 4030 5450 400 5090, 5270 5270 5090 * * * 10370 9150 11670 = = = = = =
250 4750 3940 3220 4210 3060 2320 3920 4780 4030 5630 2530 1780 3390 5310 4570 6170 450 - * * * * * * * * * - = = = = =
280 8340 7950 7340 8340 5900 5180 7090 9280 8560 10500 5900 5180 7090 9280 8560 10500
315 9170 8700 8790 9170 5260 4380 6600 12200 1300 13500 5260 4380 6600 12200 1300 13500 4 kutuplu (1500 d/dak)
355 11100 10600 11300 1100 5220 4090 6940 16600 15400 18300 3 = = P = -
400 11200 10600 11500 11200 1600 3500 22700 21700 24600 A _ - - _ - 132 1820 1500 1040 1820 1280 830 1700 1610 160 2020 1280 830 1700 1610 160 2020
450 12200 1500 12300 12280 1670 2600 25200 24100 27200 L - - _ _ P 160 3240 2720 1940 3240 2320 1540 3010 2950 2160 3640 2320 1540 3010 2950 2160 3640
180 3760 3200 2390 3760 2650 1830 3440 3530 2710 4310 2650 1830 3440 3530 2710 4310
8 kutuplu (750 d/dak) 200 4950 4200 3180 4950 3530 2500 4550 4610 3580 5630 3530 2500 4550 4610 3580 5630
225 5520 4650 3250 5520 3710 2300 4960 5210 3800 6460 3710 2300 4960 5210 3800 6460
71 100 420 370 520 80 80 80 440 390 540 400 350 500 120 120 120 250 6640 5540 3880 6640 4340 2660 5930 6270 4600 7860 4340 2660 5930 6270 4600 7860
80 140 730 630 880 10 10 110 750 650 920 680 590 860 170 170 170 280 7100 6200 4630 7100 4440 3130 6040 7270 5960 8870 4440 3130 6040 7270 5960 8870
90 160 800 690 950 10 10 110 830 720 1010 740 620 920 210 210 210 315 7840 7340 5220 7840 3910 1770 5750 9460 7320 1300 3910 1770 5750 9460 7320 11300
100 220 7100 940 1300 140 140 140 160 1000 1400 1000 840 1240 300 300 300 355 9410 9540 7920 9410 3280 1200 5330 14000 1900 16100 - - - - - =
112 220 100 940 1270 120 120 120 170 1020 1400 970 810 1200  320h 320 320 400 9220 9600 9700 9220 - * 1760 19600 17100 22100 - - - - - =
132 350 1610 1380 1850 180 180 180 1740 1500 2070 1390 160 1720 520 520 520 450 10370 10620 10800 10350 * * 2400 21100 18600 23600 - - - - - -
160 2760 2090 1640 2340 2020 1570 2480 2360 1910 2820 1600  15@ 2060+ 12780 2331 3240
180 3040 2290 1820 2520 2130 1640 2650 2680 2190 3200 1610 130 2130 3200 2710 3720 6 kutuplu (1000 d/dak)
200 4410 3550 2970 3910 3230 2630 3940 4020 3430 4730 2730 2130\ 3440 4520 33930 5230
295 4780 3870 3130 4220 3320 2550 4140 4510 3750 5340 2760 1990 M3580 5070 % 4310 5900 132 2160 1770 1250 2160 1550 1030 2040 1890 1390 2380 1550 1030 2040 1890 1390 2380
250 5090 4440 3640 4750 3430 2600 4390 5340 4500 6300 492900 2060 3860 5880 5040 6840 160 3840 3240 2320 3840 2760 1830 3570 3520 2600 4330 2760 1830 3570 3520 2600 4330
280 9480 8990 8230 9480 6930 6120 8280 10200 9390600 6930 610 828010200 9400 11600 e 2480 S0 2550 4460 S0 2280 AP0 450 gl SO0 S0 228 4lie - A0 S0 il
315 10400 9880 9790 10400 6350 5360 7860 13300 12300 14800 6350 586ON 7860% 13300 12300 14800 200 DY 4SBY Sl oSE0 - All ZEB0 98t s 2280 Eeel 410 2850 S0 BAsD 4250 (BeAl
355 12700 12100 12600 12700 6580 5310 8510 17900 16600 19800 L . _ ) _ . 225 6500 5530 3900 6500 4330 2680 5800 6240 4590 7710 4330 2680 5800 6240 4590 7710
400 12600 12000 12900 12600 2430 1200 4540 25000 23700 27100 L } _ ) _ . 250 7860 6580 4640 7860 5170 3210 7030 7420 5460 9280 5170 3210 7030 7420 5460 9280
450 14100 13300 14200 14100 3330 2100 5500 2680q 55700 29000 ._ } _ ) _ . 280 8390 7320 5460 8390 5370 3490 7230 8490 6610 10400 5370 3490 7230 8490 6610 10400
315 9170 8740 6270 9170 4440 1920 6600 1300 8830 13500 4440 1920 6600 1300 8830 13500
355 Mmoo 1300 9300 11100 4540 20 6940 15900 13400 18300 = = = = = =
400 11200 11700 1M0OO 11200 * * 3500 21700 18800 24600 = = = = = =
450 12280 12570 12700 12300 * * 3600 24100 21300 27000 = = = = = =

* Bu dederler igin litfen danisiniz.
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Izin verilebilir eksenel dis kuvvetler
Silindirik makara rulmanli standart tasarim

( MEKANIK YAPIM

YATAY MiL DIKEY MiL
Cekme itme Mil / Asadi Mil / Yukari
Yap! Kuvvet Asadi Kuvvet Yukari Kuvvet Asagi Kuvvet Yukari
Buyuklugu max.F, max.F, max.F, max.F, max.F,
F=0 F=0 F,=0 F,=0 F,=0 F,=0
Xg'da | Xa,'da Xg'da | Xpa,cda Xg'da | Xpacda Xgda | Xpa, da Xgda | Xpa,da
N N N N N N N N N N N N N N N N

8 kutuplu (750 d/dak)

132 2450 2000 1400 2450 1790 1200 2340 2090 1500 2650 1790 1200 2340 2090 1500 2650
160 4340 3640 2620 4340 3150 2130 4060 3910 2890 4820 3150 2130 4060 3910 2890 4820
180 5010 4270 3210 5010 3590 2530 4620 4660 3590 5690 3590 2530 4620 4660 3590 5690
200 6580 5590 4260 6580 4770 3430 6110 6070 4730 7410 4770 3430 6110 6070 4730 7410
225 7360 6180 4370 7360 5080 3240 6720 6830 4990 8480 5080 3240 6720 6830 4990 8480
250 8800 7370 5220 8800 5830 3660 7910 8270 6100 10400 5830 3660 7910 8270 6100 10400
280 9510 8210 6140 9510 6310 4210 8400 9340 7240 M500 6310 4210 8400 9340 7240 11500
315 10400 9760 7000 10400 5440 2630 7860 12300 9540 14800 5440 2630 7860 12300 9540 14800
355 12700 12800 10300 12700 5830 3120 8510 17200 14400 19800 = = =

400 13000 13400 12200 13000 2000 * 5230 23100 19900 26400 = = =

450 14100 14400 14000 14100 * * 5500 25800 22500 29000 = = =

e Bltln degerler:
- En az 20.000 saatlik L10 rulman édmrtne goredir.
- 50 Hz frekans icindir.

* 60 Hz sebeke icin lUtfen danisiniz.
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Mil Ucu

Standart imalatimizda motorlarin mil ucu tek taraflidir ve uygunkamastakilir (TS EN 50 347 / IEC 60 072-1). Ayrica
mil ucuna DIN 332-2 bicim “D”ye uygun dis cekilir. [stekhalinde motorlar her iki tarafinda mil ucu bulunacak bicimde
imal edilebilir. Mil ucunun salgisi, flans faturasimin.es merkezliligi ve yzeyinin dikligi TS EN 50 347 / IEC 60 072-1de
belirtilen normal sinif sinirlari icerisindedir. istek halinde “Duyarl sinif” toleransinda da imalat yapilir.

Titresim

Standart motorlarimizin rotorlarinin dinamik balansi DIN EN 60 034 - 14’te belirtilen normal mekanik titresim sinifina
uygun olarak, mil ucuna konan YARIM KAMA ile.komple yapilir. Bu nedenle motorun mil ucuna takilan kasnak, disli,
kavrama vb. iletim elemanlari ile pervanenin dinamik balansi, kama yuvasi aciimadan énce diz bir malafa Uzerinde
alinmalidir.

Giiriltii Dizeyi

Genel amacli elektrik makinelerinde gtrultd dizeyinin sinirlari TS EN 60034-9’da belirtilmistir. GAMAK elektrik
motorlarinda guartltd dizeyi belirtilen sinirlarin oldukca altindadir. GUraltiintn 3 ana kaynadi vardir:

1. Manyetik kuvvetler: Stator paketini radyal dogrultuda titresime zorlar.

2. Rulmanlar: Bilya ve makaralar geometrik yapi bozukluguna bagli olarak gUr0ltl yaparlar.

3. Sogutma pervanesi: Havalandirma sesi denilen gUrulttyU cikarir.

Bu 3 ana giirlltl kaynagi icinde en etkili olani genellikle pervanedir. Ozellikle bilylik motorlarda bu durum acikca
hissedilir. Istek halinde giriltiyd azaltmak icin 6zel dnlemler alinabilir. Hava ortaminda yayilan giiriilt, ses gecirmez ve
yankisiz deney odasinda, DIN EN 21 680-Te uygun olarak saptanir. dB (A) birimindeki ylzey ses basinci dizeyi (LpfA)
motor ytizeyinden 1 m mesafedeki degisik yerlerde yapilan élctimlerde, ses élcim cihazinin “A” skalasinda okunan ses
basincidegerlerinin ortalamasidir. Tolerans +3dB (A). Asagidaki dederler 50 Hz sebeke frekansi icin gecerlidir. 60 Hz
icin degerler yaklasik 4dB (A) artar.

Yiizey Ses - Basinci Diizeyi (LpfA)

| YapiBiyikiigi | 2kutupdB(A) | 4kutupdB(A) | 6kutupdB(A) |  8kutupdB(A)

56 44 44 - -
63 54 43 - -
71 54 46 42 43
80 56 50 47 48
90 62 54 48 48
100 64 55 52 52
n2 66 56 56 54
132 68 ol 60 58
160 70 64 63 ol
180 72 64 64 62
200 74 66 64 63
225 76 66 65 63
250 76 67 66 04
280 76 70 67 66
315 79 75 72 70
355 83 76 75 7
400 82 78 76 7
450 84 78 76 74

* Bu degerler icin litfen danisiniz.

Boya

Yiksek verimli (IE2) motorlar RAL 7031 (DIN 1843) gri renkli, Premium verimli (IE3) motorlar RAL 5007 mavi renkli
koruyucu boya ile boyanir. ISO 12944 C3M sinifina uygundur. istek halinde asiri nemli atmosfere, kimyasal maddelere
ve mikro-organizmalara karsi dayanikli &zel bir dis boya uygulanir. istek halinde farkli renk, farkli kategori (C4, C5)
secenekleri degerlendirilir.

Depolama
Motorlar uzun middet depolanacaksa; nemsiz, titresimsiz, temiz ve iyi havalandiriimis yerlerde muhafaza edilmeli ve
isletmeye alinmadan 6nce yalitim direncleri dlcllerek gerekiyorsa sargilari kurutulmalidir.
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( MEKANIK YAPIM ELEKTRIKSEL YAPIM ’,

Yapim Bi¢imleri ve Kurulma Diizenleri (TS 3211 EN 60 034-7) Gerilim ve Frekans
Motorlar standart olarak 400 V anma gerilimine ve 50 Hz frekansa gére imal edilir, istek Uzerine 110...660 V’a kadar
Ayakli Ayaksiz, Flansli gerilimlere ve 50-60 Hz frekanslara gére imalat yapili. Anma gerilimindeki +%5 ve frekansindaki +%2 oranindaki
Sekil | Simge | Aciklama | Yapi Biiyiikligi Sekil | Simge | Aciklama Yapi Biiyiikliigii degismeler pratik olarak motor giiciinde herhangi bir degisiklige neden olmaz. izin verilebilir gerilim degisikliginin

alt ve Ust sinir degerlerinde devamli calisgan motorlarin sicakligi, sargi yalitim sinifina gére izin verilen sicaklik artis
sinirinin en fazla 10K Gzerine ¢ikabilir..50 Hz frekansa gore imal edilmis motorlar genellikle 60 Hz frekansli bir sebekeye

o1
IMB3IM1001 Tabana kurulu. 56..450L E“H== IM B5 IM 3001 E::Eztg;‘dg‘:“;ﬁ” 56...315M baglanabilir. Bu durumda, cesitli gerilimlerdeki yeni isletme degerlerini bulmak icin, katalog degerleri cizelgede verilen
| ’ yaklasik katsayilar ile carpilir.
?auf:/r&i]l:at: ;Jarfllj:gan ' ,:Lljtrtuallj laFnI:\fsnbicimi 50 Hz 60 Hz
ayaklar solda. asag dogru. Anma Sebeke Giic Hiz Iy My 1/ 1y M/ My M/ My lo
X S vara kol - Ustte flanstan gerilimi gerilimi
IMB7 IM1061 |2Nrik tarafindan 56...315M M3 M 3031 I, Flans bicimi 56...315M v A
bakildiginda | A, “FF" Mil ucu
ayaklar sagda. yukari dogru. 230 1 12 1 0,83 0,87 0,75 0,85 073
230 230 115 12 15 0,96 0,98 0,93 1 112
- : 250 1) 12 1 091 0,96 0,83 0,94 0,85
IMB8IM1071 Tavana kurulu. 56...315M IM B14 IM 3601 E::Eztgﬂ;m Uclu;FT,, 56..160L 264 115 12 1 096 1 093 W 0,93
’ 400 1 12 1 0,83 0,87 0,75 0,85 073
400 115 12 15 0,96 0,98 0,93 1 112
Altta flanstan 400 440 1] 12 1 091 0,96 0,83 0,94 085
Duvara kurulu. kurulu. Flans 460 115 12 1 0,96 1 0,93 1 093
IMVSIMIOT i ey asagn dogru,  96--315M IM V18 IM 3611 bicimi C, “FT" Mil 56..160L 250 = i : : 103 098 103 098
- ucu asag! dogru. 415 1 12 1 0,83 0,87 0,75 0,85 0,73
' Ustte flanstan a5 415 15 12 15 0,96 0,98 0,93 1 112
Duvara kurulu. kurulu. Flans bigimi 460 1] 12 1 0,92 0,98 0,90 0,96 0,87
IM V6 IM 1031 Mil ucu yukari dogru. 56...315M IMV19 IM 3631 C, “FT” MiJ ucu 56..160L 480 115 12 1 0,96 1 093 1 093
yukar dogru. 500 i 12 1 083 087 075 085 0,73
Ayakli, Flansh Ayaksiz, On Kapaksiz (Pad Mounted) 200 13 = L o0 08 O W Wz
500 550 1] 12 1 0,92 0,98 0,90 0,96 0,87
Sekil | Simge Aciklama Yapi Blyuklugi Sekil | Simge Aciklama Yapi Blyiklagu 575 115 12 1 0,96 1 0,93 1 0,93
600 12 12 1 1 1,03 0,98 1,03 0,98
Tabana kurulu *
IMB ’ Govde alnindan * e qdre 6
35 flanstan baglantil. 56..450L 773 IM B9 IM 9101 o 56...315M 60 hz'e gbre 6zel sargi. o A . A A
IM 2001 Flans bicimi A, “FF" : I, Anma Akimi |1 YOkstuz Akim - M, Kalkis momenti |, - Kalkis Akimi- M, - Anma Momenti M, : Devriime Momenti
60 Hz sebekeye uygun olarak 6zel sarilmis motorlarin seciminde asagidaki standart giicler baz alinmalidir. Motorlarin
M VIS Duvara kurulu, | Gévde alnihdan gl¢ ve devrine bagl olarak %20’ye varan oranlarda guc artirnmi mmkindur. Dolayisiyla asagidaki tabloda listelenmis
‘ [ E:anstgn .ba'glAarltFH;” 56...315L IMV8IMIM __ kurulu. Miluct 56...450L glclerden daha yiksek gl taleplerinde |Utfen danisiniz.
4 IM 201 ans bicimi A, asag dogru.
Mil ucu asagi dogru.
50 Hz’t_i_eki Standart | 60 Hz’(_i_eki Standart 50 Hz’c_l_eki Standart | 60 Hz’c_l_eki Standart 50 Hz’gl_eki Standart | 60 Hz’gl_eki Standart
- Duvara kurulu, Govde alnifidan Gii¢ (kW) Gii¢ (kW) Gii¢ (kW) Gii¢ (kW) Gii¢ (kW) Gii¢ (kW)
'] | IMV36 Flanstan baglantil 56..315M IMV9IM9I31.  kurulu. Mil'ucu 56...315M 0,06 0,07 4 4,6 90 103
7 IM2031  Flans bicimi A, *FF” yukari dogru. 0,09 0,05 55 6.3 110 126
Mil ucu yukari dogru. o1 014 75 86 132 152
A 018 0.21 n 12,7 160 184
AyaklifOn Kapaksiz ' ’ ’
IMB34 Tabana kurulu, 6. 160L \ 025 029 15 173 200 230
EE— - M 2101 E?nst&;? k_)aglcantg; Sekil | Simge Aciklama Yapi Biyuklagu 037 043 185 213 250 288
ans bicimi C, “FT” ' ' ' ’
Tabana kurulu, 0,55 0,63 22 253 315 360
— {3 m :32131 govde alnindan 56...450L 0,75 0,86 30 34,5 355 410
(_ IM V58 Eluvaia kLE)rUJLlJ, ul s6. 1601 baglantlll. 11 1,27 37 426 400 460
anstan bagdlantili
E [ IM 211 Flans bicimi C, “FT” . 1,5 1,73 45 51,8 450 515
Mil ucu asadi dogru. AyaksizgOn Kapakli (Pad Mounted) 2,2 2,5 55 63,5 500 575
Sekil | Simge | Aciklama | Yapi Biyiklagi E Zo /5 02
IM V69 Duvara kurulu, _ . 500 kW anma guctndn Uzerinde, 60 Hz'e gére ézel sargida elde edilecek glic dederleriicin litfen danisiniz.
Flanstan baglantili 56..160L Govde Uzerinde . o . . . . - ,
IM 2131 Flans bicimi C, “FT” IM B30 4 adet baglanti 80-100L IEC 60034-30 standardina gore, 50Hz ve 60Hz calismada her glc icin ayri ayri verim degerleri belirlenmistir. 50Hz’e
Mil ucu yukari dogru. IM 9201 noktasi. gobre sarilmis motorlarin 60Hz’de calistiriimasi veya motorlarin 60Hz’e gére 6zel sarilmasi durumunda sahip olacaklari

verim degerleri icin lttfen danisiniz.
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(( ELEKTRIKSEL YAPIM

| Anma Giici

Anma gtici P, motorun plakasinda belirtilen ve anma degerlerinde milinde verdigi mekanik glctar.

Etkin gic P, motorun sebekeden cektigi gu¢ olup, kayiplar nedeni ile milinde verdigi mekanik glcten daha buyuktar.
P,(W)=+v3.U.l.Cos®

Verim (M), mekanik glictin etkin giice bélimudur. Katalogda verilen verim degerleri IEC 60 034-2-1:2014’e gére
kayiplarin toplanmasi yontemiyle hesaplanmistir (Daha detayli bilgi icin bakiniz Sayfa 36). Bu katalogda verilen anma
gUcleri, anma gerilim ve frekansinda, 40°C ortam sicakli§inda, deniz seviyesinden 1000 m yukseklige kadar olan
yerlerde ve sirekli isletme (S1) tlriinde, motorun milinde verdigi mekanik glctlr. F yalitim sinifinda imal edilen standart
GAMAK motorlari 40°C’yi asan ortam sicakliklarinda ve 1000 m’den daha yUksek yerlerde calistirildiklarinda, anma
glcleri asagidaki oranlarda degisir.

Ortarrl °C <30 3040 45 50 55 60 Yiikseklik | m 1000 2000 3000 4000
Sicakhai

Anma % 107 100 95 90 8 80 Gl % 100 95 90 80
Giici Giici

Eger ortam sicakligi ve yiksekligi her ikisi birlikte degisirse, izin verilen yeni gtici bulmak icin anma gticind yikseklik

ve sicakliga ait katsayilarla ¢carpiniz. E§er gii¢ azalmasi % 15’i gecerse, dlstk kullanim faktérine bagl olarak, motorun

calisma 6zellikleri elverissiz olur. Bu durumda litfen bize danisiniz. 1000 m’nin Ustiindeki yUksekliklerde 35°C’lik ortam
sicakhgi, her 100 m yikseklik artisi icin asagidaki miktarlarda diserse anma glciinde degisiklik olmaz.

F yalitim sinifi i¢in 1,0°C

H yalitim sinifi icin 1,25°C

Asin Yiikklenebilme

Rejim sicakliginda calisan standart bir asenkron motordan 15 dakika araliklarla ve 2 dakika stre ile anma akiminin
1,5 katl kadar asiri akim gecerse motor sargilarina zarar verecek bir sicaklik yikselmesi meydana gelmez. Standart
asenkron motorlar, anma gerilim ve frekansinda calisirken, anma momentinin 1,6 katina kadar tedrici artan anlik asiri
momentlere 15 saniye sire ile dayanabilir. Yukarida tanimlanandan daha uzun streli asiri yiklenebilmeler motorun
bUyUklagu ve sicaklik artis karakteristigi ile asirt yakin sdresi, sikhdi ve asiri yiklemenin motor soguk durumda veya
rejim sicakliginda calisirken uygulanmasina baglidir.

Anma Momenti

Motor milinden alinan moment:
Anma glcl (kW)

Anma momenti (Nm) = 9550
Anma hizi (d/dak)

Tkgf m=9,81 Nm ~10 Nm

Yol vermede motor momenti, calistirilan makinenin karsi momentinin her zaman tstinde olmalhdir.

Yalitim Sinifi

Standart imalatimizda motorlar 315 Tipe kadar F sinifinda 315 ve Gstiinde H sinifinda yalitilir. Her ne kadar diren¢
metodu ile F sinifinin izin verilen sicaklik artis sinirt 105K isede, GAMAK motorlari, daha uzun bir d&mdr ve daha iyi
performansa sahip olmalari icin B sinifi sinirt (80K) icinde calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu husus 160 (dahil) yapi
bUylkligune kadar olan motorlarin 60°C ve daha buyuklerin.de 55°C ortam sicakliklarina kadar dayanabilmesine
veya alternatif olarak sirasi ile gtclerinin %15 ve %10 artirilabilmesine veya besleme gerilimindeki zorlu sartlara karsi
koyabilmesine imkan verir. istek izerine motorlar daha Ustin bir yalitim sinifi olan H (125K) sinifinda Uretilir.
Standart imalatimizda kullanilan yuvarlak bakir emaye bobin teli iki kat (2L) emayeli olarak Uretilir. Birinci kat
“H” (180°C) termal sinifindaki polyesterimid ile ikinci kat'ise “N + C” (200°C) termal sinifindaki polyamid-imid ile
emayelenir.
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Motor sargilari, titresime karsi dayanimi artirmak ve daha Ustlin bir 1s1 gecirgenligi saglamak icin H sinifinda sentetik
bir vernige (polyester) daldirilir ve daha sonra pisirilerek kurutulur. Standart olarak imal ettigimiz motorlarin sargilari,
tropikal iklim kosullarina uygun bicimde yahtilmistir. Béylece, normal'iklim kosullarindan baska orta nemli yerlerde
kullanilabilecegdi gibi saldirgan gazlar, buhar.ve.yagl ortamlara karsi da dayaniklidir. istek halinde %95 bagil neme

dayanacak sargi yalitimi yapilir.

Calisma Turleri

Calisma rejimi, bosta calisma ve durma donemieri.ile birlikte motora uygulanan yiklerin uygulanma sureleri ve sirasini
da kapsayan bir ¢alisma programidir. Calisma rejimi tirt ise, motorun belirlenen sirelerde degismeyen bir veya daha
cok sayida belirli yuk ilesgalisma dizenidir. Elektrik motorlari cok cesitli isletme kosullarina uygun olarak imal edilir.
Standart calisma rejimi tarleri TS 3067/ IEC.60 034-T'de siniflandirilmistir.

S1: Siirekli‘Calisma

Motorun sabit yUk altinda 1sil dengeye ulasana kadar ¢alismasi.

YUk

Elektriksel
Kayiplar

Sicaklik

S3: Donemli Kesintili Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
iki bolumdur; birincisi sabit yUk altinda calisma, digeri de
durma. Kalkis akimi sicaklik artisi meydana getirmez.

Calisma dénem suresi baskaca bir anlasma olmadigi taktirde
10 dakikadir. Bagil calisma stresi bir periyodun %15, %25, %40
ve %601 olarak 6ngdralir.
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S2: Kisa Siirekli Calisma

Motorun sabit yUk altinda, i1sil dengeye ulasmasina
yetmeyecek bir siireyle calismasi ve ardindan ortam isisina
soguyana kadar durmasi. Calisma slresi 10, 30, 60 ve 90
dakika olarak tavsiye edilir.

N

Yk

Elektriksel
Kayiplar

Sicaklik

S4: Yol Vermeli, Donemli Kesintili Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
sicaklik artisi meydana getirecek kadar uzunca bir kalkis, sabit
yUk altinda calisma ve durma déneminden olusur.

Calisma periyotlar motorun isil dengeye ulasmasina
yetmeyecek kadar klg¢Uktar. Kalkis yik momenti (N), saatteki
kalkis sayisi, ylzde olarak bagil calisma slresi ve eylemsizlik
moment katsayisi verilmelidir.
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S5: Elektriksel Frenlemeli, Donemli Kesintili Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
sicaklik artisi meydana getirecek kadar uzunca bir kalkis,

sabit ylk altinda ¢alisma, anlik elektriksel frenleme ve durma
dénemlerinden olusur. Kalkis/Frenlemede yik momenti (N),
saatteki kalkis/frenleme sayilari, ylizde olarak bagil calisma
slresi ve eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.
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S7: Elektriksel Frenlemeli Siirekli Donemli Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
sicaklik artisi meydana getirecek kadar uzunca bir kalkis, sabit
yUk altinda calisma ve elektriksel frenlemeden olusur.

Bu calisma tlriinde durma yoktur. Calisma periyotlari isil
dengeye ulasilamayacak kadar kisadir. Calisma dénemindeki
yUk ve eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.
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S6: Siirekli Donemli Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
iki bolumdur; birincisi sabit ylk altinda, digeri de ylksiz
calisma. Bu calisma tirinde durma yoktur. Calisma periyotlari
1sil dengeye ulasilamayacak kadar kisadir. Calisma dénem
sliresi baska bir anlasma olmadigi taktirde 10 dakikadir.

Bagdil calisma suresi bir periyodun %15, %25, %40 ve %60’I
olarak éngérdlar.
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S8: Donemli Yiik-Hiz Degismeli Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur.

Her periyot, 6nceden belirlenmis bir hizda sabit yUk altinda
calisma, takiben farkl hizlarda bir veya birden fazla baska.bir
sabit yUk altinda calismadan olusur. Bu calisma turtinde durma
yoktur. Calisma periyotlari isil dengeye ulasilamayacak kadar
kisadir. Calisma donemindeki her bir hiz icin, yik ve bagil
calisma sireleri ile eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.
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S5: S9: Dénemsiz Yiik-Hiz Degismeli Calisma

Ongériilen bir calisma araliginda yiik ve hiz periyodik olmayan
bir sekilde degisir. Bu ¢alisma tirinde genellikle-motor anma
glclnin Usttnde asirt yiklemeler s6z konusudur. Her bir
hizdaki yik ve eylemsizlik moment kat sayisi verilmelidir.

Hiz

YUk

Elektriksel
Kayiplar

Sicaklik

: Anma kosullarinda calisma
: Yolverme
. Elektriksel frenleme
: Degisken yiklerde calisma
: Durma
: Bosta calisma
: Asirt yUkte calisma
p :Tam yik

Oun<xor MOz

Badil calisma siiresi: Motorun, yolverme ve elektriksel frenleme dénemlerini de kapsayan yUkte calisma
sliresinin dénem sdresine ylUzde olarak ifade edilen oranidir.

.. JM / JZ
Eylemsizlik moment katsayisi =
JM
J, - Motorun eylemsizlik momenti (kgm?).
J is makinesinin ve kavrama gibi baglanti parcalarinin motor miline gére toplam eylemsizlik momenti
(kgm?2).

Frenleme tarinin mekanik veya elektriksel [dodru akim frenleme veya alternatif akim frenleme
(motorun donis yonini dedistirerek)] oldugu hususu da ayrica belirtiimelidir.

Katalogda verilen calisma degerleri, strekli calisma (S1) tdrlne aittir. Bununla beraber, standart olarak

S1tirinde imal ettigimiz motorlar, izin verilen en yiksek sicaklik degerini asmamak kaydi ile, diger bitin
calisma tirlerinde de calisabilirler.

33



_|
m
=
Z
=
oz
=
@

(( ELEKTRIKSEL YAPIM

| Kalkis Siklhigi Kalkis Siiresi

Egder bir asenkron motor sik kalkis yaparsa, kalkis 1sinmasi belli bir slrede yapabilecedi kalkis sayisini sinirlar.
Bosta calismada saatteki izin verilen kalkis sikligi degerleri (z,) GAMAK motorlari icin asagidaki cizelgede verilmistir.
isletmede bir asenkron motorun saatte yapabilecedi kalkis sayisi (z) isletme kosullarina baglidir ve su formdile gére

Bir asenkron motorun gtvenli bir kalkis yapabilmesi‘igin-hizlanma esnasinda motor momenti, her hiz degerinde is
makinesinin yik momentinden yeterince biyiikiolmalidir. Ozellikle motorun kalkis momentinin is makinesinin durma
halindeki yik momentinden blylk olmasi gerekir. Hizlanmada.yik momentleri ylksek olan tahrikler icin motor kalkis

bulunur. momentlerini artiran 6zel rotorlar yapilabilir.
JM MM' ML P 2 .. . . . .. T N
= Tt : M c [ 1—(P—) ] Lo Kalkis sUresi elektrik motorunun isletme davranisi bakimindan cok énemli bir blyUklugiduar. Her kalkis kafes rotorlu
Mtz M N asenkron motoru isittigindan, motorun zarar gérmemesi icin kalkis stresini ve sikligini sinirlamak gerekir. Genelde kalkis
z : Verilen isletme kosullarinda saatteki kalkis sikhig. sUresinin hesaplanmasi karmasiktir. ilk yaklasimda asagidaki formdl uygulanabilir.
z, : Bosta calismada saatteki kalkis sikligi (cizelgede verilen).
J,, : Motorun eylemsizlik momenti (kgm?). t = (Uum+J7) .0
J, is makinesinin ve kavrama gibi baglanti parcalarinin motor miline gére toplam eylemsizlik momenti (kgm?). a 955. (I\/IM - I\/IL)
M, : Hizlanma esnasinda motorun ortalama momenti (Nm).
M, : Hizlanma esnasinda is makinesinin ortalama momenti (Nm). t : Kalkis slresi (s)
P, : Motor anma gtict (kW). Jy - Motorun eylemsizlik momenti (kgm?)
P :is makinesinin gerektirdigi gtic (kW). J, is makinesinin ve kavrama gibi baglanti parcalarinin motor miline gére toplam eylemsizlik momenti (kgm?)
n _aMotor isletme hizi (d/dak)

Eger bir asenkron motor isletme kosullarinda sik kalkis yapar ve durursa izin verilen motor glici P, anma gucti P, 'den M,, “Hizlanma esnasinda motorun ortalama momenti (Nm)
daha klcUktur ve asagidaki formule gére hesaplanir. M, : Hizlanmaesnasinda is makinesinin ortalama momenti (Nm)

P= PN\/1-—Z : ity : My Bu yoldan elde edilen kalkis stresi GAMAK motorlari icin cizelgedeki izin verilen degerlerden ki¢ik ise, motorun

Zy Ju M- M, '

bu kalkisl yapmasinda isinma acisindan sakinca yoktur. Kalkis slresinin izin verilen degerleri, motorun kalkisi soguk
durumdaveya isletme sicakliginda yapmasina baglidir. Hesaplanan kalkis slresinin izin verilen degeri gectigi hallerde
kalkisi kolaylastirici dnlemler alinabilir veya kalkis 6zellikleri daha elverisli bir motor secimi yoluna gidilebilir.

YUk momenti hizin karesi ile artan ve eylemsizlik momenti fazla bldyUk olmayan tahriklerde kafes rotorlu bir asenkron
maotor genellikle soguk durumda 3, isletme sicakliginda 2 art arda kalkis yapabilir. Bir sonraki kalkis icin sogumasina
kadar (yaklasik yarim saat) beklemek gerekir. Kritik hallerde lutfen bize danisiniz.

GAMAK motorlarticin M,,, motor anma momentinin yaklasik iki kati alinabilir. Elektriksel yon degisimi kalkisa gére
yaklasik 3,5...4 kati 1s1 olusturur, yani bir yon degisimi yaklasik 4 kalkisa esittir. Bu nedenle saatteki izin verilen yén
degisimi sikligl, kalkis sikligi 4’e bolunerek bulunur. Ancak, yon degisimi hesaplarinda yik momenti M, dikkate alinmaz.

Bosta Calismada, Saatteki izin Verilen Kalkis Siklig )

Yapi | Motor hizi (d/dak)
Buyikligi | 3000 | 1500 | 1000 750 3 o o
Dogrudan Yol Vermede, Izin Verilen Kalkis Siiresi (S)
*56 12200 21100 -
63 31000 49000 - -
71 15700 21700 32000 35000 Motor hizi (d/dak)
80 9800 18500 29000 33000 Yapi 3000 1500 1000 750
90 S 9400 17500 26600 32000 Buyuklugu Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme
L 9100 16800 24500 32000 Durumda Sicakliginda| Durumda Sicakliginda| Durumda Sicakhiginda| Durumda Sicakhginda
100 L 6600 11200 14000 19000
2 M 3500 9400 13000 13000 56 90 35 180 75 - -
S 2200 5100 10000 12300 63 70 28 100 45 - - - -
132, i 4900 5000 10500 71 50 20 75 30 140 55 140 55
M 100 2100 4500 . 80 40 15 60 25 90 35 90 35
160 L 1050 3000 3700 9100 90 35 13 50 20 65 25 65 25
M 200 2200 - _ 100 32 12 40 17 50 20 50 20
180 L . 2100 3500 6700 2 30 m 35 14 40 16 40 16
200 L 520 2000 2200 2900 132 28 10 30 12 32 13 32 13
S - 1900 i - 160 26 9 27 10 28 10 28 10
25y 450 1800 2300 3400 180 24 8 25 9 25 g 25 9
250 M 350 1000 1900 2400 200 22 8 23 8 23 9 23 9
S 220 740 1500 1900 225 20 7 21 8 22 8 22 8
280 210 200 100 1750 250 19 7 20 7 21 8 21 8
S 140 460 340 1050 280 18 6 19 7 20 7 20 7
315 M 120 420 700 800 315 18 6 18 6 19 7 19 7
L 100 276 600 700 355 16 5 16 5 17 6 7 6
M 60 180 200 350 400 * * 14 4 15 5 15 5
355 L 50 160 250 200 450 * * 14 4 15 5 15 5
400 L = 140 200 250
450 L = 120 150 200

Y// Yol vermede kalkis stiresi, yukarida verilen dogrudan yol vermedeki kalkis scirelerinin ¢ katidir.

* Sogutma pervanesi yoktur (IC 410/ IEC 60 034-6). ** Bu deder icin [Utfen danisiniz. * Bu degerler icin litfen danisiniz.
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Kafesli bir asenkron motora en kolay yol 400 V, 50 Hz’ de anma giicii (kW) sinirlari
verme ydntemi, motorun sebekeye dogrudan 2:;:’: 220-240 V (8) / 400V (D)
baglanmasidir. Gerekli yol verme donanimi 400V (Y)

sadece dogrudan yol vericidir. En ¢cok tercih 2ve4 <3 kW > 3,7kW
edilen bu yontemde, yiiksek yol verme akimi Z jf;kkv\’vv iévkvw
nedeniyle elektrik idarelerinin kurallarina ve Yol verme Dogrudan Y/ 8 veya
sinirlamalarina dikkat edilmelidir. enigEilE digerleri

Dolayl Yol Verme

Motorun yol verme akimi sebeke sinir degerinden biiyikse, yildiz Gcgen yolverme kullanilabilir. Ucgen baglamada
sebeke faz-faz gerilimine goére sariimis (6rn. 380V, 400V) bir motora yildiz baglamada yol verilir. Bu yéntemde yol
verme akimi ve momenti dogrudan yol verme degerinin yaklasik 1/3’lne diser. Yildizdan ticgene geciste akim ve
moment darbelerini sinirlamak icin gecis, motor anma hizina olabildigince yaklasinca (%93...95) gerceklestiriimelidir.
Bununla beraber blyik motorlarin yiksek yol verme akimini kademeli yildiz ticgen (Y / A/ A) baglama ile bir miktar
daha dustrmek mimkundar.

Yumusak Yol Verme

Bazi hallerde motorlarin yumusak yol almasi istenir, yol verme akimi ise dnemli degildir. O zaman bir yumusak yol verici
kullanilabilir. Bdylece yol verme siresi yumusak bir yol vermeye gdére ayarlanabilir ve motor calismasi strekli izlenerek
voltajin gereksinimine gdre ayarlanabilir, dolayisiyla kayiplarin en distk dizeye indirilmesi saglanabilir. Yumusak yol
verici kullanildiginda, motorun moment ézegrisi is makinesinin 6zelliklerine uygun olmalidir.

Motorlarin Elektriksel Korunmalari

Motorlarda sargi sicakliklarinin éngérilen degerlerin daha Gstline cikmasina izin veriimemelidir. Dolayisiyla sargilarin
1sisal korunmasi isletme kosullarina en uygun olacak bicimde secilmelidir. Genelde, motorlar gecikmeli asiri akim
korumasi saglayan bimetal mekanizmali devre kesiciler veya asiri yik réleleri ile korunurlar. Ancak bu koruma 6zellikle
kalkis strecinde etkilidir. Bundan baska, motorlar herhangi bir sebepten dolayi olusabilecek asiri sicaklik artislarina
karsi sargilarina yerlestirilen bimetal anahtarlar olan termostatlar ve yari iletken sicaklik sensérleri olan termistérler
yardimiyla da korunurlar. Termistérli koruma, dis etkenlerden ve isletme tlriinden bagimsiz olarak sicakligilen kritik
nokta olan sargida kontrol ettiginden, diger motor koruma dlizenlerine gére daha glvenlidir. Sigortalar, normal olarak
motoru degil, sadece sistemi korurlar.

Toleranslar (IEC 60 034-1)

— Verim
150 kW’a kadar motorlar : P<150 kW -0150-n)
150 kW’tan blyUk motorlar : P>150 kW -0,0 (- W

— Glic katsayisi cos @ l-cosg  enazQ02

6 en cok 0,07
— Kayma (tam yUkte ve calisma sicakliginda) PN < 1 kW motorlarda, + %30’aizin verilebilir.
PN > 1kW motorlarda, + %20’ye izin verilebilir.
— Kalkis akimi + %20
— Kalkis momenti - %15’den + %25e kadar

(Ozelbir anlasma ile +%25 gecilebilir.)

— Devrilme momenti «9%10 (Bu tolerans orani uygunlandiktan sonra bile azami
déndirme momenti beyan déndidrme momentinin

1,6 katindan daha ktctk olmamalidir.)

— Eylemsizlik momenti +%10

— GUrdalta siniri + 3dB (A)
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Asadidaki tabloda IEC 60034-30-1:2014 standardinda bélirtilen verim Siniflarini gérebilirsiniz.

IE4 Siper Premium

/ . w 012-1000 KW
IE3 Premium (Cok Yiksek) Verirgy IEG. 60034230-1:2014 2.4,6 ve 8 kutuplu
[E2 Yiksek Verimli motorlar

[E1T Standart Verimli

Turkiye’de 2 Nisan 2012 tarihinde yararltige girmis olan teblige gére verimlerin uygulanacagi gic aralig
0,75...375kW ve kutupsayis! olarak 2, 4 ve 6 kutuplu motorlari kapsamaktadir.

Teblig geredi 2017 senesinden itibaren 0,75...375kW gti¢ araligindaki 2,4 ve 6 kutuplu motorlarin tamami IE3
verim sinifinda olmalidir. 1E2 motorlarin kullanimina sadece hiz kontrol uygulamalarinda izin verilmektedir.

13 Mart 2015 tarihinde gtincellenen teblige gére asagidaki durumlarda da verim sinifi uygulanacaktir;

» Deniz seviyesinden yukseklik 4000 m, ortam sicakligi 60° C’ye kadar olmasi durumu (6nceki teblig
1000m.ve 40°C’ye kadar kapsiyordu)

. Reduktér, pompa, fan ve kompresor gibi bir Griine tam olarak entegre edilmis olan motorlarin eger ki
verim testi Uriinden badimsiz olarak yapilabiliyorsa yeni tebli§ ile kapsama girmistir. (Ornek olarak
dzebhmilli ve/veya kapakl olarak rediktore akuple edilen motorlara da verim siniflari uygulanir.)

IEC 60034-2-1:2014 standardina gore elektrik motorlarinda kayiplarin ve verimin belirlenmesi icin
kullanilacak metodlar belirtilmistir. Ek kayiplarin hesabi icin daha hassas dlcim ve hesap ydontemlerinin
kullanildigi standartta belirtilen 6lcim metodlari su sekildedir.

Test Standardi IEC 60 034-2-1:2014

* Direkt 6lcim metodu
* Endirekt 6lcim metodu
- Ek kayiplar (P ), farkli yuk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir.
- Ek kayiplar (P ), 0,1 kW’dan 1000 kW’a kadar motorlarda giris glcinln %2,5 ila %1'i arasinda degisen
oranlarda hesaba katilir.
- Ek kayiplar (P ), matematiksel hesaplamalara dayanir.

Motorlarin verim siniflarinin belirlenmesi icin yapilan testler, endirekt 6lcim metodunda, ek kayiplarin farkli
yUk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir.

isletme Degerleri sayfalarindaki verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak
endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dogrulugu en ytksek metod olan, degisken yik
degerlerinde yapilmis test sonuclarina goére belirlenir.
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YUKSEK VERIMLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri YUK VERIMLi MOTORLAR

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI

3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tur: ST (Surekli Calisma) I E2 I E 2 letme Turd: ST (Surekli Calisma)

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma Derece (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K) g
ALUMINYUM GOVDE PIK GOVDE g
2 kutuplu - 3000 d/dak 2 kutuplu - 3000 d/dak %

X
Anma Giiciinde Kalkista Kalkista >
Anma Anma A
Giicl Hiz | Akim [Moment . Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Giicl Hiz | Akim Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik
Tip Ka?sl:):/m Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
Orani Orani
kW d/dak A Nm Cos 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A kW 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A
075 AGM2E80OM?2a 2860 17 2,5 082 714 714 746 6,2 - 25 - 3 000053 8 55 GM2E 132 S 2a 865 73 24 28 09 35 00108 49
1 AGM2E8OM?2b 2880 2,3 36 087 796 796 779 6.3 - 2,7 - 3 000066 88 75 GM2E 1325 2b 090 881 881 879 72 24 3 ' 34 0,014 56
15 AGM2E90S2a 2880 33 5 0,81 81,3 813 798 6,3 - 2,3 - 3 0,001 15 1 0.91 894 894 886 77 26 34 " 36 003 100
2,2 AGM2EQ0L2b 2870 45 73 0,85 832 832 819 6,6 - 2,6 - 3] 0,0014 13,9 15 085 903 903 897 75 25 3 1 35 0,041 3
3 AGM2E100L2a 2880 59 99 0,89 846 84,6 84] 6 - 2,5 - 3 0,0025 20 185 0.91 909 908 901 77 26 25 08 3 0,048 135
4 AGM2ETI2M2a 2880 79 133 085 858 858 85 72 2,4 28 09 35 0,0039 215 ‘ 091 913 913 908 82 27 3 ' 35 0,066 158
55 AGM2E132S2a 2900 10,3 18,1 0,89 87 87 86,5 6,6 2.2 25 0,8 3] 0,0108 37 57 965 0.91 92 92 912 83 28 27 0.9 3 013 210
75 AGM2E132S2b 2910 136 246 090 881 881 879 72 2,4 3 1 34 0,014 44 65 19 089 925 925 917 83 28 27 09 3 015 240
1 AGM2E160 M2a 2945 195 357 091 894 894 886 77 2,6 34 1) 36 0,030 2080 94 1763 091 932 937 922 76 25 26 09 27 0.41 445
15 AGM2E160M2b 2945 28,3 48,6 0,85 90,3 90,3 897 75 2,5 3 1 3,5 0,041 2080 128 240,4 0.91 938 94 925 7 23 24 08 25 053 512
18,5 AGM2E 160 H2c 2950 32,3 59,9 0,91 90,9 90,8 90, 77 2,6 25 0,8 3 0,048 2980 152 288.4 0.91 941 941 927 85 28 27 0.9 3 0,62 585
22 AGM2E180M2a 2950 383 712 091 913 913 908 82 2,7 3 1 35 0,066 2080 192 3525 088 943 943 928 7 23 25 08 3 ! 675
SO AevZEZOLZE 2 B2 Ses Bl w282 sz Be 28 27 098 s GME3I5M2b 2980 224 423 090 946 945 929 8 27 25 08 3 12 742
g GCMZEZOOLZD 20 G B BER 225 E2s S @Y 28 27 09 8 05 GME3I5M2c 2980 266 5128 092 948 948 934 78 26 25 08 3 14 )
GMM2E 315L2d 2980 307 5929 0,92 95 95 93,6 2,7 2,5 0,8 3 15 912

8

GMM2E 3151 2e 2980 330 6409 092 95 95 93,6 8 2,7 25 0.8 3 1.5 912
GMM2E 315L 2f 2970 415 803,6 092 95 95 93,6 75 25 25 0.8 29 1,94 932
GMM2E 355M2a 2980 420 8012 090 95 95 93,6 8 2,7 2 0.7 2,3 33 170
GMM2E 355M2b 2980 530 10095 090 95 95 93,7 8 2,7 2 0.7 2,3 4] 1300
GMM2E 355M2c 2980 600 NM377 090 95 95 93,8 8 2,7 2 0.7 2,3 45 1360
8 2

GMM2E 355L2d 2980 670 12819 0,91 95 95 93,8 2,7 0,7 23 47 1520

*690V'ta anma akimi.

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirek m metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik dederlerinde yapiimis Verim degerleri IEC 60034—2—7:2074 standardina uygun olarak endirekt élctim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapilmis
olan test sonuglarina gére belirlenir. olan test sonuglarina gore belirlenir.

40 4




YUKSEK VERIMLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri YUK VERIMLi MOTORLAR

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI

3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Turl: ST (Strekli Calisma) I E2 I E 2 letme Tur: S1(Surekli Calisma)

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma Derece (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K) g
ALUMINYUM GOVDE PIK GOVDE g
4 kutuplu - 1500 d/dak 4 kutuplu - 1500 d/dak [

”9)
Anma Giiciinde Kalkista Kalkista >
Anma Anma 22
Giicl Hiz | Akim [Moment . Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Giicl Hiz | Akim Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Kafsl;:nm Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
Orani Orani
kW d/dak A Nm Cosa 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A kW 1/2 [Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A
0,75 AGM2E80M4b 1410 2 5] 068 796 796 776 5 - 2,6 - 28 0,0014 10,4 55 GM2E132S 44 872 7 23 28 09 35 0,021 53
11 AGM2E 90 S 4a 1420 2,6 74 0,75 814 814 805 55 = 3 = 3,3 0,0022 12,5 75 GM2ET32 M 4b 079 887 888 881 7 24 27 0.9 34 0026 61
1,5 AGM2E90L4b 1430 35 10 075 828 828 815 59 - 33 - 35 0,003 15,5 1 083 898 899 8973 6.9 23 28 09 31 0.067 15
22 AGM2E100 L 4a 1435 5 14,6 0,76 84,3 843 825 59 = 2,9 = 34 0,0044 17,5 15 08 906 907 897 75 25 26 0.9 35 0,088 135
3 AGM2E 100 H 4b 1435 6,6 20 077 855 857 84 6,2 - 29 - 34 0,0057 24 185 085 912 914 904 77 26 32 1 34 013 165
4 AGM2ET2M 4a 1455 8,4 26,3 0,81 86,6 86,7 853 6,6 22 2,5 0.8 33 0,0106 30 ‘ 082 916 94 906 83 28 4 12 38 015 180
55 AGM2E132S 4a 1465 1,2 359 0,81 877 877 872 7 2,3 2,8 0,9 3,5 0,026 41 0.85 923 924 921 8 27 3] 1 36 0.22 225
75 AGM2E132M 4b 1465 15,4 489 0,79 88,7 888 88] 71 2,4 2,7 0,9 34 0,026 48 0.88 935 936 932 76 25 3] 1 29 072 420
11 AGM2E160M4a 1465 213 717 083 898 899 893 6,9 23 2,8 0,9 31 0,067 85 087 94 04 932 75 25 31 " 27 1 490
15 AGM2ET160H 4b 1465 298 978 08 906 90,7 897 75 2,5 2,6 0,9 35 0,088 1480 133 484 087 94 941 934 7 23 26 09 28 096 550
18,5 AGM2E 180 M 4a 1470 345 120,2 0,85 912 914 904 77 2,6 32 11 34 0,13 1480 158 5807 0.87 942 945 938 74 25 29 1 3 115 615
22 AGM2E180 L 4b 1470 425 1429 0,82 916 914 90,6 83 2,8 2,7 0,9 38 0,5 1485 195 7074 0.86 945 945 938 74 25 29 1 3 21 750
30 AGM2E 200 L 4a 1470 55 194,9 0,85 923 924 92] 8 2,7 3] 1 36 0,22 GMZE 3155 43 1485 195 7074 0.86 945 945 938 74 25 P 07 3 21 784
GM2E 315M 4b 1485 230 8489 087 947 945 938 74 2,5 2 0,7 3 2,5 861
GM2E 315M 4c 1485 280 1029 087 949 949 9% 7 23 2 0,7 29 28 882
GMMZE 315L 4d 1485 323 1897 0,87 951 951 9472 74 25 2,2 0,7 3 29 962
GMM2E 315 4e 1485 350 1286,2 087 951 954 942 8 2,7 25 0.8 3 3 1015
GM2E 315 H 4f 1485 425 16071 0,89 951 951 9472 81 2,7 2,3 0,8 3 35 1200
GMM2E355M4a 1485 445 16077 0,85 951 951 9472 6,4 2] 2] 0,7 2,8 55 1378
GMM2E355M4b 1490 560 2019 085 951 951 945 6,4 2] 2 0,7 28 6 1400
GMM2E355M4c 1490 630 22753 086 951 954 942 7 23 2 0,7 28 6,5 1438
GMM2E355L4d 1490 710 25638 086 951 951 945 7 23 2 0,7 28 72 1639
*690V'’ta anma akimi.
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirek m metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik dederlerinde yapilmis Verim degderleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt élcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapilmis
olan test sonuglarina gére belirlenir. olan test sonuglarina gore belirlenir.
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YUKSEK VERIMLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri RT SERi MOTORLAR

. § . Uc Fazl Motorlar Uc Fazli Motorlar
iSLETME DEGERLERI

3 Faz, 400 V, 50 Hz | Isletme Turt: S1 (Strekli Calisma) I E 2 I E_
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)

ISLETME DEGERLERI
letme Tar0: ST (Sarekli Calisma)

Koruma Derece (155°C) | Isi Artis Siniri: B (80K)

ALUMINYUM GOVDE
6 kutuplu - 1000 d/dak

ALUMINYUM GOVDE
2 kutuplu (3000 d/dak)

(@]
A Q)
>
N
=
<
O
=
o
Ze)
—
>
X

Anma Giiciinde Kalkista Kalkista
Anma Anma
Giicl Hiz | Akim [Moment . Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Giici Hiz | Akim Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Ka?sl:/m Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
Orani Orani

kW d/dak A Nm Cos 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A [Dogrudan| Y/A kW 1/2 |[Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A
0,75  AGM2E 90 S 6a 920 2 78 0,71 759 759 724 4 - 2,2 - 2,4 0,0034 12,2 0,09 AGM56M 2a 55,8 4] - 2,7 - 2,8 0,000 2,7
1] AGM2E 90 L 6b 930 2.9 13 0,7 781 781 75] 4 - 2,2 - 2,4 0,0044 14 AGM 56 M 2b 0,77 64,5 641 56,9 4,2 - 2,5 - 2,8 0,00012 2,8
1,5 AGM2E100L 6a 945 3,6 15,2 076 798 797 764 45 - 2,2 - 2,4 0,0077 19,1 0,81 64,4 642 577 4,6 - 2,9 - 2,9 0,000 3,6
22 AGM2E 112 M 6a 950 54 22] 0,72 818 81,7 785 4,7 - 2,2 - 2,5 0,013 26,5 0,8 673 671 609 4,5 - 2,5 - 2,9 0,00013 4
3 AGM2E 132 S 6a 960 6,9 29,8 075 833 832 804 5 1,7 2,2 0,7 2,6 0,028 44 0,75 681 681 613 5 - 2,5 - 2,7 0,00018 4,7
4 AGM2E132M6b 960 9 39,8 0,76 846 845 816 5 1,7 2,2 0,7 2,6 0,037 49 0,74 689 687 66,7 5 - 2,4 - 2,6 0,00026 49
5.5 AGM2E132H6C 960 123 547 0,75 86 86 83 5 1,7 2,2 0,7 2,6 0,06 62 085 72 71,8 70,3 4,5 - 2,4 - 2,6 0,00034 6
75 AGM2E160M6a 960 15 74,6 083 872 872 845 6,5 2,2 2,5 0,8 3 0,08 75

1 AGM2E160L6b 965 22 108,9 0,81 88,7 887 857 6,5 22 25 0.8 3 0,2 102
15 AGM2E180L6a 965 29 1484 083 897 897 868 6,5 22 24 0.8 3 0.2

18,5 AGM2E 200 L 6a 975 38 181,2 078 904 904 977 7 23 25 0.8 3 0,21

22 AGM2E200L6b 970 43 216,6 0,81 909 909 884 7 23 25 0.8 3 0,26

PiKk GOVDE
6 kutuplu - 1000 d/dak

PiK GOVDE
2 kutuplu (3000 d/dak)

3 GM2E 132 S 6a 960 69 GMM355L2 2980 750 14421 091 95 95 938 7 23 2 07 26 53 1630

4 GM2ET32M6b 960 9 GMM 355 L 2f 2980 830 16023 092 95 95 938 7 23 2 07 26 59 1740

75 GM2E160MGa 960 15 GMM 400 L 2a 2985 741 14397 0,92 95 95 939 7 23 5 05 22 71 2210

n GM2ETOL6b 965 22 GMM400L2b 2985 822 15997 092 95 95 939 7 23 15 05 22 7.9 2450
15 GM2E180L6a 965 29 GMM400L2c 2985 907 17916 0935 95 95 943 7 23 15 05 22 8,8 2600
gy ChideZioles o & GMM400L2d 2985 1017 20156 093 95 95 943 7 23 15 05 22 99 2820
22 GMZE200L6b 970 43 GMM400L2e 2985 675 22715 092 95 95 944 7 23 15 05 22 1,2 3000
37 GM2E250M6a 985 714 : ’ ’ : : : ’ ’

45 e o o GMM450L2a 2986 760 25586 092 95 95 944 7 23 03 28 21 3600
i GM2E280M6Eb 985 107 GMM450H2b 2986 842 28784 093 95 95 945 7 23 03 28 23 3800
75 C.GM2E 280 M 6C 990 144 GMM 450 H 2¢ 2986 923 3198,3 094 95 95 94,5 7 2,3 1 0,3 2.8 26 4000

75 GMZ2E 315 S 6a 990 139
90 GM2E 315 M 6b 990 166
110 GMZ2E 315 M 6¢ 990 198
132 GMM2E315L6d 990 237
160 GMM2E 315L6e 990 290
160 GMM2E 355M6a 990 305
200 GMM2E355M6b 990 380
250 GMM2E 355M6¢c 990 470
315 GMM2E355L6d 990 580
355 GMM2E 355L6e 990 650
355 GMM2E 400L6a 995 655
400  GMM2E400L6b 995 740

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirek
olan test sonuclarina gére belirlenir.

'm metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik degerlerinde yapiimis
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STANDART SERi MOTORLAR _ Standart Seri Standart Seri RT SERi MOTORLAR
Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar

iSLETME DEGERLERI
3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Turu: ST (Surekli Calisma) I E_ I E_

ISLETME DEGERLERI
letme Tar0: ST (Sarekli Calisma)

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma Derece (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K) g
5
ALUMINYUM GOVDE ALUMINYUM GOVDE =
O
4 kutuplu (1500 d/dak) 6 kutuplu (1000 d/dak) 3
)
Anma Giiciinde Kalkista Kalkista >
Anma Anma 22
Giicl . Hiz | Akim [Moment Gi Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Gicl . Hiz | Akim imn Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip K tUC Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
?: sayisi Orani Orani
kW d/dak A Nm B 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A kW 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A
0,06 AGM56 M 4a 1370 0,26 04 0,61 56,9 56,8 522 3 ° 24 = 2,6 0,000M 2,6 0,18 AGM 71 M 6a 629 587 3.2 = 17 = 2] 0,00064 5
0,09 AGM56M4b 1375 04 0,6 0,58 625 623 55] 3] ° 2.2 = 2,4 0,00012 28 0,25 AGM 71M 6b 0,68 638 637 596 3.2 = 17 = 2] 0,00086 57
0,12 AGM 63 M 4a 1365 0,45 0,8 0,74 571 571 53,3 3] ° 2 = 2,2 0,00017 34 0,37 AGM 8 a 0,67 729 728 70] 3,6 = 2] = 2,4 0,0017 8,1
0,18 AGM 63 M 4b 1340 06 13 0,73 59,7 59,7 558 29 ° 2 = 2 0,00021 39 0,55 0,75 70,4 70,3 682 3,5 = 19 = 2 0,0022 94
025 CAGM63M 4c 1350 0,95 18 063 607 607 568 3 - 2 - 2 0,00026
025 AGM71Md4a 1380 0.8 1,7 072 619 618 582 2,9 - 18 - 2,2 0,0004
037 AGM71M4b 1390 115 2,5 068 681 681 671 37 - 2,2 - 2,5 0,00054
055 CAGM71M4c 1385 16 38 075 686 686 676 34 - 1,9 - 2,1 0,00062
055 AGM80M 4a 1365 16 38 072 691 69 65,2 35 - 1,9 - 2 0,00083
PIK GOVDE PIK GOVDE
4 kutuplu (1500 d/dak) 6 kutuplu (1000 d/dak)

450 GMM 355 L 4e 1490 800 28842 085 954 954 945 7 23 25 0.8 2,6 GMM 400 L 6¢ 995 840  4319] 0,81 954 954 939 6,5 22 18 0,6 2,6 26,6 2705
500  GMM 355 L 4f 1490 890 32047 085 951 951 945 7 23 24 0.8 2,6 GMM 400 L 6d 995 920 4799 082 954 954 939 7 23 18 0,6 2,6 29,2 2855
450 GMM 400 L 4a 1490 770 28842 088 956 956 948 7 23 1.9 0.6 2,6 GMM 400 L 6e 995 1010 53749 084 95 95 93,5 7 23 18 0,6 2,6 322 3030
500 GMM400L 4b 1490 860 32047 088 956 956 948 7 23 1.9 0.6 2,6 GMM 450 L 6a 995 685 6046,7 081 957 957 94] 6,6 22 1,9 0,6 25 37 3800
560 GMM 400 L 4c 1490 970 35893 087 956 956 95] 7 23 710 GMM 450 L 6b 995 713 68146 087 95 95 93,5 6,6 22 1,9 0,6 25 41 4000
630 GMM 400 L 4d 1490 1090 40379 087 956 956 95] 72 24 800  GMM 450 H 6¢ 995 794 76784 088 95 95 93,5 6,6 22 1,9 0,6 25 46 4200
710 GMM 400 L 4e 1490 710  4550,7 087 96 96 952 72 24
800  GMM450L 4a 1490 784 51275 089 951 951 953 7 23
900  GMM 450 H 4b 1490 880 57685 089 951 951 953 7 23
1000 GMM 450 H 4c 1490 976 64094 089 951 951 953 7 23

*690V'ta anma akimi. *690V'ta anma akimi.
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirek 'm metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik degerlerinde yapiimis Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik dederlerinde yapilimis
olan test sonuclarina gére belirlenir. olan test sonuglarina gore belirlenir.
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STANDART SERi MOTORLAR Standart Seri

. § . Uc Fazli Motorlar
ISLETME DEGERLERI

3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Tur: ST (Strekli Calisma) I E_
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)

ALUMINYUM GOVDE
8 kutuplu - 750 d/dak
Anma Giiciinde Kalkista
Anma
Gici Hiz | Akim |Moment . Verim n Akim Orani | Moment Orani | Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Gue Moment | Momenti | Agirlik
Katsayisi OIETT

kW d/dak | A Nm | ©°S® | 474 | 3/4 | 172 |Dogrudan| Y/a |Dogrudan| Y/a
009 AGM71M8a 690 04 12 056 565 565 474 23 - 17 - 19 000064 5
012 AGM7IM8b 670 06 17 051 567 567 477 22 - 19 - 2 000086 57
018  AGM80OMB8a 695 09 25 048 603 603 547 3 - 28 - 3 0,0017 81
025 AGM80 M 8b 680 11 35 05 630 63 576 29 - 26 - 28 0,0022 94
037 AGM90S 8a 690 13 5] 06 667 667 615 32 - 18 - 2 0,0029 13
055 AGM90 L 8b 670 18 78 063 696 696 646 3 - 14 - 17 0,0038 13,3
075 AGM100L8a 700 25 102 074 612 612 612 34 - 18 - 2] 0,0062 174 ‘
1 AGM 100 L 8b 700 33 15 073 665 665 664 32 - 17 - 18 0,0084 19/
15 AGM 112 M 8a 700 44 205 07 702 71 7 36 - 19 - 22 0,013 215
22  AGM132S8a 700 54 30 076 772 771 73] 38 13 2] 07 24 0,024 32
3 AGM 132 M 8b 690 73 415 076 781 78 742 36 12 22 07 22 0,033 40
4 AGM 160 M 83 710 9] 538 077 822 822 793 48 16 2] 07 24 0,06 63
55  AGM160 M 8b 720 125 73 078 814 84 796 53 18 22 07 27 0,083 73
75 AGM 160 L 8¢ 715 17 1002 077 831 831 83 58 19 24 08 29 012 120
1 AGM 180 L 8a 720 24 1459 078 852 852 821 6.8 23 27 09 3 02 138
15 AGM 200 L 83 725 32 1976 078 862 852 842 6 2 2] 07 29 0,29 1

PIK GOVDE

8 kutuplu - 750 d/dak
22  GMI132S8a 700 54 i : . : , : [ 4
3 GM132M8b 690 73
4 GM 160 M 8a 710 92
55  GM160M8b 720 126
75 GM160 L 8¢ 715 18
m GM180 L 8a 720 238
15 GM200 L 8a 725 32
30 GM 250 M 8a 735 59
37 GM280S 8a 730 73
45 GM 280 M 8b 730 86
55 GM 315 S 8a 740 M0
75 GM 315 M 8b 740 153
<) GM 315 M 8¢ 740 180

110 GMM 315 L 8d 740 209
132 GMM 315 L 8e 740 262
132 GMM 355 M 8a 740 290
160 GMM 355 M 8b 740 320
200 GMM355M8c 740 420
250 GMM 355 L 8d 740 475
315 GMM 400 L 8a 745 650
355 GMM 400 L 8b 745 735
400  GMM 400 L 8c 745 845
450  GMM 400 L 8d 745 914
500 GMM450L 8a 745 541
560 GMM450L 8b 745 603
630 GMM 450 H 8¢ 745 675

*690V'ta anma akimi.
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik dederlerinde yapilmis
olan test sonuclarina gére belirlenir.
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PREMIUM VERIMLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri PREMIUM VERIMLI MOTORLAR

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _
ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Turl: ST (Strekli Calisma) I E3 I E3 letme Tur: S1(Surekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma Derece (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K) %=
PIK GOVDE PIK GOVDE §
2 kutuplu - 3000 d/dak 4 kutuplu - 1500 d/dak %
”9)
Anma Giiciinde Kalkista Kalkista >
Anma Anma 22
Giicl Hiz | Akim [Moment . Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Giicl Hiz | Akim Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Kafsl;;m Moment | Momenti | Agirlik Tip Moment | Momenti | Adirhk
Orani Orani
kW d/dak A Nm Cosa 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A kW 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A
55 GM3E 250 M2a 2985 92 176 092 943 945 933 87 29 2,9 1 3 0,47 480 55 GM3E 250 M 4a 94 77 2,6 32 11 3 0,78 445
75 GM3E 280 S 2a 2985 127 239,9 0,9 94,7 946 94 8 2,7 2,9 1 32 0,62 585 GM3E 280 S 4a 086 95 949 944 76 25 29 1 1 Al 605
90 GM3E280M2b 2985 148 2879 092 95 95 93,7 8,2 2,7 2,9 1 3 0,74 645 086 952 952 948 74 25 29 1 3 1,32 665
110 GM3E 315 S 2a 2985 186 3519 0,9 952 952 94 8 2,7 2,5 0.8 3 12 742 086 954 952 95 74 25 2,4 08 3 2,5 861
132 GM3E 315 M 2b 2985 223 4223 0,9 954 954 94 8 2,7 2,4 0.8 35 14 812 088 956 954 953 74 25 2,4 0.8 3 2.8 882
160 GM3E 315 M 2¢ 2985 265 5119 0,91 956 956 9472 8 2,7 2,5 0.8 3 1,5 912 275 1025,5 088 958 956 956 6,9 23 2,2 0,7 29 3 930
185 GMM3E315L2d 2985 304 5919 092 958 957 942 75 2,5 2,5 0.8 28 18 mo 321 N857 087 96 96 95,8 6,9 23 2,2 0,7 29 3 1015
200 GMM3E3I5L2e 2985 324 6399 093 958 958 946 75 2,5 2,5 0.8 28 18 mo 350 12819 086 96 958 958 75 25 2,5 0.8 3 33 1100
250  GMB3E 315 H 2f 2990 410 7985 092 958 958 946 75 2,5 2,5 0.8 28 18 1200 435 16023 086 96 958 958 76 25 2,3 0.8 3 35 1200
250 GMM3E355M2a 2990 413 798,5 0,91 958 958 94,6 7 23 2 0,7 25 1490 430 16023 087 96 96 96 72 24 2,2 0,7 3 6 1400
315 GMM3E 355M2b 2990 516 10061 092 958 958 947 7 23 2 0,7 25 1490 540 2019 088 96 96 95,9 72 24 2,2 0,7 3 6,5 1438
355 GMM3E 355 M2c 2990 575 1133,9 0,93 958 957 948 72 2,4 2 0,7 2,5 1490 610 22753 0,87 96 96 96,1 72 2,4 272 0,7 3 72 1490
400 GMM3E355L2d 2990 660 12776 092 958 958 949 7 23 2 0,7 25 GMM3E 355 4d 1490 690 25638 087 96 96, 96 72 24 2,2 0,7 3 79 1720
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirek 'm metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yuk degerlerinde yapilmis Verim degderleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt élcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapilmis

olan test sonuglarina gére belirlenir. olan test sonuglarina gore belirlenir.
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PREMIUM VERIMLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri CIFT DEVIRLI MOTORLAR ,’

. § . Uc Fazl Motorlar Uc Fazli Motorlar
iSLETME DEGERLERI

3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tur: ST (Surekli Calisma) I E3
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) %=
=
. s 'lll
PIK GOVDE <
Asenkron motorlarda tek bir yapi buytkluglindeniki veya daha fazla glic ve devir sayisi elde edilebilen motorlar “cok c_)|
6 kutuplu - 1000 d/dak devirli motorlar” olarak adlandirilir. Gengl olarak statora yerlestirilen tek sargidan veya iki ayri sargidan elde edilen iki @)
- farkh glic ve devirde imalat yaplilir. L
Anma Giiciinde Kalkista gue yap 5
Anma . ) . ~
Giicl . Hiz Akim |Moment Gii Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik Sargi sekline gore bu motorlar ikiye ayl’llll’,
Tip Katsl;c - Moment | Momenti | Adirlik
Cos{p 5 5 Orani Dahlander Baglantili Motorlar:
kW d/dak | A Nm 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan|Y/A |Dogrudan| Y/A Statora yerlestirilen teksbirsargidan sadece 1:2 oraninda iki farkli devir elde edilebilen motorlardir. Isletme degerleri
sayfalarinda yer alan 4/2 ve 8/4kutuplusmotorlar dahlander sargili motorlardir.
37 GM3E 250 M 6a 985 70 358,7 0,82 933 932 929 7 2,3 2.8 0,9 2,6 0,99 440
45  GM3E280S6a 990 88 4341 079 937 937 929 69 23 3 1 28 15 553 iki Ayn Sargili Mototlar:
55 GM3E280M6b 990 T2 5306 075 94l 941 928 73 24 33l 3.2 17 578 Statora yerlestirilen 2 ayri devir sayisi icin 2 ayri sargidan olusur. Bu tasarim genel olarak kutup oranlarinin uygunsuz
/5 GM3E3SS6a 990 140 7235 082 946 946 944 72 24 27 09 3 2.9 805 oldugu durumlarda kullanilir. islétme degerleri sayfalarinda yer alan 6/4 kutuplu motorlar iki ayri sargili motorlardir.
90 GM3E 315 M 6b 990 166 868,2 0,82 949 949 945 72 2,4 2,7 0,9 3 35 860
o GM3E3ISM6c 990 198 10611 084 951 951 949 72 24 27 09 3 42 980 Her‘iki.sargl tasariminin birlikte kullaniimasi ile elde edilebilecek 3 veya 4 devirli motorlarin imalati icin ltitfen danisiniz.
132 GMM3E3I5L6d 990 235 12733 085 954 954 952 72 2,4 2,7 09 3 43 150
160 GM3E3ISHGe 990 2885 15434 084 956 956 92 85 28 27 09 32 45 1200 Cift devirli matorlar genel olarak iki farkli uygulamaya gore tasarlanir;
160 GMM3E 355Mba 995 290 1535,7 0,83 956 956 95 7 2,3 24 0,8 3,2 6,8 N85
200 GMM3E 355 M6b 995 345 1919,6 0,87 958 958 9573 7 2,3 2,4 0,8 32 8,3 1390 - Yuk momenti Sabit (sab|t moment)
315  GMM3E355L6d 995 555 30234 086 958 957 955 7 2,3 24 08 32 n7 1890
355 GMM3E400L6a 995 610 34073 0,88 958 958 957 6,8 2,3 2,2 0,7 29 23,6 2450 Sabit Moment Dedisken Moment
400 GMM3E400L6b 995 690 38392 087 958 958 957 6,8 2,3 2,2 0,7 29 26,6 27” g3
M P‘ M, P )
I M~n
P~n
M sabit
P~n’ n
- N
Sabit moment uygulamalari, kalkis aninda yiksek Degisken moment uygulamalari, kalkis aninda yUksek
moment ihtiyaci olan ve diusiUk devirde sabit moment moment ihtiyaci olmayan ve disik devirde moment
ihtiyaci olan, kompresor, takim tezgahlari ve ving gibi ihtiyaci devrin karesi ile azalan pompa ve vantilator
uygulamalardir. Bu uygulamalara gore tasarlanan gibi uygulamalardir. Bu uygulamalara gore tasarlanan
motorlarin distk devirdeki ¢cikis glict degeri motorlarda, devir orani 1:2 oldugunda gl¢ orani yaklasik
olabildigince yUksek tutularak ihtiyac duyulan ylksek 1:4, devir orani 3:2 oldugunda ise gli¢ orani yaklasik 1:3
moment ihtiyaci karsilanir. olmaktadir.

Dahlander sargili motorlarda, sabit moment icin A/YY, dedisken moment icin ise Y/YY baglanti yapilir. iki ayri sargili
motorlarda da her iki uygulamada Y/Y baglanti yapilir. Motorlarin klemens u¢ baglantilari su sekildedir;

Cift Devir, Dahlander sargi Cift Devir, 2 Ayn Sargi

s (000][ddle  [00d[dde

cift devirli | | | | | | | | | | | |
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt életim metodu ile hesaplanmustir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapilmis e e B e s B
olan test sonuglarina gére belirlenir. Distik hiz Yiksek hiz Diigiik hiz Yiiksek hiz
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(( CIFT DEVIRLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri CIFT DEVIRLI MOTORLAR ,,

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _
ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tur: S1 (Sirekli Calisma) 3 Faz, 400 V, 50 Hz | Isletme Tur0: ST (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma DerecesiaIP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) %=
- . - . - s L
ALUMINYUM GOVDE ALUMINYUM GOVDE 5
4/2 kutuplu - 1500/3000 d/dak 8/4 kutuplu - 750/1500 d/dak é
Yik momenti sabit (Takim Tezgahlari) Tek sargi - Dahlender Baglanti A/YY Yik momenti sabit (Takim Tezgahlari) Tek sargi - Dahlender Baglanti A/YY C_>|
(@)
Anma Giiciinde Kalkista Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik v Kalkista Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik i
Akim | Moment Verim* Akim Orani |Moment Orani| Moment | Momenti | Agirlik A'?.m.? AK Verim Moment | Momenti | Adirlik %
. Hiz i 0 oran | B3 Giici . Hiz im i Akim Orani [Moment Orani oram | B3
Tip In My Gii¢ % Ia/ I Ma/ My Tip In % Ia/ In Ma / My
Katsayisi IEC Mc/ M = Mc/ M
d/dak A Nm Cos¢ 160034212007 pogrudan | Dogrudan | ‘ kgm? ’ kg kw 60034-2-12007| Dodrudan | Dogrudan | | kom? kg
4/4 o/a
0,06/008 AGM 56 4/2a 1360/2750  0,40/046 042/028 0,49/0,5 427/48,5 2.6/2,9 19/21 2/22 0,00011 27
008/0]  AGM564/2b 1360/2750 0,43/0,48 056/0,35 0,58/0.56  44.6/52.4 2.8/31 2/22 21/23 000012 28 015/025 AGM718/4 071/081 457/623 23/3] 15/14 18717 Olo00Es (G
01/015  AGM 63 4/2a 1390/2800 0,50/0,50 0,76/051 0,68/0.73  456/573 2.8/3,5 18/19 19/23 000017 32 VLGS AGMEDE RS deZa Cegltns sZol] 26/4.2 16/17 19/2 el &)
015/022 AGM634/2%  1390/2800 067/064 103/075 066/081  476/593 27/3.7 19/18 23/22 000021 37 0.35/055 AGM 538 0€2/077  565/672 26/37 18/17 2/2 00022 94
022/03 AGM714/2a  1375/2750 070/085 15/1 073/084  603/59,4 3,0/33 15/14  19/18 000040 49 04/07  AGM9 55/48 059/083  594/692 29/37 16/14 216 00029 m3
03/044 AGM714/2b 1390/2800 095/12 2115  072/081  613/633 3/3) 15/13 2/18 000054 59 84/63 068/084  594/683 28/38 14/15 1717 0,0038 13,5
05/06  AGMB804/2a 1370/2780 14/16  35/21  079/086  633/614 3/35 14/15 17/2 000083 76 690/1400 104/75 069/085  634/703 32/44 16/18 19/21 0,0062 177
07/085 AGM804/2b 1370/2800 2/2.3 49/29  075/076  653/683 3,3/4, 17/2 2/23 0,001 8,7 690/1395 34/35 138/1  063/09 65,4/713 31/43 18/17 21/2 0,0084 196
113 AGMO0S4/2  1370/2750 25/33  7/45 081/0,85  69,3/654 3,8/3.7 1717 2/18 0,0019 n5 44/51  203/171 067/088  713/782 38/42 19/17 24/22 0013 26,5
13/18 AGMO0L4/2  1390/2800 3/43 89/6]  085/086  72.2/684 4,4/4,2 2/19 2.2/2 0,0024 136 69/74 30/23 065087  694/743 36/48 18/18 21/19 0,024 35
18/22  AGMI00L4/2a 1420/2840 41/55  121/74  0,82/08 75.2/70,4 4,9/45 2/2) 23/24 00038 173 700/1400 10/12  48/38  0,68/09 72,4/774 38/53 18/17 2/2 0,033 43
2P e me el i e D e ) el o e o o oyn e w2 om0
45/55  AGM132S4/2  1430/2860 95/14  30/18  084/077  793/74.4 5.4/5] 2/19 22/22 0019 39 N ;125(;;1‘?;0 5//27 ;3;572 8‘;;/8':;3 ;19’33 //gg’j ;25/ 2‘1 ;2//2 Zf i‘jﬁ‘j 8’1283 1752
63/75  AGM132M4/2  1440/2880 126/17  42/25  088/081  80,3/77.4 5,6/6, 2.3/2.4 25/26 0026 47 T e : e e :
75/10  CAGMI32M4/2 1440/2890 15/21  50/33  085/086  813/784 6.4/6,4 25/21  31/31 0032 5 AGMIBOL&/4  720/1450 24/30  146/99 078/086  834/824 58/7 2326 2729 020 138
9/m AGMI6OM4/2  1450/2900 18/23  59/36  086/088  84,3/784 62/6,3 23/24  24/26 0054 7 CAGM200L 8/4 7251460 38/44  21/157  07/089  844/864 48/62 23/19 24/23 023 205
125/15  AGM160L4/2  1465/2930 24/29  81/49 0,85/0,88  86,3/834 5,6/6,9 2.2/2.4 22/25 0072 1
17/20 AGMI80L4/2  1455/2930 33/39  12/65  0.85/09 85,4/80,5 6,2/7.2 25/2.7 26/3 013 14
21/25 AGM200L4/2 1460/2920 40/46  137/82  0,89/09  83,5/855 6.6/6.8 2.4/26 24/27 0, 85
25/30  CAGM200L4/2 1460/2915 45/56  164/98  0,91/0.9 86,4/84,5 6.4/6.6 2/22 2.3/26
PIK GOVDE PIK GOVDE
4/2 kutuplu - 1500/3000 d/dak 8/4 kutuplu - 750/1500 d/dak
45/55 GM132S4/2 1430/2860 9,5/14  30/18  084/077  79.3/74.4 22/34 GM13258/4 700/1400 69/74 30/232 065/087  694/743 36/48 18/18 21/19 0,024 47
6,3/75 GM132M4/2 1440/2880 12,6/17  42/25  088/081  80,3/774 35/55 GM132M8/4  700/1400 10/12  48/38  068/09 72.4/774 38/53 18/17 2/2 0,033 56
Sl GMI160M4/2  1450/2900 18/23  59/36  086/088  84,3/784 45/6  GM160MS8/Ma  715/1425 T/127  60/40 074/087  783/764 43/5] 1717 2/22 0,060 95
125/15  GM160L4/2  1465/2930 24/29  8/49  085/088  863/834 55/75 GMI60M8/4b  715/1435 13157  73/50  075/086  793/784 52/6] 22/22 24/24 0083 105
1720 GM180L4/2  1455/2930 33/39  T12/65 08509  854/805 75 GMI60LS/A 7201440 1722 9973 077/088  813/804 50/58 2124 24024 OR2 134
AjZs - CHAUULZ REUZEY AUHE R DRReE gegtes /15 GM180L8/4 7201450 24/30  146/99 078/086  834/824 58/70 23/26 27/29 020 165
25/50  CGM200L4/2. 1460/2915 45/56  164/98 ~ 091/09 864/84,5 16/24 ~ CGM200L8/4 72501460 38/44  21/157 071/089  84,4/864 48/62 23/19 24/23 023 255
31/37  GM225M4/2  1460/2915 56/70  203/121 0,88/089  89.4/845 ' e s = 0 e :
30/45 GM250M4/2  1465/2935 72/78  254/146 087/094  88.5/875 185/32 GM225M8/4  730/1460 49/58  242/209 063/089  844/875 39/54 22/2 21/22 035 320
46/55 CGM250M4/2 1465/2935 81/96  300/179 0,9/0.93 89,5/87, ] 3/ 2/ 23/40  CGM225M8/4 730/1470 59/72  301/260 0,65/0,9 85,4/875 44/57 24/22 22/23 044 360
56/67 GM280M4/2  1480/2970 100/121  361/215  0,88/0.91 1 615 30/48  CGM250M8/4 7301470 77/84  392/312 065/091  84,5/895 43/6.4 22/2] 19/24 072 450
72/32  CGM280M4/2 1480/2970 129/148 465/264 0,88/0,91 13 665 37/55 GM280M8/4  740/1480 95/97  478/355 0,65/09 85,5/89,5 45/64 16/16 14/18 11 615
77/90  GM315S4/2 1485/2980 148/153  495/288 0,81/0,93 0.96 720 45/66  CGM280M8/4 735/1480 1N0/122  585/426 066/085  875/90,6 47/66 18/21 16/21 13 665
94/10  GM315M4/2a  1485/2980 181/186  605/353 0,81/0,93 1.2 805 55/75  GM31558/4 740/1485 T3/133  710/482 076/089  90,5/89,6 55/6.7 2/19 19/2 2 695
12C/140 GM315M4/2b  1485/2980 225/231 772/449 0,82/ 14 870 65/90 GM3I5M8/4a  740/1485 129/176 839/579 078/08 915/90,6 6,3/6] 2/19 19/2 25 745
132/155  GMM3I5L 4/2a  1485/2980 247/255 849/497 082/0/94 ' ’ 2/2, 5/26 142 920 80/M0  GM3I5M8/4b  740/1485 163/195 1032/707 076/089  916/907 7/8 24/22 2323 3 820
143/168  GMM 3151 4/2b  1485/2980 282/276 920/538 O,J8/0.94 : 6/8, 24/2.3 15 950 90/125 GMM3I5L8/4  740/1485 179/220 T154/804 08/091  896/887 56/63 28 w7 4 860
0 Sabit moment uygqulamalarinda, moment karakteristioine badll olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde kalkis 0 Sabit moment uygulamalarinda, moment karakteristigine bagdli olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde kalkis
yaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan sonra yiksek devire-ahahtarlanabilir. yvaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan sonra ylksek devire anahtarlanabilir.
Sabit moment uygulamalarinda, Dahlander badlantil motorlara dogrudan yol verilir ancak istek halinde Y//\ yol vermeye Sabit moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara dodrudan yol verilir ancak istek halinde Y//\ yol vermeye
uygun ézel badlanti yapilabilir. uygun ¢zel badlanti yapilabilir.
Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken Verim degerleri IEC 60034-2-1. 2014 standardina uygun olarak endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken
vk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir. YUk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gére belirlenir.
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(( CIFT DEVIRLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri CIFT DEVIRLI MOTORLAR ,,

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _
ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tart: ST (Surekli Calisma) 3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Turd: S1(Surekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma DerecesiaIP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) %=
- . - . - s L
ALUMINYUM GOVDE ALUMINYUM GOVDE '§
6/4 kutuplu - 1000/1500 d/dak 4/2 kutuplu - 1500/3000 d/dak  B=
Yilk momenti sabit (Takim Tezgahlari) iki ayri sargi Y/Y Yuk momenti hizifi karesiyle orantilih(Pompa ve Vantilatér) Tek Sargi - Dahlander Baglanti Y/YY S
. : 2
Anma Anma Giiciinde — Kalkista Devrilme EermsizI!k Yaklasik Anma - Kalkista Devrilme Eylemsizlik Yalflaslk %
Giicii e Akim | Moment Verr:m Akim Orani |Moment Orani| Moment | Momenti | Agirlik Giicii Hiz Akim Ll Akim Orani  |Moment Orani| Moment | Momenti | Agirlik
Tip I My Giig 5 a/ In M,/ My Orani J B3 Tip I % Ia / In Ma / My Orani J B3
Katsayisi IEC Mc/ M — = Mc/M
kW d/dak A Nm Cos¢ 160034212014 | pogrudan | Dogrudan | ‘ kgm? ‘ kg kw 60034-2.1:2014 | Dodrudan | Dogrudan | | kgm? kg
4/4 7
012/006  AGM 716/4a 920/1370  07/072 125112  0,59/0,67  40,8/46,6 31/2,6 13/13 1716 000064 54 0085/014 . AGM 63 4/2a 024/047 051/062 484/632 30/45 2124 24/28 00001 33
018/022 AGM716/4b 920/1370  08/09 187153 071/0,65  44,7/52,5 3,2/2.8 14/1,4 1716 000086 63 0,05/019 034/063 066/074 485/603 34/48 23/27 26/3 0,00013 37
018/0,33 AGM 80 6/4a 930/1410  0,9/1] 257/224 085/0,73  457/574 31/32 15/15 2/2] 0,0017 8] 008/037 055/126  069/084 5055/56,5 25/35 1415 16/17 000026 5]
03/04  AGMB806/4b 930/1425 112 308/268 085/0,77  477/59,4 34/43 18/2 2.2/25 00022 9,4 012/05 083171  073/08 515/62.3 30/38 16/18 18/2 0,00034 63
045/0,6 AGM90S6/4 940/1430  15/18 4,6/4 0,7/0,79 60,4/59,4 3,3/3,8 1,4/1,6 1,8/2]1 0,0029 11,3 017/0,75 g 12/2,6 0,77/0,91 62,2/683 3,5/4] 16/17 19/19 0,00053 78
06/09 AGMI0L6/4 950/1420  2/25 6/6) 0,69/0,8 61,4/634 3,9/33 17/15 24/19  0,0038 13,5 ) 025/ . 1410/2810 0722  17/34 075/0,98 671/65,4 33/36 14/16 1719 0,00066 89
12/17 AGMI00L6/4  950/1425 34/42  12/4  074/085  67.3/674 3,7/4) 18/17 2/19 0,0084 19,3 1425/2860  09/28  22/43  074/087 701/752 37/44 16/18 2/19 0,00T 4
15/24  AGMU2M6/4  950/1435 4/56  15)/16  074/079  713/762 4,6/4.8 19/17 24/22 0013 26,5 12/42. 34/67  078/088 750/76.2 4.5/6 2018 24/25 00014 138
22/33  AGMI32S6/4  965/1445 56/76  218/218 077/084  723/734 48/5 19/1.7 26/23 0022 36 ) O IBE2 aaEl eEes e 49/4.7 L9 2321 00024 =
32/5  AGMT32M6/4  960/1450 76/ 318/329 07708  773/803 56/6] 2319 25022 0043 495 Qe R ks B GRS 55/6 18/2 Lo e 2
5/75 AGM160M6/4  970/1455 105/15  492/492 0,86/089  783/794 5,5/5.8 18/1,7 25/25 0,079 8l ‘ e S AR RS G OO s N 1521 2122 00090 *
' e TR T e o e ' 17/65 ; 32S54/2b  1440/2900 36/125 T3/214  084/089 791/823 58/68 23/23 25/27 0,012 39
6,5/10 AGM160L6/4  965/1450 133/19  64,3/659 0,87/09 79,3/82,4 5,4/6,4 18/19 24/25 0N 95 5/10 V.AGM160M4/2a 1450/2910  53/195 16/33 084/09 79.2/804 5/53 21/25 22/27 0026 62
9,5/15 AGM180L6/4  970/1460 19/28 935/98]1 0.86/091  823/834 6.5/6,9 1718 27/29 06 145 VAGMIBOM4/20 1460/2030 6724  22/42 085/091 822/844 68/86 22/25 29/33 0034 73
15/23 AGM200L6/4  970/1470  31/43 148/149  0,82/0,88  83,4/86,4 71/75 2119 3/3 0,26 151 4, V.AGMI60L4/2  1460/2930 86/32  29/55 0,87/0,89 832/84.4 69/88 24/26 27/3 0,041 86
5/20 V.AGMI8OM4/2  1475/2940  10/37  32/65 087/09 813/854 6.7/77 26/24 27/27 0,060 125
VS/28 V.AGM200L 4/2a 1470/2960 15/50  49/90  085/0,92 833/865 64/75 23/21 23/24 010 165
85/33  V.AGM200L4/2b 1470/2950 16/59  55/107  087/09 86.2/885 68/76 21/19 22/2] 013 185
PIK GOVDE PIK GOVDE
6/4 kutuplu - 1000/1500 d/dak 4/2 kutuplu - 1500/3000 d/dak
2,2/33 GM132S6/4 965/1445 56/76  22/22 0,77/0,84 72,3/73,4 4,8/5 125/5 V.GM132S4/2a  1440/2860 3/98 83/167  0,78/093 752/773 43/49 1.8/21 21/2.2 0,0090 45
32/5 GM 132 M 6/4 960/1450  7,6/11 32/33  077/08 773/80,3 5,6/6,1 17/6,5 V.GM13254/20  1440/2900 36/125 T3/214  084/089 791/82,3 58/6.8 23/23 25/2.7 0,012 52
5/75 GM 160 M 6/4 970/1455 10,5/15  49/49 0,86/0,89  78,3/79,4 5,5/5,8 2,5/10 V.GM160M4/2a  1450/2910 53/195  165/328 084/09 79,2/804 50/53 21/25 22/27 0,026 94
6,5/10  GM160 L 6/4 965/1450 133/19  64/66 0,87/0,9 79,3/82,4 54/6,4 33/13 V.GM160M4/2b  1460/2930 6,7/24 216/424  085/091 82,2/84.4 6,8/8,6 22/25 29/33 0,034 105
9.5/15  GMI180L6/4 970/1460  19/28 94/98 ~ 086/091  823/834 44/17 V.GM160L4/2  1460/2930 86/32  288/554 087/089 83,2/844 69/88 24/26 27/30 0,041 8
15/23  GM200L 6/4 970/1470  31/43 148/149  0,82/0,88  83,4/86,4
/32 GM225 M6/A 080/1470 43/57  2M4/208 084/051  86.4/375 5/20 V.GM1BOM4/2  1475/2940 10/37 324/65  087/09 813/854 6.7/77 26/24 27/27 0,060 150
26/30  GM 250 M 6/4 980/1475 5372  253/253 080/0.88  86.5/875 75/28 V.GM200L 4/2a  1470/2960 15/50 487/903 085/092 833/865 64/75 23/21 23/24 0] 215
39/57 GM280S 6/4 985/1475 78/108  378/369 081/086  875/876 12 550 85/33  V.GM200L4/2b  1470/2950 16/59 55/107  087/09 86,2/885 6.8/76 2119 22/2] 013 235
46/66 GM 280 M 6/4 990/1485  91/13 444/424  0,81/0,8 88,5/88.6 ; 3/2.2 15 610 10/40 V.GM 225M 4/2 1470/2955  20/72 65/129 0,82/0,91 86,3/86,5 55/6,5 218 21/2.4 019 315
52/75  GM3I5S 6/4 990/1485 95/135  502/482 0,88/089  885/38 ] 6/, 23/23 2 695 125/48  V.GM250M4/2  1480/2965 25/86  8I/I55 081/09 873/885 57/75 20/21 21/2.4 032 385
58/85  GM315M 6/4a 990/1480 10/158  559/548 0,84/0,85 89,6/ 9/5. , 2/1,9 2,5 745 17/66 V.GM 280 S 4/2 1480/2970  33/15 10/212 0.83/091 883/896 6.2/79 2,0/2] 22/26 05 560
75/M0  GM 315 M 6/4b 990/1485 141/190  723/707 0,83/0,91 90,6/90,7 1,9/1.8 3 820 20/78 V.GM280M4/2  1480/2970 38/133 129/251  084/093 88,4/89,6 6,7/82 2,0/2] 23/27 062 595
86/125 GMM3I5L6/4  990/1485 160/210 830/804 083/092 916 1918 4 860 25/100 V.GM31554/2 1485/2975  48/172  16/321  084/092 884/89,7 6.5/79 1417 24/27 0,96 720
30/120  V.GM3I5M4/2a  1490/2980 58/205  192/385  0,82/092 89,4/90,7 80/88 16/19 26/29 12 805
3150  V.GM3I5M4/20  1490/2980 68/252  237/481  084/092 914/917 6.5/8.2 16/19 25/28 14 870
45/175  V.GMM3I5L4/2  1490/2980 83/295  288/561  0,84/092 915/917 67/82 16/19 25/28 142 920
0 Sabit moment uygulamalarinda, moment karakteristigine badli olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde kalkis 0 Dedisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagli olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde
yaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan Sonra yiksek devire anahtarlanabilir. kalkis yaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan sonra yiksek devire anahtarlanabilir.
Sabit moment uygulamalarinda, Dahlanderbagilantii motorlara dogrudan yol verilir ancak istek halinde Y/ yol vermeye B 5 5 N
G uygun 6zel badlant! yapilabilir 0 Degisken moment uygulamalarinda, Dahlander badlantili motorlara sadece dogrudan yol verilir.
Verim degerleri IEC 60034-2-1. 2014 standardina uygun olarak endirekt élcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken Verim degerleri IEC 60034-2-1. 2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
YUk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir. dedisken yik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gére belirlenir.
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(( CIFT DEVIRLI MOTORLAR Standart Seri Standart Seri CIFT DEVIRLI MOTORLAR ,,

_ 3 _ Uc Fazli Motorlar Uc Fazli Motorlar _ 3 _
ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Turt: S1(Surekli Calisma) 3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Turd: S1(Surekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma DerecesiaIP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) %=
- - s an - ™ I
ALUMINYUM GOVDE ALUMINYUM GOVDE I@
8/4 kutuplu - 750/1500 d/dak 6/4 kutuplu - 1000/1500 d/dak <
Yuk momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilatér) Tek Sargi - Dahlander Baglanti Y/YY Yiik momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilatér) iki ayri sargi g
- X
Anma Anma Giiciinde Verim® Kalklsta Devrilme Eylemsizlik Yalflaslk Anma V Kalklsta Devrilme EermsizI!k Yalflaslk %
Glicd Hiz Akim | Moment e::m Akim Orani |Moment Orani| Moment | Momenti | Agirlik Glicil Hiz Akim Verim Akim Orani |Moment Orani| Moment | Momenti | Adirlik
Tip In My Gii¢ % Ia/ I Ma/ My Orani J B3 Tip In DA) Ia/ In Ma / My Orani J B3
Katsayisi IEC Mc/ M — - Mc/ M
kw d/dak A Nm e 6003‘:2::2014 Dogrudan | Dogrudan o kgm? ’ kg kW 60034-2-1:2014 | Dogdrudan Dogrudan o kgm? kg
- ’ 4/4
S A U B s ooion v Moo oW vavs wswa  w  owsowe owe
0,12/0 5 | V. AGM 80 8/4a 680/1430  065/15  17/33 0,51/0,75 50,5/62.3 21/3.2 14/17 17/2] 0100083 76 et Mg OBVLT - 058/065 465/605 29725 15714 1916 000086 o3
0‘18/0175 V. AGM 80 8/4b 680/1405  090/2  25/5] 0,54/0,81 51,5/65,3 21/35 1.6/1.7 18/21 o'oo1w 87 015/045 1547514 077/081 205/604 52752 14 23 ooor o
0,25/1] V.AGM90S8/4  700/1410  12/28 34/68  0,51/0,69 57,4/73.2 27/46 1,6/2] 21/24 o'oo19 5 205409 067/08 204/602 SU5E 2116 202 00022 o
0‘33/1 4 V.AGMOOLS/4  690/1390  13/33 46/96  060/079 59,4/76,2 26/43 1718 19/2] 010024 136 ' ' S0561 - 070/078 24577102 2945 1919 1921 00019 e
0‘5/2 ] V.AGMI00L 8/4a  700/1415  18/48 7013 0,61/0,82 64,3/713 2,9/4.8 15/18 21/2,3 O’OOB8 173 - e Ll o132 s2/4 1618 22 00024 e
0_6/2 5  V.AGMI00LS8/4b  690/1410  2/55 8/17 0,66/0,86 64,3/743 32/52 1,5/1.9 2/23 olooso 208 P00/1420 - BT 6708 075079 624/69:3 5652 16721 2202 00010 7
1/3 3 y V.AGMT2M8/4  700/1425  32/83  14/25 0,63/0,83 70,2/78,3 34/52 14/2,0 2/25 oloo92 287 SURESARES et e S6/7 VA 22/25 00052 208
1 2/'5 V.AGM132S8/4  715/450  38/105  16/33 0,60/0,84 74,2/80,3 37/54 21/2.2 24/26 o'o19 39 p 117> AL Lz ] e 758 19721 2921 00092 87
1'7/7 V.AGM132M8/4  710/1450  52/145  23/46 0,66/0,84 69,3/813 4/6,6 2.0/2.2 22/25 oloze 47 S el L L or4/19% 4755 118 2 00P >
2' 5/10 V.AGMI60M8/4  720/1460  74/20 33/65 0,64/0,87 74,3/814 37/6,4 18/2,3 22/3 01054 74 ‘ e I A e /52 12 1922 0026 Y
3?5/14 V.AGM160L8/4  720/1460  105/28  46/92 0,6/0,83 78,3/85,4 3,7/6,8 18/2 2/2.5 o’o72 104 (B s $0.5/591 - 076/084 173/845 4606 192 1925 0054 "
6 s T 103/86.4 So e . oln s V.AGMI60L6/4  970/1455  95/26  394/853 075/0,84 79,3/84.4 4/55 19/2] 19/2.2 0,072 104
50 e Ao o13/874 So/e7 v . o'13 : V.AGMI8OM6/4  970/1460  M7/29  49/98 074/0,85 813/863 44/59 18/22 19/2.2 o 128
s A R 033 073/088 04 2/58.4 566 o oy 0'19 : 6/18, V.AGMI8OL6/4  975/1455  14/36 59/121 0,75/0,85 80,3/854 54/55 24/2] 25/23 013 143
S e o e o ' 5/25 V.AGM200L6/4 980/1465 166/48  73/163  079/0,86 813/855 6/66 22122 29/28 019 185
9/30 VCAGM200L6/4 980/1470  19/51 88/195  078/094 863/884 6,7/7 26/23 29/25 023 205
PIK GOVDE PiK GOVDE
8/4 kutuplu - 750/1500 d/dak 6/4 kutuplu - 1000/1500 d/dak
12/5 V.GM 132 S 8/4 715/1450  38/105  16/33 0,6/0,84 74,2/80,3 37/54 15/45 V.GM 1325 6/4 940/1440  42/95  152/298 075/0,84 674/793 41/55 1718 21/2 0,019 51
17/7 V.GM 132 M 8/4 710/1450  52/145  23/46 0,66/0,84 69,3/813 4/6,6 2/52 V.GM132M6/4  940/1440  52/133  203/411  077/086 703/76.4 4/52 17/2 19/22 0,026 60
2510 V.GMI6OMS8/4  720/1460  74/20  33/65  064/087  743/814 3.7/6.4 3/9 V.GMI6OMG/4  945/1455 718 303/59]1 078/084 773/843 46/6 18/2 19/23 0054 105
$5/14  V.CMIEOL &/4 A0 0325 ABIKE ORS0IEE HEEeE S 413 V.GMI60L6/4  970/1455  95/26  394/853 075/0,84 79,3/84.4 40/55 19/2] 19/22 0,072 140
416 VL0 7201485 114/32 S0 CLoOse et S 150 5/15 V.GM 180 M 6/4 970/1460  1,7/29 492/981  0,74/0.85 813/86,3 4,4/59 18/22 19/2,2 oM 150
5/20 V.GM 180 L 8/4 720/1465  14/40 66/130 0,62/0,81 81,3/874 170 ' o o T T o T '
- ViGM2001L8/4 N o2/i85  073/088 R o5 6/185 V.GM180L6/4  975/1455  14/36 588/1214 075/085 80,3/854 54/55 24/2] 25/23 013 170
8/32 V.GM 225 S 8/4 730/1470  20/60 105/208  0,67/0,86 84,3/885 275 75/25 V.GM200L 6/4  980/1465 166/48  73/163  079/0,86 813/855 6,0/6,6 22/22 29/28 019 235
10/40 V. GM 225 M 8/4 725/1470 26/71 132/260 0,65/0,92 83,3/86,5 320 9/30 V.CGM 200 L 6/4 940/1470 19/54 88/195 0,78/0,89 86,3/88,4 6,7/7 26/2.3 29/25 0,23 255
12,5/48  V.GM250M8/4  735/1475  30/87 162/311  0,7/0.88 84,4/89,5 395 13/33 V.GM225S6/4  980/1470  25/67 107/24  073/08 853/875 50/64 18/21 22/28 029 275
16,5/63  V.GM280S 8/4 730/1475  38/115 216/408  0,70/0,88 87,3/88,6 b 550 14/40 V.GM225M6/4  980/1470  30/77  136/260  0,78/0:83 84,4/885 47/61 18/2 23/3 035 320
21/83 V.GM280M8/4  735/1475  50/149  273/537  0,67/0,87 88,4/90, 9/6, 6/2, 8/2, , 615 17/50 V.GM250M6/4  980/1475  36/92  166/324  08/085 83,4/90,5 52/72 2/25 24/3] 054 395
25/100  V.GM 3155 8/4 740/1485  53/174 323/643  0,74/0,89 90,4/ : 8/2, ] 702 22/65 V.GM280S6/4  985/1480  46/l6  213/419  078/091 874/876 6,6/54 23/17 23/18 0,90 550
30/120  V.GM3I5M8/4a  740/1480  69/223  387/774  068/083 904 5.3/81 784 26/75  V.GM280M6/4  990/1480  56/137  251/484  075/0,89 874/876 6.8/55 25/16 25/17 1 615
33132 V.GM3I5M8/4b  740/1485  74/239  426/849  0.7/0.85 904/ 52/8] 18/2.4 2/28 25 & 32/95  V.GM3I5S6/4  990/1480 63/164  309/613  081/09 89.4/916 67/6 2217 2522 16 702
HOfIR0 EMMSBILER e By slgitzs 0 0'9‘90'5/ 0 >2/8)] 18/24 ges 23 87 37/115 V.GM3I5M6/4a  990/1485  74/200  357/740  079/088 89,5/92,6 8/7 25/18 29/26 21 784
45/132  V.GM35M6/4b  990/1485  91/223  434/849  0,78/091 90,5/92,7 8/65 25/18 29/25 25 861
50/150  V.GMM3I5L6/4  990/1485  98/257  482/965 08/09 90,5/92,7 7/6.2 2217 26/23 23 875
G Degdisken moment uygulamalarinda; kalkis akim karakteristigine badli olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde 0 Dedisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagli olarak, ¢ift devirli motorlara énce alcak devirde
kalkis yaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan sonra ytiksek devire anahtarlanabilir. kalkis yaptiriimalidir. Anma devrine ulastiktan sonra ylksek devire anahtarlanabilir.
o Degdisken moment uygulamalarinda, Dahlanderbaglantil motorlara sadece dogrudan yol verilir. 0 Dedisken moment uygulamalarinda, Dahlander badlantili motorlara sadece dogrudan yol verilir.
Verim degderleri IEC 60034-2-1. 2014 standardina uygun olarak endirekt élcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
YUk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gére belirlenir. dedisken ylk dederlerinde yapiimis olan test sonuclarina gére belirlenir.
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Opsiyonlar, Boyutlar

( OPSIYONLAR
ve Yedek Parca

UC FAZLI SINCAP KAFESLi INDUKSIYON MOTORLARI

Opsiyonlar 56 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315 355 400 450

1 Kurulum Diizeni
B5, V1 (Aluminyum) o] 0 0 0 0 0 0] O NA NA NA NA NA NA NA NA NA NA
B5 Pik Dokim NA NA NA NA NA NANA O O O O O O O O O Ol R
B14 /B14-2 0 ) 0 0] (0] 0] (0] O NA NA NA NA NA NA NA NA NA NA
B4 /Bl14-2-PikDokum — N/A  N/A  N/A  N/A N/A N/A N/A 480 780 N/A N/A N/A NA NA NA NA NA NA

2 Ozel Sarg 0 0 0 0 0 o] 0 0] 0 0] 0 0 0 o] 0 0

3 Ozel Mil
Cizime Gore
Arka Mil Cikisi 0 0 0 0 0 o] 0 0] 0 0] 0 0 0 o]

4 1P 56 ) 0 ) 0 0 o] 0 0] 0 0] 0 0 ) 0 o] 0 )

5 Makarall Rulman N/A  N/A N/A NA NA NA NA O ) 0 0 0 0 0 0 0 0
(NU)-2P*

5 Makarali Rulman N/A - N/A N/A N/A - NA S NA S NA S NA S NA NA NA NA NA NA NA NA NA
(NU)-468P*

6 Hizolasyon o] 0 0 0 o] 0 0] 0 0] 0 o] 0 0 0

7 Cebri Sogutma N/A NA O 0 o] 0 0] 0 0] 0 o] O 0 0 0 0 0

8 Isitici -1AC 230 V - o] 0 0 0 o] 0 0] 0 0] 0 o] 0 0 0 o] 0 0
TACTIOV

9 Kanopi N/A O 0 0

10 Motor Koruma

3xPTC O O O O

3xPT100 - Sargida O 0 O 0 0 6] 0 O 0

11 Yaglanabilir Kapak N/A - NA NA NA NA NA NA O 6] 0 O 0 O 0
12 izole Arka Kapak N/A - NA NA NA NA NA NA NA NA NA NA NA

14 Es Rulman
15 Metal Klemens Kutusu

N/A NA O 0

19 Metal Kablo Rakoru

Not: Bazi varyant kodlari birlikte kullanilam

S | Standart dzellikler
O | Opsiyonel dzellikler
R | Sorunuz

N/A | Uygulanmamaktadir

60

90

100

12

160

200

24

2-4-6-8

2-4-6-8

2468

2-4-6-8

AYAKLI (B3) - ALUMINYUM GOVDE

Koruyucu J
Ek Kapak
(Kanopi)

¢

Ayakli motor boyutlari: B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde

2468

2468

2468

24

2-4-6-8

2-4-6-8

56

63

Ul

80

90

100

132

160

180

200

DB, DC: DIN 332-2 Form D

HD

152

160

182

198

216

244

267

315

390

430

490

215

24

26

A |AA | AB|ACZAKZ| K | K1 | B | B'|BA|BA|BB| L [LC|LK| C | E DB'|D@

@ @ EA | DC DAQ

90| 28 | 12| 105 -l 6 9 7 - 24 -| 87| 161| 185 -] 36| 20| M4| 9

100| 31| 125| 121 ne| 7| 1| 80 - 27 - | 103| 216| 243| 245| 40| 23 | M4| T

Nn2) 33| 140| 138 16| 7| M| 90 - 27 -| 108 | 249|284 | 278 | 45| 30 | M5| 14

125| 38 | 160| 156| 151 10 | 15 | 100 =| 3B - | 125] 279 324|308 | 50 | 40 | M6| 19
100 - 130 | 309 | 364 | 338

140| 43 | 180| 176| 151| 10| 15 35 - 56| 50 | M8| 24
125 - 155| 334 389 | 363
376 | 442 | 413

160| 47 [200| 194| 189| 12| 18 | 140 =] 20 - | 175 63| 60 | MIO| 28
406 | 472 | 443

190| 47 | 230| 218| 189| 12| 18 | 140 -1 39 - | 175] 396|462 | 433| 70 | 60 | MIO| 28
140 = 180 | 460 | 546 | 497

216| 49 | 260| 257| 239| 12| 18 . 46 " 498|584 | 535| 89| 80 | MI2| 38
523| 614 | 560
600 | 716 | 657

254| 60 | 312| 310| 303| 15| 19 | 210|254 | 60 | 104 | 304 108 | 110 | Mi6| 42
644|760 | 701

279| 68 | 354|348 | 303| 15| 19 | 241|279 | 56 | 86| 320| 657| 773| 714| 121 | 10 | Mi6| 48

318| 80 | 398|390 | 370| 19 | 24 | 305 -| 68 - | 355| 747|865(803| 133 | 0 |M20| 55

Batdn 6lcdler mm birimindediir.

61

GA
GC
10.2

125

215

27

3

3

45

515

59

FxGD

FAXGF

3x3

4x4

5x5

6x6

8x7

8x7

8x7

10x8

12x8

14x9

16x10
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AYAKLI (B3) - DOKME DEMIR Opsiyonlar, Boyutlar FLANSLI (BiCiM A-B5) - ALUMINYUM GOVDE

(PIK) GOVDE ve Yedek Parca

(@]
A Q)
>
N
=
<
O
o
o
X
—
>
P

Koruyucu J ’ Koruyucu J
Ek Kapak Ek Kapak
(Kanopi) (Kanopi)
Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.
Yap! Kutup Ayakli motor boyutlari: B3, B6", B7", B8", B15, V5", V6" yapi bicimlerinde 1 motor boyutlari: (Flans bicimi A - DIN EN 50 347), B5, V1, V3 yapi bicimlerinde
Buyikligi Sayisi H |[HD |[HA| A |AA | AB |ACZ|AK@| K | B | B' |BA|BA'|BB| L |LC|LK| C | E |DB? D@ | GA | FxGD M@ | N@ | P@ |TespitDeligii T | LA | AD | AK@| L LC | LK | E | DB | D@ | GA | FxGD
~ ~ ~ EA | DC DA@| GC |FAXGF No. | S@ = ~ ~ EA DC | DA@ | GC |FAxGF
m 2-4-6-8 1320 330| 15| 216| 52| 260| 257| 239| 12 | 140| 178| 46| 84| 213| 498| 584| 535| 89| 80 | M2| 38| 41| 10x8 00| 8 | 120 4 7 3 8 | 9% - | e | 185 -l 20 | mMa| 9 | 102 33
M
M 20| - 260| 600| 716| 657
60 — 2-4-6-8 160 | 400| 22 | 254| 60 | 312| 310| 303| 15 62| - 108| 10 | Mi6| 42| 45 FFII5 | 95 | 140 | 4 10 30 10| 97| 6| 26| 243 | 245 | 23 | M4 | N | 125 | 4x4
L 54| - 304| 644 760| 701
M
B0 2-4-6-8 180 | 440| 24 | 279| 68| 354 | 348|303 | 15 | 241|279 | 57| 85| 319| 660| 773| 714| 121| MO | Mi6| 48| 515 FF130 | 130 | 10 | 160 | 4 10| 35| 10 | m0 | 76| 249 | 284 | 278 | 30 | M5 | 14 16 55
200 L 2-4-6-8 200|490| 26 | 318| 80 | 398|390 | 370| 19 | 305| -| 68| | 355| 747| 865| 803| 133| 10 |M20| 55 2-4-6-8 | FF165 | 165 | 130 | 200 | 4 2| 35 | 12| M| 15| 279 | 324 | 308 | 40 | M6 | 19 | 215 | 6x6
S 4-8 925 309 | 364 | 338
286| 3 363| 795 2-4-6-8 | FF165 | 165 | 130 | 200 | 4 2] 35 12| 12| W 50 | M8 | 24 27 8x7
2 225/ 520| 30 | 356 | 82 | 438 434| 370| 19 76 334 | 389 | 363
25 M - 790
4-6-8 3| - 371 2-4-6-8 376 | 442 | 413
820 FF215 | 215 | 180 | 250 | 4 | 145 4| 15| 44 | 189 60 | MO | 28 31 8x7
4 406 | 472 | 443
2 -
U e 250| 580| 35| 406| 80 | 484|480 | 440 | 24 | 349 -| 75 410 896/ 1044 2468 | FF215 | 215 | 180 | 250 | 4 | 145 | 4 | 15 | 156 | 189 | 396 | 462 | 433 | 60 | M0 | 28 3| e
S 2 460 | 546 | 497
4-6-8 2-4-6-8
280 280 | 640| 40 | 457 | 120 | 550 | 544 | 440 | 24 | 368| 410 | 85| 18| 474| 958 FF265 | 265 | 230 | 300 | 4 | 145 4 | 20 | 183 | 239 | 498 | 584 | 535 | 80 | M2 | 38 41 | 10x8
M 2 6 523 | 614 | 560
4-6-8 600 | 716 | 657
2 120 2-4-6-8
S e FF300 | 300 | 250 | 350 | 4 | 185 5 | 20 | 235 | 303 m | M6 | 42 45 | 12x8
. 406| 457 | 15| 166 | 550 | 1150 ) ea (760 | o
" 468 825
315 == 50 | s08| 125 | 620 | 64| 571 28 ! 2-4-6-8 | FF300 | 300 | 250 | 350 | 4 | 185 5 | 20 | 250 | 303 | 660 | 773 | 714 | M0 | M6 | 48 | 515 | 14x9
2 1190
L
468 1220/ 140 170 85| 90| 22x14
; 2 - so8| - | 125 Sl F==mre— s ey R 200 L | 2468 | FF350 | 350 | 300 | 400 | 4 | 185 5 | 20 | 288 | 370 | 747 | 865 | 803 | 10 | M20 | 55 59 | 16x10
468 330| 1510 140 170 85| 90| 22x14
y 5 1517| 1414 170 [M20| 80 | 85| 22x14
5 468 3551 980 | 50 | 610 97| 1454| ¢, | 210 | M24| 100 | 106 | 28x16
] 5 1467) 1647 1544 170 |M20| 80| 85 22x14
4-6-8 1507| 1727 1584 210 | M24| 100 | 106 | 28x16
4 170 [M20| 80| 85| 22x14
400 - 2 400 | 1100 | 50 | 686 LU LY E) P
468 1710|1920 1790 210 [M24| m0 | m6 | 28x16
1768| 194 4! 170 90 | 95| 25x14
450 L 2 450 | 1201| 62 | 800 6819481 BAS| o0 M24
4-6-8 1808|2028/ 1885 210 120 | 127 32x18
5 226824482345 170 90 | 95| 25x14
450  H 280 M24
4-6-8 450 |1283| 62 | 800 2308| 2528|2385 210 120 | 127 3248
1) B6, B7, B8, V5 ve V6 315 M yap! buyukligine kada
2) DB, DC: DIN 332-2 bicim D Butin éledler mm birimindedir, DB, DC: DIN 332-2 Form D Butin éledler mm birimindedir,
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FLANSLI (BiCiM A-B5) - DOKME DEMIR Opsiyonlar, Boyutlar AYAKLI ve FLANSLI (BiCiM C-B35) - ALUMINYUM GOVDE ,’
(PIK) GOVDE ve Yedek Parca

I5a)

(@]
A Q)
>
N
=
<
O
o
o
X
—
>
P

AK

Koruyucu J | ! - Iz
Ek Kapak Koruyucu L
(Kanopi) Ek Kapak A
(Kanopi) AB
Not: Mil faturasi ile flans oturma ydzeyi ayni ddzlemdedir. Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.
Yapi Kutup Flansh motor boyutlari: (Flans bi¢cimi A - DIN EN 50 347) B5", V1, V3") yapi bicimlerinde ve flansli motor boyutlari: (Flans bicimi A - DIN EN 50 347), B35 yapi biciminde
Blyikliigl | Sayisi | Flans | M@ | N@ | Pg |TespitDelidi T | LA | AD |AK@| L | LC | LK | E |DB?| D@ | GA | FxGD A|[ABJAkg K [ k1] B | B |BA[BA' BB Flans |[M@|N@|Po|No [s@] T [LA] L [Lc|LK] c | E [pB" DB |GA|FED
No. No. | S@ ~ ~ | EA | DC |DA® | GC |FAXGF No. ~ ~ EA | DC |DAG GC [FAXGF
B = | 2468 | FFes| 265| 250 | 300| 4 | 145 | 4 20 | 198 | 239 | 498 | 584 | 535 | 80 | M2 | 38 4 | 10x8 90| m| -|58| 9| 71| -] 24| -| 87/ FFI00 [100| 80| 120, 4 | 7| 3| 8| 16 185| -| 36| 20 |M4 | 9|102| 3x3
M
M 600 | 716 | 657
160 —— | 2:4-6:8 | FF300| 300 | 250 | 350 | 4 | 85 | 5 20 | 245 | 303 MRS m | Me | 42 | 45 | 12 63| 160| 10 |100| 125| 16| 7| T | 80| -| 27| -|103| FFM5 | M5| 95/ 140| 4 | 10| 3| 10 | 216| 243|245| 40| 23 |M4 | T |125| 4x4
M
180 —— | 2:4-6:8 | FF300| 300 | 250 | 350| 4 | B85 | 5 20 | 260 | 303 | 660 | 773| 74| 1m0 | M6 | 48 | 5I5 711 182| 10| 2| 140| M6 7| M| 90| -| 27| -|108| FF130 | 130| 0| 160| 4 | 10|35 10 |249|284|278| 45| 30|M5 | 14| 16| 5x5
200 L | 2468 | FF350| 350 | 300 | 400 | 4 | 185 | 5 20 | 288 | 370 | 747 | 865| 803 | MO | M20 | 55 | 59 2-4-6-8 | 80| 198| 10 | 125/ 160| 151| 10| 15 |100| -| 33| -| 125/ FFI65 | 165|130/200| 4 | 12| 35| 12 | 279| 324|308| 50| 40 |M6 | 19 | 215| 6x6
s | 48 795 | 943 | 851 | 140 60 | 64 100| - - 1130 309| 364|338
2-4-6-8 | 90| 216| 12 |140| 180| 51| 10| 15 35 —— FF165 | 165/ 130/200| 4 | 12|35| 12 56| 50 M8 | 24| 27| 8x7
225 v |2 FF400| 400 | 350 | 450 | 8 | 185 | 5 20 | 295 | 370 | 790 | 908 | 846 | TO | M20 | 55 59 5 - -1 155 334|389 363
4-6-8 2-4-6-8 - - 376| 442| 413
100| 244/ 13 [160|200| 189| 12| 18 | 140 39 175| FF215 | 215|180| 250| 4 |145| 4| 15 63| 60 [MIO| 28| 31| 8x7
2 4 406| 472|443
250 M s FF500| 500 | 450
2-4-6-8 | 12| 267| 13|190|230| 189| 12| 18 |140| -| 39| -| 175 FF215 | 215/180|250| 4 |145| 4| 15 |396|462|433| 70| 60 |MIO| 28| 31| 8x7
2
S | 468 2-4-6-8 460|546 | 497
280 FF500| 500 | 450 140 180
M |2 132| 315 15 | 216|260| 239| 12| 18 el - 46 " FF265 | 265230300 4 |145| 4|20 |498|584|535| 89| 80 M2 | 38| 41| 10x8
4-6-8 6 523| 614|560
s |2 600| 716/ 657
4-6-8 2-4-6-8
> 160| 390| 22 |254| 312|303| 15| 19 | 210|254 | 60 |104 |304| FF300 |300|250|350| 4 |185| 5|20 108| 110 [M16 | 42 | 45| 12x8
M 2-4 644| 760| 701
315 4-6-8
. FF600| 600 | 550
L Fiss 2-4-6-8 | 180| 430| 24 |279| 354|303| 15| 19 | 241|279| 56 | 86 |320| FF300 |300|250| 350| 4 [185| 5|20 |660| 773| 714| 121| 11O (M6 | 48 | 515| 14x9
2
H u68 2-4-6-8 |200]490| 26 | 318/ 398| 370| 19| 24 |305| -| 68| -|355) FF350 |350|300/400| 4 |185| 5|20 | 747|865|803| 133| 110 |M20| 55 | 59[16X10
" i-e-s
355 5 FF740 | 740 | 680
L
4-6-8
400 = FF940” | 940 | 880 | 1000
4-6-8
450 = FF1080° | 1080 | 1000
4-6-8
1) B5 ve V3, 315M vap! buyukligine kadardir.
2) DB, DC: DIN 332-2 bicim D Butin éledler mm birimindedir, 1) DB, DC: DIN 332-2 bicim D Butin éledler mm birimindedir,
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Opsiyonlar, Boyutlar FLANSLI (BiCiM C-B14) - ALUMINYUM GOVDE

ve Yedek Parca

AYAKLI ve FLANSLI (BiCiM C-B35) -
PiK GOVDE
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P 132....200 225....450 sl
(Kanopi)

Not: Mil faturasi ile flans oturma ydzeyi ayni ddzlemdedir. Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.

Yapi |Kutup Ayakli ve flansh motor boyutlari: (Flans bicimi A - DIN EN 50347), B35 yapi biciminde
BliyUkliigii| Sayisi | H |[HD|HA| A |AB|AK@ K@| K1| B | B' |BA |BA! BB| Flans |M@|N@| P& No|/S@|T|LA| L |LC|LK| C | E |DB"| D@ | GA | FxGD
~ No. ~ ~ EA | DC DA@| GC | FAXGF
132 | 24-68 | 132|300| 15| 216|260| 239| 12| - | 140| 78| 46| 84| 218 FF265 | 265 230 300 4 |145]4|20| 298| 584 535 89| 80 |MI2 | 38| 41| 10%8
M
M 200 - 260 600, 716| 657
160 —| 2-4-6-8 | 160| 380| 22 | 254/ 312| 303| 15 | - 62| -——FF300 |300| 250 350 4 |185|5|20 108| 10 |Ml6 | 42| 45
L 254 - 304 644| 760/ 701
M
180 — | 2-4-6-8 | 180| 421 24| 279| 354| 303| 15 | - | 241|279 57| 85| 319 FF300 | 300| 250 350 4 |185|5|20| 660 773 TW| 121 1O |MI6 | 48| 515
200 L |2-4-6-8|200| 477| 26 | 318/398| 370| 19| - |305| -| 68| -| 355 FF350 |350| 300 400 4 |185|5|20| 747| 865 803| 133| 10 |[M20| 55| 59
s |48
286| 3M 92.5| 363
2 225 510 30 | 356|438| 370 | 19| - 76 FF400 | 400
225 M 30 _ -l 371
4-6-8
2
250 M ves 250| 572| 35 (406|484 440 | 24 | - | 3a9| | 75| -| 410 FF500 | 500
2
S
4-6-8
280 ) 280| 630| 40 | 457|550| 440 | 24 | - | 36g| 19| 85| 128| 474 FF500 | 500
M
4-6-8
s |2
4-6-8 406 457| M5 166| 550
M |2
468 825
315 2 315 50 |508|620| 571| 28 | - FF600 | 600
L a6s
’ 2 508/ -| 125 -| 600
4-6-8 89 1510 90| 22x14
M 3168 se0l - 680 1517 170 |M20| 80| 85| 22x14
355 355/ 980| 50 | 610|740| 571| 28| - 140 1597|1454 554 210 |M24 | 100 | 106 | 28x16
L2 1647|1544 170 [M20| 80| 85| 22x14
4-6-8 630 - 1727|1584 210 |M24 | 100 | 106 | 28x16
M20| 80| 85| 22x14
400 L 3168 400|7100| 50 | 686|860| 704 | 35 | - |goo| | 170 1840 1750} 5| 170
-6- 1920|1790 210 [M24| O | 16| 28x16
90| 95| 25x14
450 L |2 450|120 62 |800| 975| 704 | 45 | - [g00| - 1000 32| 176819481 1845| 55| 170 | M4
4-6-8 18082028 1885 210 120 | 127 32x18
2268|2448/ 2345 170 0| 95
450 H 2 450|1283| 62 |800| 975| 704 | 45 = 280F— M24 25l
4-6-8 230825282385 210 120 | 127 | 32x18

1 DB, DC: DIN 332-2 bicim D

66

Batdn o6lcdler mm birimindediir.

160

motor boyutlari: (Flans bicimi C - DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bicimlerinde

M@ | NG | PG | S T | LA® | ACO
65 | 50 80 | M5 | ,o 0 o
85 | 70 105 | M6 12
75 | 60 9 | M5 | 25 10
100 | 80 | 120 | M6 s 2| ®
FT85 | 85 | 70 105 | M6 | 25 2 | 138
FTT5 | 15 | 95 140 | M8 3 16 -
v | 2aes FT100 | 100 | 80 120 | M6 3 2 | 156
FT130 | 130 | 1o | 160 | M8 | 35 16 .
FTT5 | 15 | 95 140 3
S | Z48 Mo | 130 | 0 160 35
M8 6 | 176
FTIs | 15 | 95 140 3
Lo| 2468 Mz [ 130 | 10 160 35
': i‘4'6'8 FT130 | 130 | 10 | 160 | M8 6 | 104
35
L 2-4-6-8
TR FT165 | 165 | 130 | 200 | MIO 20 -
M | 2468 | FT130 | 130 | 10 | 160 | M8 | 35 6 | 218
. FT165 | 165 | 130 | 200 | M0 | 35 16
2468 "o | 25 | 180 | 250 | M2 4 18
it 2-4-6-8 FT 165 165 130 | 200 | MIO 35 16 257
H |6
M | 2468 | 1o | 215 | 80 | 250 | M2 4 | 18
H |6
M
— | 2468
. FT215 | 215 | 180 | 250 | MR2 4 21| 30
H | 24
1) DB, DC: DIN 332-2 Bicim D
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AKQ

116

116

151

151

189

189

239

303

AD

96

98

10

118

126

151

156

183

235

L LC LK

161 185 -
216 | 243 245
249 | 284 278
279 | 324 | 308
309 | 364 | 338
334 | 389 363
376 | 442 413
406 | 472 | 443
376 | 442 413
406 | 472 | 443
396 | 462 | 433
460 | 546 | 497
498 | 584 555
523 | 614 | 560
498 | 584 555
528 | 614 | 560
600 716 657
644 | 760 701

E
EA

20

23

30

40

50

60

60

80

DBP
DC

M4

M4

M5

M6

M8

MI10

MI0

M12

Mie

D@
DA@

9

24

28

28

38

42

GA
GC

10,2

125

16

215

27

3l

3l

41

45

FxGD
FAXGF

3x3

4x4

5x5

6x6

8x7

8x7

8x7

10x8

12x8

Batdn 6lcdler mm birimindediir.




- ALUMINYUM GOVDE

( FLANSLI (BiCiM C-B14) - PIK GOVDE Opsiyonlar, Boyutlar AYAKLI ve FLANSLI (BICiM C-B3
ve Yedek Parca
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(Kanopi) (Kanopi) AB

Not: Mil faturasi ile flans oturma ydzeyi ayni ddzlemdedir. Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.

Yap!i  |Kutup Ayakl ve flansh motor boyutlari: (Flans bigimi C- DIN EN 50 347) B34 yapi bigciminde ve flansh motor boyutlari: (Flans bi¢cimi C - DIN EN 50 347) B34 yapi biciminde
Blyikliigi[Sayisi| H |[HD|HA| A |AA|AB|ACOAKG K@ | B | B' |BA |BA'| BB Flans|M@|N@|P@|S@| T [LA| L |[LC |LK| C | E DB" D@ |GA | FXxGD AB|AC@|AK@| K |K1| B | B' |BA|BA' BB |Flans|M@|N@ PZ| S | T |LA| L [LC|LK | C | E DB" D@ |GA| FxGD
- No. - - EA | DC |DA@| GC |FAXGF No. ~ ~ EA |DC|DAZ| GC | FAXGF
. FT165| 165 | 130 |200|MI0| 35 | 16 mli0s| -sgl ol 71| 24| -| g7} E2 165 150180 IM5 |, L 101 i el | 36|00 | Mal 9 |102] 3
FT215| 215|180 | 250/ M12| 4| 18 FT85 185 |70 1105 |M6 12
132 ——{ 2-4-6-8 | 132330 | 15 | 216 | 52 | 260 257| 239| 12 | 140|178 | 46 | 84 | 218 498|584 |535| 89 | 80 | M12| 38 | 41| 10x8 75 |75 60 90 |Ms |25 | 10
FT165 165 | 130 [200|MI0| 35| 16 i s
" 63|160(10(100| 31| 125| 121| 16| 7| 1| 80 27| -1 103 ErooTi00 (80 (20 (M6 |3 | 12| 26]243|245 | 40| 23| Ma| T [125| 4x4
FT215| 215|180 | 250|M12| 4 18
138 FT85 |85 |71 |105 |M6 | 25| 12
M 210 260 600/ 716 | 657 : B :
160 T2—4—6—8 160 [400| 22 [254| 60 | 312| 310| 303| 15 —— - |62 | - —FT215/ 215|180 |250|M2| 4| 21 108 110 | Mi6| 42 | 45 71| 18210] W12 351 140—— M6\ 7} T 90 2 1085 (15 (o5 [140 M8 |3 | 16 | 249|284 278 | 45| 30| M5| 14| 16| 5x5
156 FTI00 |100 |80 |120 |[M6 |3 | 12
80198/ 10| 125 38 | 160—— 11| 10| 15 |100| | 33| | 25/ =3071135 T1io [160 M8 |35 | 16| 2/9| 324|308 | 50| 40| Me| 19 |215|  6x6
FTI5 |15 |95 |140
100] - 130 S| 300|364| 338
90| 216| 12|140| 43| 180| 176 | 151| 10 15 35 FTI30 |130 |TI0 |160 ve 22 6 56150  Msl 24 | 271 &7
i i FTis |15 |95 [140 3
125 155 F1130 1120 |10 1160 (35| |334]389| 363
194 FT130 |130 | 110 |160 |M8 16 | 376|442 413
406| 4721443 | 63|60 |MIO| 28 | 31| 8x7
244| 13|160| 47 |200 89| 12|18 |140| -| 39| -| 175 35
100 376|442| 413
- FTI65 |165 | 130 |200| MIO 20 [206] 2472243
FTI30 |130 | TIO |160 | M8 6
12| 267) 13190 47 |230| 218 | 189| 12| 18 - 35 |10
140 39| -| 75 s Tes 1130 [200( Mo 15| 396462/433| 70| 60 |MIO| 28 | 31| 87
140 180| FTI65 | 165 | 130 [200|MI0| 35 | 16
FT25 |25 [180 250 (M2 | 4 | g | 00| >4 47
] 498/584| 535 | 89| 80 |Mi2| 38 | 41| 10x8
132| 315] 15| 216 49 [260| 257 | 239| 12| 18 -lag| - Fri65 | 165 | 130 |200|M0| 35 | 16 523l 613160
178 218 498|584/ 535
FT215 | 215 1180 | 250 |M12 | 4 18 | 523| 614|560
600 716| 657
160 |390| 22|254| 60 | 312| 310 |303| 15| 19 | 210|254 | 60 |104 |304| FT215 | 215 |180 |250 M2 |4 | 21 10810 |Mi6| 42 | 45| 12x8
644|760/ 701
1) DB, DC: DIN 332-2 bicim D Butin éledler mm birimindedir, 1) DB, DC: DIN 332-2 bicim D Butin éledler mm birimindedir,
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(( FLANSLI (BiCiM C-B34) - PiKk GOVDE Opsiyonlar, Boyutlar YEDEK PARCA ,,

ve Yedek Parca
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= (Kanopi) 8
Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.
Yapi Kutup Flansh motor boyutlari: (Flans bicimi C - DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bicimlerinde
Blyukligh | Sayisi | Flans | M@ | NG | PG | S T |LAY |ACO |AK@ | AD | L | LC | LK | E | DB | D@ | GA | FxGD
No. - - -~ | EA | DC | DA@ | GC |FAXGF
S FT165 165 130 200 MI10 35
M FT 215 215 180 250 M12 4
32— 2-4-68 18 | 257 | 239 | 198 | 498 | 584 | 535 | 80 | M2 | 38 | 41 | 10x8
S FT165 165 130 200 M10 35
M FT 215 215 180 250 M12 4
M
160 — 2-4-6-8 FT 215 215 180 250 M12 4 21 310 303
1 00000 0 GO O (52]

Komple sargili stator: Verniklenmis ve gévdeye cakiimis
Komple rotor: Balansi yapiimis, milli, islenmis (kamalar haric)
On kapak

Arka kapak

Flans (Bicim A -"FF”) - Flans numarasinin belirtiimesi gereklidir
Flans (Bicim C- “FT”) - Flans numarasinin belirtiimesi gereklidir
Flans (Bicim C- “FT”, BUyUk tip ) - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
On rulman (Bilyali veya Silindirik Makarali)

Arka rulman

Pervane mahfaza tasi (63...450)

Sogutma pervanesi (63.450)

Mil ucu kamasl

Uc baglanti kutusu

Conta (Uc¢ baglanti kutusu ile kapadi arasi)

Uc bagdlanti kutusu kapadi

Uc plakasi - Klemens (Képru, somun ve pullar dahil)

Kablo giris rakoru

Conta (Uc¢ baglanti kutusu ile motor gévdesi arast)

Kaldirma halkasi (200..450)

Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

Rulman tutucu ic kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

Disk yay (56...280)

Helezon Yay (315..450)

Yag tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)

Dis segman; Rulman ve yag tutucu diskin tespiti icin

(Yaglama nipelli motorlarda én ve arka tarafta, 160..280 arka tarafta)
ic segman: Arka rulmani kapagina sabitlemek icin (160..280)
Lastik toz contasi (V-ring) veya istege bagl olarak yag contasi
Blittin &lctiler mm birimindedlir 82 Kanopi

1 DB, DC: DIN 332-2 bicim D
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( TEK FAZLI MOTORLAR Standart Seri

Tek Fazli Motorlar

TEK FAZLI TAM KAPALI (IP 55) STANDART ASENKRON MOTORLAR

Tek fazli motorlar mekaniksel olarak 3-fazli motorlarla ayni standartlara uyumluluk saglar. Tek fazli motorlarda
motor momentini meydana getiren déner alan, ana ve yardimci sargi olarak adlandirilan 2 ayri sargl yardimiyla
olusturulur. Bu motorlar kullanilacaklari uygulamaya bagli olarak daimi kondansatorll veya kalkis+daimi devre
kondansatorll olarak secilebilir. Her iki tip motor da asagida belirtilen fayda ve sinirlamalara sahiptir.

M21D MK21D - MS21D

Daimi Devre Kondansatorlii Tasarim

Bu tip tek fazli motorlarda ¢alisma boyunca devrede olan daimi devre kondansatord, yardimcl sarglya seri olarak
bagdlanir. Glc katsayisi yuksektir. Nominal momentin %50-80’i arasinda bir kalkis momentine sahip olan daimi
devre kondansatorll motorlar 6zellikle dairesel testereler, matkap makinalari, polisaj makinalari, ¢cim bicme
makinalari, pompa ve fanlar gibi ylksek kalkis momenti ihtiyaci olmayan uygulamalarda kullanihirlar.

Bu tip tek fazli motorlarda klemens kutusu icine Elektrolitik yapidaki kalkis devre kondansatérinin
yerlestirilmis, kisa streli devrede kalan bir kalkis dayanimi acisindan, motora dakikada 3 kalkist
kondansatori ve devamli devrede kalan daimi devre fazla kalkis yaptiriimamalidir. Ayrica iki kalkis arasin
kondansatort bulunur. Kalkis kondansatérint devreden motor milinin durmasi icin yeterli strenin gecmis ol

Kalkis + Daimi Devre Kondansatorlii Tasarim 0

cikarmak icin elektronik roleli ve merkezkac anahtarli gerekmektedir.

tasarim yapilmistir. Kalkis + Daimi Devre KondansatorlU

motorlarin kalkis momenti tam yik momentinin %20 o Kalkis devre kondansatorlerinin G
0-250'si arasinda bir degder aldigr icin 6zellikle kompresorler, olusan gerilimin desarj edilme

hidrolik pompalar ve santriftij pompalar gibi yiksek kalkis
momentine ihtiyac duyulan uygulamalarda kullanilirlar.

Elektronik Role
Kalkis + Daimi Devre Kondansatorlt motorlarin ana ve Elektronik ka
yardimci sargi uclari ile daimi devre kondansatoru ve sebekelerde ¢
daimi devre kondansatorine paralel bagli olan kalkis uygulamalarda o
kondansatértndn uclari, elektronik kalkis rélesinin
klemenslerine baglanir ve besleme uclarina gerilim verilmesi
ile birlikte motor yiksek bir kalkis momenti ile yol almaya
baslar.

Motor, anma hizinin yaklasik %75-80’ine ulastiginda, karsi
yUkU kaldiracak yeterli momente de ulasmis olur. Tam bu
esnada elektronik kalkis rélesi yardimci sargi Gzerindeki
gerilimi kontrol ederek kalkis kondansatoriini devreden
cikartir ve motor tipki daimi kondansatérli tasarimda
oldugu gibi tek kondansatorle calismaya deva

ahtardir. Kalkis aninda iki
en, motor belirli bir devre

Motor herhangi bir sebeple 3 saniye icerisinde k
yapamazsa, elektronik kalkis roélesine eklenmis ol
amacli bir zaman entegresi sayesinde kalkis kondansat
devreden cikartilir ve boylelikle kalkis kondansatort
yanmaya karsl, yardimcl sargi ise kilitlenme stresince asiri
yUklenmeye karsi korunmus olur.

tj anahtarin kontaklari kapanip kalkis
kondansatérint yeniden devreye sokar, elektronik

Ikis rélesinde ise motorun enerjisi kesilmeden kalkis
kondansatorl yeniden devreye giremez.
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Govde, Yatak Tasiyici Kapaklar ve Flanslar

Yap! bayuklagu 71..100: Motorlarin gévdeleri,
kapaklari ve flanslari korozyona dayaniklraliminyum:
alasimdan basincli pres dokimdur

Muhafaza Koruma Dereceleri

GAMAK motorlari tozlu ve nemli ortamda
calisabilecek sekilde IP 55 koruma derecesine.dygun
olarak tam kapall yapida imal edilir, istek halinde 1P
56, IP65 ve IP66 koruma derecesine uygun imalat yapilir.

Uc¢ BaglantiKutusu

Uc baglantikutulardlP 65 koruma derecesine
uygun‘olup, sebeke kablo girisinin her iki taraftan
kolayca yapilabilecedi sekilde motorun Ust kismina
yerlestirilmistir. Elektronik kalkis rolesi ve merkezkac
anahtari, kalkis devre kondansatoru ve daimi devre
kondansator motor uc¢ baglanti kutusunda yer alir ve
baglantrsekilleri baglanti kutusunun kapaginda yer
alan bir sema ile gosterilir.

MilUcu

Standart imalatimizda motorlarin mil ucu tek taraflidir
ve uygun kama takilir (TS 731/ IEC 60 072-

1. Ayrica mil ucuna DIN 332 bicim D’ye uygun dis
acilir. istek halinde motorlar her iki tarafinda mil ucu
bulunacak bicimde imal edilebilir. Mil ucunun salgisi,
flans faturasinin es merkezliligi ve ytzeyinin dikligi

TS 731/ IEC 60 072-T'de belirtilen normal sinif sinirlari
icerisindedir.

Titresim

Standart motorlarimizin rotorlarinin dinamik balansi
“normal” mekanik titresim sinifina uygun olarak, mil
ucuna konan yarim kama ile komple yapilir.

Boya

MK21D - MS21D - M21D motorlar RAL 7031 (DIN 1843)
gri renkli, koruyucu boya ile boyanir, istek halinde
asirt nemli atmosfere, kimyasal maddelere ve mikro-
organizmalara karsi dayanikl 6zel bir dis boya uygulanir.

Depolama

Motorlar uzun middet depolanacaksa; nemsiz,

titresimsiz, temiz ve iyi havalandiriimis yerlerde

muhafaza edilmeli ve isletmeye alinmadan 6nce
valitim direncleri dlcUlerek gerekiyorsa sargilari

kurutulmahdir.

Yataklar

Motorlarda yulksek nitelikli, ses kontrolU yapiimis,
imalatcisi tarafindan dmur boyu yaglanmis, her iki
tarafi kapall (Z2) tek sirali sabit bilyali rulmanlar
kullanihr.
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Yapt Biiyikliigi

71

80 | 90 | 100

MONOFAZE (M21D)
Kablo giris rakoru

M20

Rakor sayisi 1
En buytk kablo dis capi mm? 14
En buytk iletken kesiti toplam mm? 25 i
MONOFAZE (MK21D - MS21D) E
Kablo giris rakoru M16 E
Rakor sayisl 1 <
En biytk kablo dis capi mm? 10 9!
En biyuk iletken kesiti toplam mm? 25 %
>
Sabit Bilya Rulmanh Standart Tasarim
Yapi Kutup On Arka | Sekil
Bilyiklagi Sayisl Rulman | Rulman | No
7 2&4 620277 6202 727
80 2&4 620477 6202 727
90 2&4 620577 620377 1
100 2&4 6206 77 620477

Uygulamanin gerektirdigi hallerde, milin eksenel
yonde hareket etmesini engellemek icin, istek Uzerine
M21D ve MS21D motorlarda Sekil 3'deki sabitlenmis
yataklama dizeninde imalat yapllr.

Yataklama Diizenleri

Sekil 1

On Arka

Serbest yatak Serbest yatak

(Yay gerilmeli)

Sabitlenmis 3
yatak

(Yay gerilme



( TEK FAZLI MOTORLAR Standart Seri TEK FAZLI MOTORLAR

Tek Fazli Motorlar

izin Verilebilir Mekanik Kuvvetler
izin verilebilir radyal kuvvetler (Eksenel kuvvet Fa= 0)

Yapi 3000 d/dak 1500 d/dak Gerilim ve Frekans _
Biiviikliigii Tek fazli motorlar standart olarak 220 V a a Momenti
uyuklugu | Fx, (N) Fx . (N)| Fx, (N) [Fx__ (N) 50 Hz. frekanslara gére imal edilir. Istek @ Motor milinden alinan moment:

240 V sebeke gerilimlerine ve 60 Hz. freka Anma Momenti (Nm) = 9550

_|
/! 400 340 500 420 imalat yapilir. Anma gerilim ve frekansindaki = Anma Glict (kW) Q
80 660 540 840 680 degismeler pratik olarak motor gtictinde herhang -n
90 730 600 910 720 degisiklige neden olmaz. izin verilebilir gerilim degi Anma Hizi (d/dak) E
100 1030 820 1300 1050 alt ve Ust sinir degerlerinde amll calisan motorlarin Yol vermede motor momenti, calistirilan makinenin karsi =
sicakligl, sargi yalitim i verilen‘khk artl momentinin her zaman Ustinde olmalidir. (Z)
sinirinin en fazla 10K ; 64
0 Tek fazli motorlarda déner alan sebekenin bir fazi o
izin Verilebilir Eksenel Dis Kuvvetler Anma Giicii kullanilarak olusturuldugundan, 3 fazli motorlara >
Anma glcl P nazaran daha dustk kalkis momenti olusturmaktadir. o
YATAY MiL DIKEY MiL degerlerinde Ti"tresiml ve ses seviyesi 3 fazli motorlara nazaran daha
- yUksektir. Bundan dolayi 3 fazli motorlarin yerine tek
Cekme [tme Mil / Asagi Mil / Yukan ‘ fazll motorlarin kullanilmasi gerektigi durumlarda lutfen
Yapi Kuvvet Asadi Kuvvet Yukari Kuvvet Asagdi Kuvvet Yukari firmamiza basvurunuz.
Biyuklagi max.F, max.F, max.F, max.F, max.F, etkin glice bolumudur. Katglogda S
F.=0 da |x - F=0 o | x aa F.=0 o |xda F.=0 s Tx da F=0 s Tx aa F=0 C 60034-2-1;2014°e gore direkt Doniis Yonii Degistirme . N
9 rax © R © R 9 rax 9 nax toduyla hesaplanmistir. Tek fazli motorlar, 3 fazli motorlar gibi her iki dénme
N N N N N N N N N N N N N N N N yonunde calismaya elverislidir. Daimi kondansatorld
Bu katalo erilen anma gucleri, anma gerilim ve motorlarin donus yonU asagidaki baglanti semasina gore
2 kutuplu (3000 d/dak) rekansinda, 40°C ortam sicakliginda, deniz seviyesinden degistirilir.
0 m yukseklige kadar olan yerlerde ve strekli isletme
71 100 190 160 230| 90 90 90 190 170 250 | 170 140 220 10 o Ao Urinde, motorun milinde verdigi mekanik guctar.
80 140 320 270 400 120 120 120 340 290 430 300 240 390 160 160 160
90 60 350 290 430| 130 130 130 370 320 470 | 310 250 400 190 190 190
100 220 490 400 590 170 170 170 520 440 650 420 330 540 270 270 270
4 kutuplu (1500 d/dak) M21D MK21D MS21D
71 100 280 250 350 90 90 90 290 260 370 260 220 340 120 120 120 Cs CR
80 140 490 420 610 120 120 120 510 440 640 460 390 590 170 170 170 CR CF | r— —n
90 160 530 440 650| 120 120 120 570 480 700 | 480 400 610 “200. 200 200 — f 4 | | 5| 5| 5 : "
100 220 740 630 880 150 150 150 790 670 960 650 540 830 290 290 290 @ % csS cS GRE 6312 g r 1 :—:;i
) ® P[] P& T
[ 1 | run bo o
MK MK | Cs Cp
(L) (ULx(Z) L2 ANA 11 U «U
1» 2
L1~/ N L1x N - »
On Mil ucu On Mil ucu L, N L, N Ana Sargi Uclarini Degistir
(tahrik tarafi) (tahrik tarafi) C.: Kalkis Kondansatorii

C,: Daimi Kondansatérii

MK21D motorlarin donts yont MK21D baglanti semasina gdre degistirilir. Kalkis+Daimi kondansatorld motorlarda, elektronik
kalkis rolesinin ana sargi uclari degistirilerek motor donts yona degdistirilir. Motorlar karsi is makinasina baglanmadan énce bir
kere cabuk acma/kapama yaparak, ddnme yoni kontrol edilmelidir.

Bosta Calisma

Tek fazli motorlarda kullanilan kondansatérlerin Uzerinde olusan gerilim degeri yUksUz calismada en yUksek degere ulasir ve
boylelikle kondansatér 6mrU kisalir, ayrica bosta calismada kayiplar, tam yUkte ¢alismaya nazaran daha yUksek oldugundan tek
fazl motorlar uzun sure bosta ¢alistinimamalidir. Uzun sureli bosta calismanin gerektigi durumlarda uygulama icin 6zel sargili
tasarim gerekebileceginden lUtfen firmamiza basvurunuz.

76 77




Standart Seri
Tek Fazli Motorlar

M21D

( TEK FAZLI MOTORLAR TEK FAZLI MOTORLAR ,’

MS21D

Daimi Devre Kondansatorlii Motorlar Kalkis + Daimi Devre Kondansatorlii Metorlar
[} [} [} N
> < > <
= o = ) WU
3 g 3 g =
3 1Faz, 220 V, 50 Hz S 4 1Faz, 220 V, 50 Hz -
. . PN
Isletme Tiird | S1(Surekli Calisma) Isletme Tiirli | S1(Sarekli Calisma) I
@ Koruma Derecesi | IP 55 @ Koruma Derecesi | IP 55 '
Yalitim Sinifi | F (155 °C) Yalitim Sinift | F (155 °C) =
Ist Artis Sinin | B (80 K) Ist Artis Sinint | B (80 K) %
—|
My S
™) 2
AJ
@ ) .
)
Hiz Hiz
Anma Giiciinde Kalkista Devrilme Daimi Eylemsizlik| Yaklasik Anma Anma Giiciinde Kalkista Devrilme Kalkis Daimi Devre |Eylemsizlik| Yaklasik
4 Akim | Moment Giic Verim Moment Devre Momenti | Agirlik G H Akim [Moment| Giic Verim Moment |Kondansatorii | Kondansatorii| Momenti | Agirhk
Tip “ In My | Katsayisi n Akim | Moment | Orani | Kondansatori ngmz < 1R Tip g In My |Katsayisi| n Akim | Moment| Orani 330V 400V ngm2 kg
Orani Orani Orani Orani
F F F
d/dak A Nm COSj % IA / IN MA/ MN MK / MN u kw d/dak A Nm COS (P % |A / |N MA/ MN MK / MN u u
2 kutuplu (3000 d/dak) 2 kutuplu (3000 d/dak)
018 M2ID71M2a 2860 13 0,6 0,94 68,0 472 0,80 18 8 0,00022 49 018  MS2ID71M2a 2860 130 0,60 094 68,0 49 2,40 18 21-25 8 000022 49
025 M2ID71M2b 2820 1,65 0,85 0,96 74,0 42 0,60 18 8 0,00025 55 025 MS2ID71M2b 2820 165 0,85 096 74,0 49 2,30 18 30-36 8 0,00025 55
037 M2ID71M2c 2840 25 1,25 0,96 70,0 4,0 0,70 2,0 15 000028 6 037 MS2ID71M2c 2840 2,50 125 0,96 70,0 47 210 2,0 53-64 15 0,00028 6
055 M2ID71M2d 2820 39 1,86 0,96 67.0 4.0 0,60 19 20 000031 6.6 055 MS2ID71M2d 2820 390 186 0,96 67,0 47 2,50 19 108130 20 0,00031 6,6
037 M2ID8OM2a 2880 25 122 0,97 69,0 38 0.70 20 15 000034 735 037 MS2D8OM2a 2880 250 122 097 69,0 45 260 20 5364 15 0,00034 73
8?2 mig :8 m ;b ;228 g’g ;?8 8’32 22’8 ;1’(8) g’zg ;10 ig g’ggggé 2'12 055 MS2ID80OM2b 2880 40 1,82 095 66,0 47 2,60 21 88-106 20 000043 82
075 MS2ID8OM2c 2890 520 248 096 68,0 45 270 20 88106 30 0,00056 91
11 M21ID 80M2d 2870 7.0 3,66 0,95 75,0 37 0,40 2,0 5 0,00070 10,1 ¢
075 M2D90S2a 2850 56 251 092 66.0 43 0.50 19 20 0,00066 15 1 MS2ID8OM2d 2870 7,00 3,66 095 75,0 44 2,90 20  130-156 35 0,00070 101
1 M2ID90S2b 2880 80 375 0.90 69,5 43 055 2] 25 000093 121 075 MS2ID90S2a 2850 560 251 092 66,0 50 230 19 88-106 30 0,00066 n5
15 M21D 90 S 2¢ 2890 10,0 4.95 0,85 80,0 43 0,60 23 40 0,00113 13,2 11 MS2ID90S2b 2880 8,0 3,75 0,90 69,5 5,0 2,40 21 145-174 35 0,00093 121
18 M2ID90 L 2d 2870 12,5 6,0 0,95 69,0 4,2 0,35 19 50 0,00141 14,5 15 MS2ID90S2c 2890 10,0 4,95 0,85 80,0 50 2,90 23 233-280/250V 40 0,00113 132
22 M2ID90 L 2e 2870 13,8 73 0,94 770 4.4 0,50 1.9 60 0,00161 15,6 18 MS2ID90L2d 2870 125 6.0 095 69,0 49 2,90 19 233-280/250V 50 0,00141 145
3 M2ID100L2a 2860 19,0 10,0 0,95 80,0 46 0,40 2,0 60 0,00260 23 22 MS2ID90L2e 2870 138 7,30 094 770 51 2,50 19 288-331/250V 60 0,00161 156
3 MS2ID100L2a 2860 19,0 10,0 095 80,0 53 230 20  288-331/250V 60 000260 23
4 kutuplu (1500 d/dak) 4 kutuplu (1500 d/dak)
012 M2ID71M4a 1440 1,30 0,80 0,85 55,0 35 0,80 18 8 0,00035 5,05 012 MS2ID71M4a 1440 130 0,80 0,85 55,0 40 20 18 36-43 8 0,00035 5,05
0,8 M2ID 71M4b 1420 1,50 1,22 0,95 57,5 3,5 0,50 18 8 0,00039 55 0,18 MS2ID 71M4b 1420 1,50 1,22 0,95 575 4,0 2,0 1,8 36-43 8 0,00039 55
025 M2ID71M4c 1410 2,00 1,70 0,90 63,5 3,8 0,40 18 10 0,00048 596 025 MS2ID71M4c 1410 200 1,70 0,90 63,5 43 2,30 18 36-43 10 000048 596
0,37 M2ID71M4d 1400 320 2,52 0.88 60,0 37 0.45 18 15 0,00056 65 037 MS2D7IM4d 1400 320 252 0388 60,0 43 230 18 5364 15 0,00056 65
O WADEDNIaE 1500 20 - 20 05 BEG S s IS 2 oo & 037 MS2D8OM4a 1400 270 250 094 660 43 210 18 5364 15 000071 8]
8’55 MgD 28 M jb 1288 4'23 3'175 g'gé 6(5)’0 3'2 8’48 1’2 28 8’8810292 89 055  MS2ID80M4b 1400 4,20 375 0,92 65,0 45 2,60 18 88-106 20 0,00092 89
75 M2ID8OM 4c >7 > ' 04 > > X 5 Q0123 i 075 MS2ID80M4c 1400 570 510 0,86 70,0 45 2,90 18 88-106 30 0,00123 99
055 M2ID90S4a 1420 4,50 3,70 0,90 62,0 43 0,50 2,0 30 0,00187 10,9 5 150 270 090 620 <o - o 5 0 AT e
075 M2ID90S4b 1410 550 510 0,90 69,0 43 0,550 20 30 000209 T8 L A ' ’ ' ’ ' : ) ’ '
1 M2ID90S 4c 1400 710 750 095 240 44 0.40 18 25 000239 12.9 075 MS2ID90S4b 1410 550 510 090 69,0 50 250 20 130-156 30 0,00209 1.8
15 M21D 90 L 4d 1420 10,2 101 0,92 730 42 0,40 19 50 0,00265 14,9 11 MS2ID90S 4c 1400 710 7,50 0,95 74,0 51 2,30 18 161-193 35 0,00239 12,9
1.8 M2ID 100 L 4a 1440 12,5 121 0,94 70,0 4] 0,50 2.0 50 0,00370 23,9 1,5 MS2ID90 L 4d 1420 102 10,1 0,92 73,0 49 2,40 19 161-193 50 0,00265 14,9
22 M2ID100 L 4b 1440 13,4 14,6 0,95 785 4] 0,40 2,0 60 0,00440 245 18 MS2ID100 L 4a 1440 125 121 094 70,0 48 240 20  288-331/250V 50 0,00370 239
3 M21D 100 L 4c 1420 18,5 19,9 0,94 78,0 35 0,30 1.8 60 0,00510 25,5 2.2 MS21D100 L 4b 1440 134 14,6 0,95 78,5 4.8 2,30 2,0 288-331/250V 60 0,00440 245
3 MS2ID100 L 4c 1420 185 19.9 094 78,0 46 210 18 288-331/250V 60 0,00510 25,5
78 79




( TEK FAZLI MOTORLAR Standart Seri TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI ,,

Tek Fazli Motorlar

MK21D

ISLETME DEGERLERI e
Kalkis + Daimi Devre Kondansatoérlii Motorlar

® [ ]
> < 1
= o f-8 ~ o g
& g ey : I
S 1Faz, 220V, 50 Hz © @T - = = ———— ) D B H S 1 B B H
-
isletme Tard | S1(Surekli Calisma) o8 . =
@ Koruma Derecesi | IP 55 1 E
@ Yalitim Sinifi | F (155 °C) ‘ S5 i —
Isi Artis Siin | B (80 K) e el i . | N h S
KANOPI e
BA BA’ AA 5'
BB
@ 28 X
() =
>
. A AYAKLI MOTOR - B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 =
0 Hiz 0 Hiz Yapi H |HD1/HD2|HA |'A |AA | AB |ACO|AKG | K@ | KI | B |BA |BB | L |LK | C | E | DB | D@ | GA | FxGD
Biyiikligii = = EA | DC |DAG | GC |FAXGF
Anma Giiciinde Kalkista _ o - 7 71 ios [18s. | 0 [ m2 | 33| 40 138 | M6 | 7 | m |90 | 27 | 108 | 249 |278 | 45 |30 | M5 | 14 |6 5%5
$ Devrilme Kalkis Daimi Devre |Eylemsizlik| Yaklasik
H Akim |Moment| Gii¢ Verim Moment |Kondansatérii| Kondansatorii| Momenti | Agirhk 80 80 21 il 10 | 125 38 | 160 | 156 | 151 10 15 100 33 | 125 | 282 | 308 | 50 | 40 M6 19 215 6x6
1Z
Tip In My |Katsayisi| n Akim |Moment| Orani 330V 400V J kg
oram | Oram kgm 90-S 90 | 228 | 240 | 12 |40 | 43 | 180 | 76 |51 | 10 | 15 | 100 | 35 | 130 | 307 | 338* | 56 | 40° | Me* | 19* | 215° | 6x6*
In/In | Ma/My | Mc/M uF uF
d/dak | A Nm | Cos¢o % a /I | Ma/ M| Mic/ My 90-L 90, ['228 | 240 | 12 | 140 | 43 | 180 | 176 | 151 | 10 | 15 | 125 | 35 | 155 | 334 [363 | 56 |50 | M8 |24 |27 | &7
100 100 | 258 | 260 | 13 | 160 | 47 | 200 | 195 | 189 | 2 | 18 |140 | 39 | 5 | 382 |43 | 63 | 60 | MO | 28 |3 8x7
2 kutuplu (3000 d/dak)
% 90S 2¢ - 90S 4c¢ Motorlarda L=31, LK=348 , E=50, DB=M8, @D=24, GA=27, FxGD=8x7
018  MK2D7IM2a 2860 130 060 094 680 49 240 18 2125 8 0,00022 49 " HD T0lcst M21D, HD 2 6lctst MK21D ve MS21D 2'ye aittir.
025 MKZD7IM2b 2820 165 085 0,96 74,0 49 2,30 18 30-36 8 0,00025 55 o
037 MK2D7IM2c 2840 250 125 0,96 70,0 47 210 20 53-64 15 0,00028 6
055 MKZD7IM2d 2820 390 186 0,96 670 47 2,50 19 108-130 20 0,00031 66
037 MKJD8OM2a 2880 250 122 0,97 690 45 2,60 20 53-64 15 0,00034 73 . y
055  MK2ZD8OM2b 2880 4,0 182 0.95 66,0 47 2,60 21 88-106 20 0,00043 82
075 MK2D8OM2c 2890 520 248 0,96 680 45 2,70 20 88-106 30 0,00056 9]
1 MK2ID8OM2d 2870 70 3,66 0,95 75,0 44 290 20 130-156 35 0,00070 10, i
075 MK2D90S2a 2850 560 251 0,92 66,0 50 23 19 88-106 30 0,00066 5 f— o
1 MK2D90S2b 2880 80 375 0,90 69,5 50 240 21 145-174 35 0,00093 121 BRI — ——e - g
15 MK2D90S2c 2890 10,0 4,95 0.85 80,0 50 2,90 23 233-280/250V 40 0.00113 132 o
18 MK2D90L2d 2870 125 6,00 0,95 69,0 49 2,90 19 233-280/250V 50 0,00141 14,5 |
22 MK2D90L2e 2870 138 730 0,94 770 51 250 19 288-331/250V 60 0,00161 15,6 %
3 MK2ID100L2a 2860  19.0 10,0 0,95 80,0 53 2,30 20 288-331/25QV. 60 0,00260 23
T KANOPI
E
4 kutuplu (1500 d/dak)
012 MK2D7IM4a 1440 130 080 085 550 4,0 2,00 18 36-43 8 0,00035 5,05 FLANSLI MOTOR (BICIM “A” - DIN EN 50 347) - B5, V1, V3
018  MK2D7IM4b 1420 150 122 0,95 575 40 2,00 18 36-43 8 0,00039 55 —~———
Yapl Flans | M@ | N@ | Pg | TespitDeligi | 7 LA | AD1 | AD2 | AKO | L LK E DB | DO | GA | FxGD
025 MKZD7IM4c 1410 200 170 0,90 63,5 43 230 18 36143 10 0,00048 5,96 Bayakliga | No RN - " EA | DC | DAG | GC | FAXGF
037 MKZD7IM4d 1400 320 252 0,88 60,0 43 230 18 5364 15 0,00056 65
e Qe 6.0 43 10 & Y. . . 000071 81 71 FF130 | 130 nm | 160 4 10 35 10 124 4| me | 249 | 278 | 30 M5 14 16 55
055  MKZD80M4b 1400 420 375 092 659 45 250 8 88-106 20 0,00052 8.9 80 FF165 | 165 | 130 | 200 | 4 | 1 35 12 131 3| w1 | 22 | 308 | 40 | M6 | 19 | 215 | ex6
075 MK2D80M4c 1400 570 510 0,86 70,0 45 290 18 88-106 30 0,00123 99
055 MK2D90S4a 1420 450 370 9,90 620 50 250 20 88-106 30 0,00187 10,9 90-S FF165 | 165 | 130 | 200 4 12 35 2 138 | 148 151 | 3o | 338 | 400 | Me | 19" | 215° | ex*
075 MKZD90S4b 1410 550 510 0,90 69,0 50 2,50 20 130-156 30 0,00209 n8 "
1 MK2D90S4c 1400 710 750 0195 74,0 51 230 18 161193 35 0,00239 129 0L FF165 | 165 A 4 12 3> 12 ol L Bl 334 ) 363 | S0 M8 N 87
15 MKZIDSOL4d 1420 102 10l 092 %0 49 240 19 161193 50 0,00265 149 100 FF2I5 | 215 | 180 | 250 | 4 | 145 | 4 5 | 159 | 156 | 189 | 382 | 43 | 60 | MO | 28 | 3 8x7
18 MK2DI0OL4a 1440 125 121 0,94 70,0 48 240 20 288-331/250V 50 0,00370 23,9
22 MK2ID100L4b 1440 134 14,6 0,95 788 48 2,30 20 288-331/250V 60 0,00440 24,5
3 MKZD100L4c 1420 185 199 094 780 46 210 18 288-331/250V 60 0,00510 255 905 2c - 90S 4c Motorlarda L=311, LK=348 , E=50, DB=M8, @D=24, GA=27, FxGD=8x7

** AD 16lcust M21D, AD 2 6lctist MK21D ve MS21D 2'ye aittir.
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( TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI Standart Seri TEK FAZLI MOTORLAR./ MOTOR BOYUTLARI ,,

Tek Fazli Motorlar

LU AC
-L /
‘-%‘7 LK——= b(% FF/;%
[T TTh
LK—
A
8 = 2 _E
@E{ 8§ e —— —— - 2 i ' H _ =\
DB 7 “ﬁ‘*o £ £ g JD,: —
H x < o z| a & = | < m
T @l aal D= A i | 2
EN 0B . ;
‘ [l KANOPI \& /@/ - N
E c B U N D S~ - (< —
BA BA' <
L2 T T T TTT1 @)
k| ] —nt =
E c ‘ B il (@)
- BA BA' KANOPI A ,;E
AYAKLI VE FLANSLI MOTOR (BICIM “A”- DIN EN 50 347) - B35 Not: Mil faturasi ile flans oturma ytizeyi ayni diizlemdedir. g8 B B >
o
Yapi | H HDTHD2HA A |AA/AB/ACAK®| K@ | K1 | B | BA | BB [FlansM@ N@ P@ |No S@ | T |LA| L |LK | C| E DB D@ |GA| FxGD —
Blyuklugi No = | = EA | DC |pAg | GC | FAXGF AYAKLI VE FLANSLIMOTOR (BICIM “C” - DIN EN 50 347) - B34 Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni diizlemdedir.
7 71 195|185 [10|12 |33|140| - | M6 | 7 | M |90 | 27|108 [FF130| 130 | 10| 160| 4 |10 |35 | 10 |249 |278 [45/30 |M5 | 14 |16 | 5%
apl ans X
Y: H HD1HD2/HA | A |AA | AB |ACO/AKQ| K@ (K1| B | BA | BB |FI M2 N P2 |S@ | T | L [LK|C| E |DB| D@ |GA| FxGD
80 80 [211 |21 |10|125|38|160| - | 151 | 10 | 15 |100 | 33| 125 |FFI65| 165 | 130 |200| 4 |12 |35 | 10 |282 |308 [50| 40 |M6 | 19 |215 | 6x6 Byiikligii No -~ - EA | DC |pAg| GC | FAXGF
90-S 190 (228|240 | 12{140|43/180| - 151 | 10 | 15 100 | 35| 130 |FF165| 165|130 |200| 4 |12 |35 | 12 |301* |338*|56| 40° | M6*| 19° |215°| 6x6* 71 711195 1185 110 | T2 | 33 \140 | 138 |6 | 7 | 190 | 27 108 FT85 |85 |70 | 105|M6 | 25 | 249|278 45|30 \MS | 14 16 | 5%
90-L 90 (228|240 | 12{140(43/ 180 - [151 | 10 | 15 |125 | 35| 155 |FF165| 165|130 |200| 4 |12 |35 | 12 |334 363 |56|50 (M8 | 24 (27 | 8@ 80 80 W21 |21 | 10 125 | 38 160 | 156 | 151 | 10 | 15 | 100 | 33 | 125 |FT100 100 | 80 | 120\ M6 | 3 282 1278 50 |40 |M6 | 19 1215 | ©x6
100 100|258 | 260 | 13 [160| 47(200| - [ 189 | 12 | 18 |140 | 39| 175 |[FF215| 215 | 180 [ 250| 4 |145 |4 | 15 |382 |413 |63|60 |MIO| 28 |31 | 87 90-S |90 228 | 240 | 12 | 140 | 43 180 | 1776 | 151 | 10 | 15| 100 | 35 | 130 |FTTS | W5 | 95 | 140| M8 |3 | 301"| 338|567 40" | M6*| 197 |2157| 6x6°
90%., |90 |228 |240 | 12 |140 | 43 |180 | 176 | 151 | 10 |15 | 125 | 35 | 155 |[FTT5 |15 |95 | 140 (M8 |3 |334 (363 (56 |50 |M8 | 24 |27 | 8x7
* 90S 2c¢ - 90S 4c Motorlarda L=311, LK=348 , E=50, DB=M8, @D=24, GA=27, FxGD=8x7 Butln olctler mm birimindedir.
*HD 16lctst M21D, HD 2 6lcist MK21D ve MS21D 2've aittir. 100 100 | 258 | 260 | 13 |160 | 47 [200 | 195 | 189 | 12 | 18 | 140 | 39 | 175 |[FT130 [130 | 10 | 160 | M8 | 35 |382 |413 |63 |60 |[MIO| 28 |31 | 8x7
~L AC
« * 90S 2¢ - 90S 4c Motorlarda L=311, LK=348 , E=50, DB=M8, @D=24, GA=27, FxGD=8x7 Butun olctler mm birimindedir.
— “*HD 16lctst M21D, HD 2 6lctst MK21D ve MS21D, 2'ye aittir.
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KANOPI

FLANSLI MOTOR (BiCiM “C”- DIN EN 50 347) - B14, V18, V19

Yapi Flans M2 Ng P2 S T ACO | AKO ADI1 AD2 L LK E DB D@ GA FxGD
Biiyikligiii No = = EA DC DAG GC FAXGF
ul FT 85 85 70 105 M6 25 138 16 124 n4 249 278 30 M5 14 16 5x5
80 FT100 100 80 120 M6 3 156 150 131 131 282 308 40 M6 19 215 6x6
90-S FTT5 15 95 140 M8 3 176, 150 138 148 301" 338" 40 Me6* 19* 215 6x6*
90-L FT 15 15 95 140 M8 3 176 150 138 148 334 363 50 M8 24 27 8x7
100 FT130 130 110 160 M8 35 194 188 159 156 382 413 60 MI10 28 3 8x7

*90S 2c¢ - 90S 4c Motorlarda L=311, LK=348 , E=50, DB=M8, JD=24, GA=27, FxGD=8x7
** AD 106lcust M21D, AD 2 6l¢tust MK21D ve MS21D, 2'ye aittir.
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(( YEDEK PARCA

0o—

89a
89b

Tt

o dd L4

Komple Sargili Stator: Verniklenmis ve gdvdeye cakilmis
Komple Rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
On kapak

Arka kapak

Flans (Bicim A) B5

Flans (Bicim C) B14 FT100

Flans (Bicim C) B14-2 FT130

On rulman

Arka rulman

Pervane muhafaza tasl sac

Sogutma pervanesi

Mil ucu kamasi

Uc baglanti kutusu - Daimi devre kondansatérll tasarim

Uc baglanti kutusu - Kalkis+Daimi devre kondansatorli tasarim
Conta-Ara baglanti plakasi ile motor gévdesi arasi (63)

Uc baglanti kutusu kapadi - Kalkis+Daimi devre kondansatd
Uc baglanti kutusu kapadi - Kalkis+Daimi devre kondansat
Klemens

Kablo girisi rakoru

Conta-ara baglanti plakasi ile motor gévdesi ar;
Takma ayak

Disk yay

Lastik toz contasi (V-ring) veya is
Daimi devre kondansatoru

Kalkis (ilk hareket) kondansatord
Elektronik kalkis rolesi (Kalkis+Daimi dev
ic segman

Merkezkac¢ yay! (rotor)

Merkezka¢ kontak (stator)

g conta
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( YENi SERi MOTORLAR Yeni Seri Motorlar YUK VERIMLi MOTORLAR

iSLETME DEGERLERI
letme Tara: S1(Sarekli Calisma)
(155°C) | Is1 Artis Siniri: B (80K)

Koruma Derec

ALUMINYUM GOVDE
2 kutuplu - 3000 d/dak

Yeni seri motorlar sahip oldugu opsiyonlar ile kullanildidi yerlerde esnek ve pratik cdztmler sunarken, ylksek
performansi ile ayricalik yaratir. Bu seride standart seriden farkli olarak aliminyum 71-200 g&vde arasinda takma ve
sabit ayak opsiyonu sunulmustur.

Kalkista

Hiz Akim Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik

Tip Moment | Momenti | Agirlik
Takma Ayak (biitiin aliiminyum gévdelerde): Aliminyum gévdede takma ayaklar, 80-200 gévde arasinda 1/2 |Dogrudan| Y/A |Dogrudan| Y/A oren
klemens kutusunun 3 yone bakabilecedi sekilde, 71 tip gdvdede ise klemens kutusu Ustte kalacak sekilde takilip
sokulebilmektedir. 075 CAGM2ELM7I 742 45 - 22 - 24 000039 7
. 082 774 774 746 6.2 - 2,5 - 3 000053 82
Sabit Ayak: , S , 087 796 796 779 63 - 27 - 3 000066 9.2 2
71 - 200 govde arasinda ki ayaklar gévde ile birlikte dékilmektedir. 081 813 813 801 6.3 ) 23 . 3 0,001 104 m
. 081 813 813 798 6.3 - 23 - 3 0,001 n9 7
Gévde, Yatalu( Ta$|y|_<:| Kapaklar ve Flanslar: o ) 085 832 832 819 66 i 26 ) 3] 00014 152 m
Motf)rlar|p govdelerln.de,.yz?tak tasiyici kapaklar ve flanslarinda kullanilan malzemeler yapi blyUklUklerine gére 580 99 088 846 846 838 6 _ 25 . 3 00019 181 =
asagidaki tabloda verilmistir. 580 99 088 846 846 841 6 - 25 - 3 0005 212 S
790 133 084 866 865 860 72 23 28 09 3 0,0031 22,5 %
Flanslar | Takma Ayak 790 133 085 858 858 856 72 23 2.8 09 35 0,0039 25,2 N
Yapi 2905 990 18] 092 870 870 865 6.2 2 2 06 25 0,0045 282 Py
Biiyiikliigii | Govde Kapaklar | BS B14/Kiiciik B14/Biiyiik | Aliiminyum Gévde | Pik Govde 2910 136 246 090 881 881 875 62 2 2 06 25 0,0062 295
71 AlUminyum AlUminyum Aluminyum Altiminyum Aluminyum - AGM2EL 132 S 2a 2905 9,85 18,1 093 870 870 865 6,5 2] 22 0,7 2,5 0,013 41
80 AlUminyum AlUminyum Aluminyum Altiminyum Aliminyum - AGM2EL 132 S 2b 2910 136 24,6 090 881 881 879 72 2,3 2,8 0,9 3 0,014 50
90 AlUminyum AlUminyum Aluminyum Altiminyum Aluminyum - CAGM2EL132S2c 2910 16,5 30,2 0,91 838 888 890 6,5 2] 2] 0,7 2,7 0,018 55
100 AlUminyum AlUminyum Aluminyum Altiminyum Aliminyum - CAGM2EL132M2d 2945 19,4 35,7 092 894 894 886 6,5 2] 2] 0,7 2,6 0,021 63
n2 AlUminyum AlUminyum Aluminyum Altiminyum Aluminyum AGM2EL160M2a 2945 193 35,7 092 894 894 886 6,6 2] 2 0,6 2,6 0,027 82
Alaminyum AGM2ELTBOM2b 2945 261 486 092 903 903 897 72 23 2] 07 2.8 0,035 938
132 veySeDrgil;me Dokme Demir Dékme Demir Var 185  AGM2ELI60L2c 2950 323 599 091 909 908 90 77 2,5 2,5 08 3 0,043 10,3
Aldminyum AlGminyum 22 CAGM2EL160L2d 2950 380 712 092 913 913 908 A 23 23 07 29 0,05 120
160 veya Dokme  veya Dokme - 22 AGM2EL180M2a 2950 383 712 091 913 913 908 82 2,6 3 1 35 0,066 122
180 Demir Demir Dékime Demir - 30 CAGM2EL180L2b 2970 520 965 091 920 920 912 83 2,7 2,7 09 3 0,09 157
200 30 AGM2EL200L2a 2970 520 965 091 920 920 912 83 2,7 2,7 09 3 013 142
225 37 AGM2EL200L2b 2970 650 19 089 925 925 917 83 2,7 2,7 09 3 05 172
45 CAGM2EL200L2c 2975 770 1445 091 929 930 918 8 2,6 2,7 09 29 023 191
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YUKSEK VERIMLI MOTORLAR Yeni Seri Motorlar Yeni Seri Motorlar YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Turt: ST (Surekli Calisma) IEZ IEZ 3 Fagz, 400 V, 50 Hz | Isletme Turu: ST (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma DerecesiaIP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)
ALUMINYUM GOVDE PIK GOVDE
Anma Giiciinde Kalkista ‘ Kalkista
Anma
Giicl Hiz Akim |Moment " Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Hiz Akim i Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Ka?sl;i/m Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Agirk
Orani Orani
kW d/dak A Nm o 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A d/dak A 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A
4 kutuplu (1500 d/dak) 2 kutuplu (3000 d/dak)
0,75 AGM2EL80M4b 1410 2,0 5] 068 796 796 776 44 = 2,2 = 25 0,0014 10,9 55 GM2EL132S 2a 87v87 86,5 6,5 2,1 2,2 0,7 25 0,013 45
1 CAGM2EL80H4c 1420 26 74 075 814 814 805 55 = 3 = 33 0,0019 11,2 GM2EL132S2b 090 881 881 879 7.2 23 28 09 3 0,014 64,5
1 AGM2EL 90 S 4a 1420 26 74 075 814 814 805 55 = 3 = 33 0,0022 13,4 0,91 888 888 890 6,5 2,1 2,1 0,7 2,7 0,018 754
1,5 AGM2EL 90 L 4b 1430 35 10 075 828 828 815 59 = 3 = 33 0,003 161 092 894 894 886 6,5 2,1 2,1 0,7 2,6 0,021 80,4 Fﬁ
2,2 CAGM2EL90H4c 1420 5] 14,8 074 843 843 825 5 = 2,2 = 2,6 0,004 181 092 894 894 886 6,6 2,1 2 0,6 2,6 0,027 105 =
22  AGMZ2EL100L 4a 1420 49 14,8 0,77 843 843 825 5,6 - 2,4 = 2,7 0,0044 23] > 092 903 903 897 7.2 23 2,1 0,7 28 0,035 17 ﬁ
3 AGM2EL 100 L 4b 1435 6,7 20 0,76 855 857 84,0 6,4 = 29 = 34 0,0057 25,8 0,91 90,9 90,8 90] 77 2,5 25 0.8 3 0,043 135 =
4 CAGM2EL100H4c 1440 85 26,5 078 866 867 853 6,6 2,1 2,5 0.8 33 0,0076 28] 092 91,3 91,3 908 7] 23 23 0,7 29 0,05 145 %
4 AGM2EL112M 4a 1440 84 26,5 079 866 868 853 6,6 2,1 2,5 0.8 33 0,0106 29,5 > 0,91 9,3 913 908 82 2,6 3 1 35 0,066 158 6'
55 CAGM2ELT2M4b 1465 11,3 359 080 877 880 872 7 23 28 0,9 35 0,015 36 0,91 92 92 91,2 83 2,7 2,7 09 3 0,09 193 ,;E
55  AGM2EL132S4a 1465 N2 359 0,81 877 877 872 7 23 28 0,9 35 0,021 38‘ 0,91 920 920 912 83 2,7 2,7 09 3 0,13 190 %
75 AGM2EL132M4b 1465 154 489 079 887 888 88] 7] 23 2,7 0,9 34 0,026 46,5 089 925 925 917 83 2,7 2,7 09 3 0,15 220
92  CAGM2EL132M4c 1455 19,3 60,1 077 898 898 894 6,6 2,2 2,6 0,9 3] 0,031 70 CGM2EL200L2c 2975 770 144,5 0,91 929 93 91,8 8 2,6 2,7 09 29 0,18 240
11 CAGM2EL132M4d 1460 21,8 72 0,81 898 899 893 6,8 2,2 24 0.8 3 0,039 90 GM2EL 225M 2a 2975 750 144,5 093 929 930 918 8 2,6 2,4 0.8 29 0,23 375
11 AGM2EL160M4a 1460 216 72 082 898 899 893 6,8 2,2 24 0.8 3 0,061 55 CGM2EL225M2b 2980 94,0 1763 0,91 932 932 922 76 2,5 2,6 0.8 2,7 0,41 430
15 AGM2EL 160 L 4b 1470 294 974 0,81 90,6 90,7 897 74 24 28 0,9 32 0,082
185 CAGM2ELI6OL4c 1470 350 1202 084 912 912 904 77 25 32 1 34 4 kutuplu (1500 d/dak)
U89 aEiRELRInka S0 ey TR s ElA Bl B0E s g i 55  GM2ELTR2S4a 465 N2 359 081 877 878 872 7 23 28 09 35 0,021 48
2z MerELEDLan el azs W2 B2 Sl S e BY o 2 2 09 8l 75  GM2ELTS2M4b 1465 154 489 079 887 888 884 71 23 27 09 34 0026 56
L Ee I L B L I T 92  CGM2ELT2M4c 1455 193 601 077 898 898 894 66 22 26 09 3 0,031 58
U MEMPELAODLAY el s BeD B B2 SRy SR Zs 2 09 2 1 CGMEL12M4d 1460 218 72 081 898 899 893 68 22 24 08 3 0039 6l
g/ CHeiEERee 0 G0 elh B89 SRy SRy eRA g2 8 8 T i1 GM2EL160M4a 1460 216 72 082 898 899 893 68 22 24 08 3 0061 T3
6 kutupIu (1000 d/dak) 15 GM2EL 160 L 4b 1470 294 974 0,81 90,6 90,7 897 74 2,4 28 0,9 32 0,082 132
18,5 CGM2EL160L4c 1470 350 120,2 0,84 912 912 904 77 2,5 32 1 34 0] 151
0,75 AGM2EL90S6a 920 2.0 78 0,71 759 759 11,8 18,5 GM2EL180M 4a 1470 34,5 120,2 085 912 914 904 77 2,5 3,2 1 34 0,13 165
11 AGM2EL 90 L 6b 930 29 1.3 070 781 78] 13,6 22 GM2EL180L 4b 1470 425 142,9 0,82 91,6 916 90,6 8,3 2,7 2,7 0,9 3.8 0,15 180
15 AGM2EL 100 L 63 945 36 15,2 0,75 798 79,7 19,3 30 CGM2EL180L4c 1465 55 195,6 0,85 923 923 921 78 2,5 2.8 0,9 2.8 0,21 215
22 AGM2EL 112 M 63 950 5.4 2211 0,72 818 817 26,1 30 GM2EL 200L 4a 1470 5352 1949 0,88 923 923 921 78 2,5 2.8 0,9 2.8 0,227 232
3 AGM2EL 132 S 63 960 71 29,8 0,73 833 832 35 37 CGM2EL200L 4b 1470 670 240,4 0,86 92,7 927 922 72 2,3 3 1 3 0,28 273
4 AGM2EL 132 M 6b 960 9,3 39,8 0,73 846 845 44 37 GM2EL 225S 4a 1470 670 240,4 0,86 927 927 9272 72 2,3 3 1 3 0,3 355
55 AGM2EL 132 M 6¢ 960 12,7 54,7 0,73 86,0 86,0 54,8 45 GM2EL 225M 4b 1470 80,0 292,3 0,87 931 931 924 73 24 3 1 3 0,36 375
75 AGM2EL 160 M 63 975 16,0 735 0,78 872 872 82 55 CGM2EL225M4c 1475 96,0 356,1 0,88 935 935 932 76 2,5 3] 1 29 0,72 405
11 AGM2EL 160 L 6b 970 225 1083 080 887 887 108
15 AGM2EL 180 L 6a 965 290 1484 083 89,7 897 147 6 kUtUplu (1000 d/dak)
By ACZELA0OLEE S0 gl 180y OE0 Bl Sk 167 3 GMELTR2S6a 960 71 298 073 833 832 804 46 15 18 06 23 0019 50
22 AGMEL200L6b 980 434 244 080 909 187 4 GMELTR2M6b 960 93 398 073 846 845 86 47 15 2 06 25 0024 60
55 GM2EL132M 6¢ 960 12,7 54,7 073 860 860 83] 49 1,6 2,2 0,7 2,6 0,032 70
75 GM2EL 160 M 6a 975 16,0 73,5 078 872 872 845 6,3 2 2,6 08 35 0,076 105
1 GM2EL 160 L 6b 970 225 1083 080 887 887 857 6,2 2 3 1 3 0,109 133
15 GM2EL180L 6a 965 290 1484 083 897 897 868 6,5 2,1 24 08 3 02 186
18,5 GM2EL 200 L 6a 980 375 180,3 079 904 904 877 7.2 23 23 0,7 32 0,234 203
22 GM2EL200L6b 980 434 2144 080 909 909 884 6,7 23 23 0,7 28 0,283 231
30 GM2EL 225M 6a 980 580 2923 0,81 9,7 917 896 7 23 3 1 2,6 0,57 330
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dlcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik degerlerinde yapilmis Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapiimis
olan test sonuglarina gére belirlenir. olan test sonuclarina gére belirlenir.
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YENI SERi PREMIUM VERIMLI MOTORLAR Yeni Seri Motorlar Yeni Seri Motorlar YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Turd: ST (Strekli Calisma) IE3 IE3 3 Faz, 400 V, 50 Hz | Isletme Turd: ST (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K) Koruma DerecesiaIP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)
ALUMINYUM GOVDE PiK GOVDE
Anma Giiciinde Kalkista ‘ Kalkista
Anma
Gilici Hiz | Akim |Moment . Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Hiz | Akim imn Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Gig Moment | Momenti | Agirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
Katsayisi Orani Orani
kW d/dak A Nm G250 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A d/dak A Nm 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A
2 kutuplu (3000 d/dak) 2 kutuplu (3000 d/dak)
4 -
075 AGM3ELS8OM2a 2880 160 25 084 807 806 785 6,2 = 25 = 32 0,00066 88 55  GMB3EL132S2a 092 892 890 874 72 23 2] 07 28 0,015 66,5
11 AGM3ELS8OM2b 2900 230 36 083 827 825 806 59 - 26 - 37 0,0008 10,4 093 901 901 895 78 25 2 06 29 0,021 80,4
1,5 AGM3EL 90 S 2a 2900 330 49 0,78 842 840 825 6,3 = 3] = 3,7 0,0014 13,5 092 901 901 895 80 27 22 0,7 33 0,026 74 <
2,2 AGM3EL90L 2b 2900 4,45 7,2 0,83 85,9 85,4 85,0 6,6 - 2,9 - 3,5 0,0017 16 0’92 9]’2 9]]2 89,8 8,3 2,8 2,6 0’9 3’4 01030 79 g
3 AGM3ELI00L2a 2900 580 99 086 871 869 853 76 - 34 - 4 0,003 22 002 92 92 904 71 23 5 06 26 0,031 - 0
4 AGM3ELT2M2a 2920 740  13] 089 881 880 872 72 23 28 09 35 0,0048 24 T T -5 o . o7 ao " 108 m
55  AGM3ELI32S2a 2925 970 18 092 892 890 874 7.2 23 2] 07 28 0,015 51 =
75  AGM3ELI32M2b 2930 129 244 093 901 901 895 78 25 2 06 29 0,021 63 e b e Bl 3 0 22 Ol Of0E) 128 %
92 CAGM3ELI®2M2c 2930 161 300 092 901 901 895 80 27 22 07 33 002 74 093 927 926 922 85 27 29 09 34 009 193 3
il CAGMZEL1Z2M2d 2930 19 359 092 92 912 898 83 28 26 09 34 0,030 79 089 933 933 928 85 27 29 09 35 0I5 210 pe)
l AGM3ZEL160M2a 2955 190 355 092 912 912 904 7 23 2 06 26 0,031 90 090 937 937 93] 83 27 28 09 3 017 240 5
15  AGM3ELI60OM2b 2955 257 485 092 919 918 912 7.9 25 22 07 29 0,041 105 090 940 941 930 87 28 27 09 3] 0,26 400 £y
185 AGM3EL160L2c 2960 314 597 092 924 925 920 81 26 22 07 3] 0,049 122
22 AGMZELIBOM2a 2960 369 71 093 927 926 922 85 27 29 09 34 009 4 kutuplu (1500 d/dak)
30  AGM3EL200L2a 2980 520 96/ 089 933 933 928 85 27 28 09 35 015 '
37 AGM3EL200L2b 2980 630 1186 090 937 937 93] 83 27 28 09 31 07 55 ¢ GM3EL132S4a 1450 10 362 081 896 896 888 7 23 27 09 33 0,026 48
5 GM3EL132M4b 1470 154 487 078 904 905 896 75 24 3 1 36 0,032 56
4 kutuplu (1500 d/dak) 92  CGM3ELT32M4c 1460 183 60 080 904 905 904 66 22 26 09 3] 0,042 63
1 GM3EL160M4a 1470 211 715 082 914 913 910 6] 2 19 06 26 0,076 124
075 AGM3EL80H4b 1425 185 50 071 825 825 808 15 GM3EL160L4b 1475 285 971 082 921 920 918 6,7 22 2 06 29 0,0102 151
1 AGMZEL90S 4a 1440 260 73 073 841 841 828 185  GM3EL1BOMd4a 1475 340 198 085 926 926 916 79 2,5 25 08 28 0,177 194
15 AGMZEL9OH4b 1435 330 10 077 853 853 840 22 GMBELISOL4b 1475 394 1424 087 930 928 920 75 24 24 08 28 0]92 215
?2 ﬁgmig 188 Eiab 1222 Zgg 1‘9"2 8’3? 2?’77 2388 22'10 30  GM3EL200L4a 1475 528 1942 088 936 935 930 82 26 24 08 3 0264 273
. AGMEELTDM4s 150 800 263 08l 886 895 880 37 GM3EL225S4a 1475 670 2396 085 939 939 935 75 24 3] 1 33 0,36 350
t= GRS VED 10 me  oml s G gen 45 GM3EL225M4b 1475 800 2914 086 942 942 934 7.4 24 3 1 3] 0,44 380
75  AGM3ELI32M4b 1470 154 487 078 904 905 896
92 CAGMSELT32M4c 1460 183 601 080 904 905 904 6 kutuplu (1000 d/dak)
1 AGMZEL160M4a 1470 211 715 082 914 913 910
15 AGM3EL 160 L 4b 1475 285 971 0,82 921 920 918 3 GM3EL132S 6a 970 73 29,5 0,69 856 856 852 54 17 2] 0,7 2.9 0,023 53
18,5 AGM3EL 180 M 4a 1475 340 119,8 0,85 926 926 916 4 GM3EL132M6b 975 10,2 39,2 0,65 86,8 86,7 864 56 18 2,5 0,8 31 0,028 62
22 AGM3ELISOL4b 1475 394 1424 087 930 928 920 55  GM3EL1Z22M6c 975 137 539 066 880 878 875 59 19 26 08 33 0,036 71
30  AGM3EL200L4a 1475 528 1942 088 936 935 930 75 GM3EL160M6Ga 970 162 738 075 891 890 88] 6,7 22 26 08 34 0,091 19
1 GM3ELI60L6b 975 227 1077 077 903 903 890 71 23 25 08 34 03 145
6 kutuplu (1000 d/dak) 15  GM3ELIBOL6a 975 287 1469 083 912 912 908 8 26 24 08 32 026 201
\ 4 185  GM3EL200L6a 980 368 1803 079 917 916 913 7.9 25 29 09 33 0,289 236
075 AGMZEL9OSEa 950 200 2 - 2.3 0.0038 13.3 2 GM3EL200L6b 980 422 2144 082 922 920 917 74 24 29 09 29 0,344 262
W AGMSELIOLEb 350 2,90 . - 24 0005 152 30  GM3EL225M6a 985 580 2909 080 929 929 921 7 23 33 U 27 069 350
15  AGM3ELI00L6a 955 3,60 24 - 3 0,011 22,8
22  AGM3ELT2MGa 960 530 26 = 32 0,016 30
3 AGM3EL132S6a 960 710 2] 07 29 0,023 39
4 AGM3EL132M6b 975 102 25 08 3] 0,028 49
55  AGM3ELI32M6c 975 137 26 08 33 0,036 63
75  AGM3ELI6GOMGa 970 16,2 26 08 34 0,091 9%
m AGM3ELIBOL6Gb 975 227 25 08 34 0,13 122
15  AGM3EL18OL6a 975 287 24 08 32 0216 162
185 AGM3EL200L6a 980 368 29 09 33 0,289 188
22 AGM3EL200L6b 980 422 29 09 29 0,344 215
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt élciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yik dederlerinde yapiimis Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken ylk degerlerinde yapiimis

olan test sonuglarina gére belirlenir. 90 olan test sonuclarina gére belirlenir. 91




(( YENI SERi MOTORLAR Yeni Seri Motorlar

ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400V, 50 Hz | isletme Taru: ST (Strekli Calisma) I E_
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)
ALUMINYUM GOVDE
4 kutuplu (1500 d/dak)
Anma Giiciinde Kalkista
Anma
Glci ) Hiz | Akim |Moment p Verim n Akim Orani | Moment Orani | Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik
Tip o Moment | Momenti | Agirlik
Katsayisi GIEmT
kW d/dak | A Nm Coso 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A
055 CAGMEL7IM4c 1385 160 38 075 686 686 676 34 - 19 - 21 000062 64
0,55 AGMEL8OM4a 1365 160 38 064 771 771 756 35 - 19 - 2 000083 77

6‘\\

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt olciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik dederlerinde yapilmis
olan test sonuclarina gére belirlenir.

92 93



( AYAKLI (B3) MOTORLAR Yeni Seri Motorlar FLANSLI (Bi - B5) MOTORLAR ,’

\

KESIT A-A KESIT B-B |
Koruyucu J
Ek Kapak
. ) (Kanopi) - .
ALUMINYUM GOVDE ALUMINYU m
Ayakli motor boyutlari: B3, B6, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde sli motor boyutlari: (Flans bigimi A - Din EN 50 347), B5, V1, V3 yapi bi¢cimlerinde %
Yapi |Kutup| H |HD |HA | A | AA| AB|AC@|AK@| K | K1 | B | B |BA|BA'|BB| L |LC|LK| C |EEA DB |D@-| GA | FXGD ‘ N@|P@ TespitDeligii T | LA | AD AK@ L LC LK | EEA | DB | D@ | GA | FxGD Flans Tipi X,
Bliylkligii| Sayisi ~ ~ ~ ~ DC | DA@ GC FAXG Z
No. | S@ (@)
_|
71 M |2-468] 71| 18210 | 2| 340|138 16| 7| 1| 90| -|265| -|108] 260 n| 6o | 4 10]35] 10| 10| 16| 260| 205 | 289 30 | M5 14 16 55 Alaminyum o
)
M 306 308 351 | 337 o —
130 | 200 | 4 2|35 10| 17| 40 | Me 19 | 25 6x6 Alaminyum >
80 ——2-4-6-8| 80| 197| 10 | 125 | 335|160 | 156 | 151| 10 | 15 |100| -|325| -| 125 333 | 376 | 362 )
H 333 326 | 379 | 355
S s oo 326 130 | 200 | 4 2 35| 10|132| 51| 36| 44 | 384 50 | M8 | 24 27 8x7 Altminyum
90 L |2-468] 90| 222| 12 |40 | 40 180 | 76| 151 10 | 15 | 100 | 125| 35| 60| 155 | 361 381 | 434 | 425
H 390 4015 | 4645 | 4385
180|250 4 | 145 | 4| 15| 141 189 60 | ™m0 | 28 30 8x7 Altminyum
L 3965 432 | 495 | 469
100 ———2-4-6-8| 100 | 250 | 13 | 160 | 391|200 | 195 | 189 | 12 | 18 | 140 -1 39 - | 175
H 43 4035 | 473 | 447 .
180|250 4 | 145 | 4| 15| 144 | 189 60 | MO | 28 3 8x7 Altminyum
" 4035 4385 | 495 | 469
M2 —12-4-6-8| 12| 265| 13 | 190 | 52230 | 220 | 189 | 12 | 18 | 140 -1 39 - | 175
4765 | 5695 | 523 .
H 4385 230|300 | 4 | 145 | 4| 20 | 175 | 239 80 | M2 | 38 a 10x8 Altminyum
- o P 5215 | 6145 | 568
4765
132 ——2-4-6-8| 132| 320| 15 | 216 | 51| 260 | 262 | 239 | 12 | 18 - 250 | 350 | 4 | 185 5| 20 | 230 | 303 |[8222 | 755 | 6865 m | M6 | 42 45 12x8 Dkme Demir
M 178 218 | 5215 6745 | 7905 | 7315
686 | 802 | 743
160 " oaesl 60| 400! 2 | 254 | 63| 32| 35303 15 | 9 LOL | g | 29916295 250350 | 4 | 185 | 5|20 |253| - mo | Mie | 48 | 515 14x9 | Dokme Demir
L 254 304 | 6745 723 | 839 | 780
" o 291 | 6s6 300400 | 4 | 185 | 5] 20/ 289 -| 89| 935 | 875 n | M0 | 55 59 16x10 Dokme Demir
180 —12-4-6-8| 180 | 440 | 24 | 279 | 74| 354|354 | 303 | 15 | 19 s
L 279 329
200 L |2-4-6-8/ 200 | 500| 26 | 318 | 81|398|394 |370| 19 | 24 | 305 | - 3650|819 S
8 PiK GOVDE
Flansli motor boyutlari: (Flans bi¢imi A- DIN EN 50 347), B5, V1, V3 yapi bigimlerinde
PiK GOVDE Yapi |Kutup | M@ |N@ | P@ |Tespit Deligi| T | LA | AD |AK@| L LC LK | EEA | DB | D@ | GA FXxGD Flans Tipi
Bliytkligii | Sayisi - - DC | DAG GC FAXG
Ayakh motor boyutlari: B3, B6, , V5, V6 imlerinde No. | SO
Yapi |Kutup| H | HD |HA | A | AA | AB [Acoake| k | B | & BB LCJ Lk | ¢ [EEA| DB [D@-| GA | FxaD 132 —> 1968 265| 230 [300 | 4 | 145 | 4 | 20 | 208|239 2O 52 | B | gy |y | 38 | a1 | 108 | DokmeDemir
Biiyiikliigii | Sayisi ~ ~ DC |[DA@| GC | FAXGF M 531 617 568
M 6295 | 7455 | 6865 i ‘
S | 53 160 —2-4-6-8/ 300 | 250 | 350 | 4 | 185 | 4 | 20 | 241|303 m | M6 | 42 45 12x8 Dokme Demir
132 ——2-4-6-8| 132 | 340 | 15 | 216 | 50 | 260 89 | 80 |Mi2 | 38| 41| 10x8 L 6745 | 7905 | 7315
M 617 | 568 M 686 | 802 743
M 2255 16865 180 ——2-4-6-8/ 300 | 250 | 350 | 4 | 185 | 5 | 20 | 262 | - m | M6 | 48 | 5i5 14x9 Dékme Demir
160 ——|2-4-6-8| 160 | 400 | 22 | 254 | 63 | 32 790’5 731’5 108 | 10 | M6 | 42| 45 | 12x8 L 723 | 839 780
v 80'2 74’3 200 L |2-46-8/ 350 | 300|400 | 4 | 185 | 5 | 20 |300| -| 89 | 935 875 | mo | M0 | 55 59 16x10 Dokme Demir
180 — —|2-4-6-8| 180 | 440 | 24 | 279 | 74 | 354 s30 7a0] 2| MO | M6 | 48 | 515 | 14x9 5 762 0 o5 59 16x10
S 938 846
4-6-8 792 140 60 64 18x11 . _
200 L |2-4-6-8/ 200 | 500 | 26 | 318 | 81 | 398 937| 875|133 | M0 | M20| 55| 59 | 16x10 225 400 | 350 450 | 8 | 185 | 5 | 20 | 323 370 M20 Dokme Demir
v 2 85 | 1001 o390 |10 55 59 16x10
S 2 940 | 848 1o 55 | 59| 16x0 4-6-8 885 140 60 64 18x11
4-6-8 140 60 | 64 | 181
25 25 | 548 | 30 | 356 | 82 | 438 149 M20
2 ) 55 | 59 | 16x10
M 1033 | 88l
4-6-8 140 60 | 64 | 181
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( AYAKLI ve FLANSLI (BICiM C - B35) Yeni Seri Motorlar FLANSLI (BI - B14) MOTORLAR ,,

MOTORLAR &

Koruyucu J
Ek Kapak

(Kanopi)

Not: Mil faturasi ile flans oturma yizeyi ayni dizlemdedir.
ALUMINYUM GOVDE

Ayakli ve flansh motor boyutlari: (Flans bicimi A- DIN EN 50 347) B35 yap! bigiminde Flansli motor boyutlari: (Flansli bicimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bi¢cimlerinde

dVTdOLOW |d43S INJA

Yapi H HD|HA| A |AB|AK@| K | K1| B | B’ |BA|BA’| BB |Flans M@ |N@|P@|No| S@ | T|LA L | LC | LK |C| E |DB|D@|GA |FxGD PG| S | T | LA |ACQ|AKZ| AD L LC LK | EEA | DB D@ GA FxGD Flans Tipi
BliyUklagi - No ~ ~ EA | DC DAQ| GC [FAXGF ~ ~ ~ DC DA GC FAXGF
1M 710182 10| m2| 3| M6| 7| M| 90| -|265| - |108|FF130|130| 10| 160| 4 | 10|35/10| 260| 295| 289|45| 30 |M5 | 14 ]12; mg 2? ]1(25 B8 1 6l 10 260 205 289 30 M5 1 6 55 Alliminyum
M 308| 351 337 "
SOT 80| 197| 10 | 125|335| 151| 10 | 15 [100 | - [325| - | 125|FF165 | 165| 130|200| 4 | 12|35| 12 50| 40 |M6 | 19 20 M6 3 T 156 208 - -
160 | M8 | 35 | 16 -
S 20 | e P e 51 T8 40 M6 19 215 6x6 Altiminyurn
90 L | 90|222| 12|140| 40| 51|10 | 15 333 376 362
— 160 | M8 | 35 | 16 -
L 140 5 326 379 355
100 — =1 100|250 | 13| 160| 39| 189 12 | 18 160 35
140 3
M M8 6 | 176 | 151 133 361 414 390 50 M8 24 27 8x7 Aliminyum
ﬂzT 112|265| 13 1190| 52| 189| 12 | 18 160 35
s 140 & 390 | 436 | 425
BZT 1321320 15| 216| 511239 12| - 160 35
M 160 | M8 16 1% 3965 | 4645 438
160 —— 160|400 | 22 | 254 | 63|303| 15 | 19 200 | MIO 20 - o
L 60 | 8 35 e T ] 8| ™ 60 MI0 28 31 8x7 Alaminyum
M 432 498 | 4735
180 — 180|440| 24 | 279| 74|303| 15 | 19 200 | MIO 20 -
L 160 | M8 16
4035 476 447
200 L |200(500| 26 | 318| 81/370| 19 | 24 200 | MIO 20 o
160 35 % 218 | 189 | 154 60 MI1O 28 31 8x7 Aliminyum
M8 4385 | 495 | 469
200 | MIO 20
4765 | 5695 | 5205 ,
200 | MIO | 35 | 20 | 262 | 239 | 188 80 M12 38 4 10x8 Altminyum
. e 5215 | 6145 | 5655
PIK GOVDE 4765 | 5695 | 5205 .
250 | MI2 | 4 | 20 | 262 | 239 | 240 80 M12 38 4 10x8 Alaminyum
. 5285 | 6145 | 5655
Ayakli ve flansh motor boyutlari: (Flansh bigimi A-
250 | MI2 | 4 | 21| 315 | 303 | 263 6295 | 7455 | 6865 10 M16 42 45 12x8 Dokme Demi
X OKMe bemir
Yapi Kutup | H |HD |HA | A | AB |AK@ 6745 | 7905 7315

BliylUkligii| Sayisi ~

S 4765 572 523
132 —— 2-4-6-8 | 132|340 | 15 | 216 | 260 | 239 89| 80 [M12 | 38 | 41 10x8 : -
M 5215 617 568 PIK GOVDE
M 629,5/745,5686,5 N _
16OT 2-4-6-8 | 160(400 | 22 | 254 | 312|303 57457905 73W5108 10 (MI6 | 42 | 45| 12x8 Flansh motor boyutlari: (Flans bicimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bi¢ciminde
" eo6l 802 743 Yapi  |Flans |M@ |[N@ | PG| S | T |LA ACQ|AK@| AD| L | LC | LK | EEA | DB | D& | GA | FxGD | Flans Tipi
180 —— 2-4-6-8 | 180(440 | 24 | 279 | 354|303 1211 10 |M16 | 48 | 515 | 14x9 Biiyiiklugii| No @ & = DC | DA@ | GC | FAxGF
L 723 839| 780
200 L ]2-4-6-81200500 26 | 319 398 370 819| 935 875133 M0 |M20) 55 | 59 | 16x10 —> Lrries | 165 | 130|200 | M0 | 35 | 20 | 262 | 239 | 208|202 | 72 L B | g | mp | 3 41 | 10x8 | Dokme Demir
M 5215 617 568
2 762| 880 110 55 | 59 | 16x10 132
S oMl —— S 4765 | 572 523 ) _
4-6-8 792| 940 140 60 | 64 | 18x11 —— FF215| 215 | 180 | 250 | M2 4 |20 | 262 | 239 | 208 80 | M2 | 38 4 10x8 Dokme Dernir
225 225|548 | 30 | 356 | 438370 149 M20 M 531 617 568
2 855 973 o | 10 55 | 59 | 16x10
. | 10 M 6295 | 7455 | 6865 ) .
4-6-8 8851033 941|140 60 | 64 | 181 160 —— FF215 | 215 | 180 | 250 | M2 4 |20 | 315|303 | 241 100 | M6 | 42 45 12x8 Dékme Demir
L 6745 | 7905 | 7315
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AYAKLI ve FLANSLI (BICIM C - B34) Yeni Seri Motorlar YEDEK PARCA ,’
MOTORLAR

o —
w— < i, I

|

CAERErS=t
DB

oyl | [ie

!

et g o

©
NS

KESIT B-B — \ E“ KESIT B-B a < > T o_@ o
H | °
T \1\ \1\ \1\1 1\1\1 1L 1 | ° o o
il K K1 ?
B e Koruyucu — M L f
Ek Kapak A ? ?
i 1 [
e £ (Kanopi) AR . o ?
BA BA
o @ (g}

ALUMINYUM GOVDE

Ayakli ve flansh motor boyutlari: (Flans bigimi C - DIN EN 50 347) B34 yapi bi¢iminde

=<
m
=z
(%2}
m
2
<
©)
—
©)
X
=
>
X

Yapi | H [HD|HA| A |AA|AB|ACQAKZ K| K1 | B | B’ |BA |BA’| BB [Flansf MQ|NQ|PQ| S |T|LA| L | LC | LK | C|E [DB D@ GA FxGD | Flans
Biytkligi - No ~ - EADC|DA@|GC|FAXGF| Tipi é é é
nom | 7wz o| 2| 3ol we| 7| n| 90| -|es| - |08l 851 70105 M6 25112 0| ol g9 as|30|Ms| 14 | 16 5x
- FTM5| M5 | 951|140 [M8 | 3| 16
. 156 FT100[100 | 80 | 120 |M6 | 3| 12| 0| .| oo . .
- FT130| 130 | 110 | 160 |M8 |35] 16 1 Komple sargili stator: Verniklenmis ve gévdeye cakilmis
80 ; 80/ 197)10 125 835/ 160—— 151|10| 15 | 100 325 125 00 80 120 e | 3l 2 o 50[40|M6| 19 215 6x6 R Komple rotor: Balans! yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
- FT130| 130 | 110 | 160 |M8 |35]| 16 6 On kapak
< ) | FTTS] 15| 951140 || 3] | o) gl 5es 7 Arka kapa_k . o _ .
FT130] 130 | 110 | 160 135] 8a Flans (Bicim A -"FF”) - Flans numarasinin belirtiimesi gereklidir
90 L |90|22212|140] 40|180| 176 | 151|10| 15 | 100 35 FTT5| 5] 95 |MO \g | 3| 16| 361| 414| 390 56/50|M8| 244797 &x7 9a Flans (Bicim C- “FT”) - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
| e o | 155 FT130] 130 | MO | 160 35 ) 9b Flans (Bicim C- “FT”, BUyuk tip ) - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
H FTI5 | T15] 95 |140 390| 434 425 S Tla | Onrulman (Bilyali veya Silindirik Makaralr)
FT130| 130 | 10 | 160 - b Arka rulman
) 195 FT10] 130 | 110|160 [M8 | | 16|, |, c| 4o = 12 P Nfaza t 63450
— FT65] 165 | 130 [200 vl | 20/°%® : ervane mahfaza _aS|( ..450)
100 T1OO 250| 13 {160 39200E 189|12| 18 | 140| -} 39| -| 75|73, 120 | 10 160 | M8 3,5j Ry 63|60(M1Q 28| 31n8x7 13 Squtma pervanesi (63.450)
— FT165] 165 | 130 [200 [Mi0| |20 ' 22 Mil ucu kamasi
FT130| 130 | 110 | 160 5
M FT165| 165 | 130 |200 5180 2014055 | Q- gg gc btaglanubk%us? kut ile kapad
12— 112|265| 13|190| 52(230| 218 | 189 | 12| 18 | 140| - | 39| - | 17530l T30 [ 10 1160 v 135 16 70|60 M1Q 28| 31 8x7 on a‘( ¢ bagiantl xu u§U|e apag arasi)
| Plzgs | 495| 469 31 Uc baglanti kutusu kapadi
H FT165] 165 | 130 200 [M10| | 20| . )
S 0 50 7e5l58e 5205 34 Uc plakasi - Klemen (KdprU, somun ve pullar dahil)
— — 165 | 165 | 130 |200 [MIO|35| 20— : . i
132 L 132|320| 15| 216| 51|260(262 | 239 | 12| - LS 55 218 5215 | OGRS 89|80|M12 38 | 41 10x8 ph (o0l i ralforu i o i
S 0 80| | e a0 laso ok Rahao 4765 569516208 X 43 Conta (Uc¢ baglanti kutusu ile motor gdvdesi arasi)
M 78 o8 5215 | 6145|5658 64 Kaldirma halkasi (200..450) ) o
160 — 160 400|22 |54 | 63| 312| 315 [303|15| 19 L2 | 70| - 1220 s | 215 4801050 Wiz |35 | 20MR1 45516865 oy e 4 | 5] 1axg |DOKME 65 Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)
L 254 304 ' 674517905| 7315 Demir 66 Rulman tutucu ic kapak (Yaglama nipelli motorlarda)
69 Takma Ayak
72a | Disk yay (56..280)
PiK GOVDE 72b | Helezon Yay (315..450)
75 Yag tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)
Ayakli ve flansh motor boyutlari: (Flans bicimi C-DIN EN'50 347) B34 yapi biciminde 76 DIS segman; Rulman ve yag tutucu diskin tesbiti icin
Biiytkliga ~ No ~ ~ EA|DC|DAQ|GC FAXGF| Tipi ( 9 P N ! A )
80 [c segman: Arka rulmani kapagina sabitlemek icin (160..280)
S 140 180 4785| 572| 523 ; i -ri isted 5 5
——1132|340| 15| 216| 50 [260| 262|239 | 12 | - F—= - [\50| - ——{FT165 165 | 130 |200 |M10|35 |20 89| 8o|Mi2| 38 | 41| 10xg | DOKMe 81 Lastik -toz contasi (V-ring) veya istege bagli olarak yag contas|
5 M 178 218 531 617| 568 Demir 82 Kanop|
S 141 1 47 72 2 &
5 1521340 15 | 26| 50 260l 2620 239 | 12 | - 29 | Sl B eris| 215 | 180 |250 Mz | 4|20l A7B2L 5721 5B ool anlma| 38 | 41| 128 | DOKTE
M 178 218 531 617| 568 Demir
M 21 2 74 S
160 — 11321400122 [254] 1 32| 315|303 | 15 | - 2O - 623 VBRG] 15 |80 250 |Min| 4 [20[02221 4951686 | ol o el 4 | 45 | 1axg | DOKME
L 60 254 70 |304 6745(7905| 7315 Demnir
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Duman Tahliye Duman Tahliye

( DUMAN TAHLIYE MOTORLARI Motorlar| Motorlari

F300 ISLETME DEGERLERI

I E2 3 Faz, 400.V, 50 HZ | Isletme Turs: ST (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yaltim'Sinifi: F (155°C) | Isi Artis Siniri: B (80K)

Duman Tahliye Motorlari TS EN 12101-3 standardina uygun olarak gerceklestirilen testler sonucunda Anma Giiciinde Kalkista
sertifikalandiriimistir. Testler Applus+ ve Efectis Test Laboratuvarinda gerceklestirilmistir. Testler sonucu Gamak Anma
Duman Tahliye Motorlari 300°C 2 saat calismaya gore sertifikalandiriimistir. Yangin aninda séndirme ve kurtarma Giicl ) Hiz | Akim |Moment Gil Verimn Akim Orani | Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
calismalarinin rahatlikla yapilabilmesi ve ortamda bulunan canlilarin etkilenmemesi icin dumandan arindiriimis bir Tip Katsayisi Moment | Momenti | Agirlik
alan yaratmgk amaci ile kullgn!llrlar. ngap bosaltma motorlari hem yangin anmﬂdaki.acil durumlg_rdg hem de kapall KW d/dak| A Nm. hCos @ 4/a | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| v/a | Dogrudan| v/a Orani
ortamlardaki havalandirma ihtiyaclari icin jet fanlara akuple olarak calisirlar. S1 Strekli + S2 Kisa streli (Acil Durum)
calismaya uygun olarak tasarlanirlar.
2 kutuplu (3000 d/dak)
Bu vantilatdrlerde kullanilan motorlarin 2 tlr calisma sekli vardir.
075 GM2ED8OMR2a  286Qf 17 2,5 082 774 774 746 6.2 - 2,5 - 3 000066 14
S2  Kisa sireli ACIL durum calismasi- Yangin aninda énceden belirtiimis olan sire ve sicaklikta calisma. W GMEDSOMNGR g 2@ 36 08/ 796 796 719 63 - Zi - J ORRos 15
ST+ S2 : Surekli calisma + kisa sureli ACIL durum calismasi- Strekli calisma havalandirma amaglidir, érnek olarak 15 GMUERE0S Xuugos0 3.3y 5 OF) - Es Es e B - Z8 - J A
karayollari tinellerinde egzoz gazlarinin bosaltiimasi. . ' U ARs OEs - sEZ EE2 EY B - 2 - g ool 228
3 GM2EDI00 L 2a 2880 59 9,9 0,89 846 846 84] 6 S 2,5 S 3 0,0031 30,9
Strekli calisma icin talep edilmesi durumunda duman motorlari yiksek verimli olarak imal edilebilir. y Gz e 2D g lgs Oiss EbE @sE B L . I
55 GM2ED 132S 28 2900 10,3 18,1 089 87 87 86,5 6,6 2.2 2,5 0,8 3] 0,012 51
Motorlarin ACIL durum calismasinda ne kadar stre ve kac derece sicaklikta ¢alistirilacag kullanici tarafindan énceden > O 910 136 246 09 881 881 &9 72 24 3 ! g6 OOk 5
belirtilmelidir. Standartlarda asagidaki tabloda yer alan sicaklik degerleri ve ¢alisma sirelerine gére bir siniflandirma 4 Gizie.. o 25 RIS gy ORI e wea Bee w2 dh W g DIRAU 1655
yapilmistir. 15 GM2ED160M2b 2945 283 486 085 903 903 897 75 2,5 3 1 35 0,041 13
18,5 GM2ED 160 L 2¢ 2950 323 599 0,91 90,9 908 90, 77 2,6 2,5 0,8 3 0,051 135 =
22 GM2ED180M 2a 2950 383 712 0,91 91,3 91,3 908 8,2 2,7 3 1 35 0,075 170 C
30 GM2ED 200 L 2a 2970 52 96,5 0,91 92 92 91,2 8,3 2,8 2,7 0,9 3 0,13 210 )Z>
Sinif Sicaklik (°C) En kisa ¢alisma siiresi (dakika) 37 GM2ED200L2b 2970 65 19 089 925 925 917 83 2,8 2,7 0,9 3 0,15 240 z
55 GM2ED250M2a 2980 94 176,3 091 932 937 922 76 2,5 2,6 09 2,7 0,41 445 %
F200 200 120 75 GM2ED280S2a 2980 128 2404 091 938 94 925 7 2,3 2,4 08 2,5 0,62 585 —,
F300 300 60 90 GM2ED280M2b 2980 152 2884 091 941 941 927 85 28 2,7 09 3 0,74 645 =
F400 400 120 10 GM2ED 315S 2a 2980 192 3525 088 943 943 928 7 2,3 2,5 08 3 12 742 <
F600 600 60 132 GM2ED3I5M2b 2980 224 423 09 946 945 929 8 2,7 2,5 08 3 14 812 9
F842 842 30 160  GM2ED3I5M2c 2980 266 5128 092 948 948 934 78 2,6 2,5 08 32 15 912 %
Ozel Sinif Kullanici tarafindan belirtilir Kullanicr tarafindan belirtilir %
Ornek olarak F300 sinifinda yer alan motorlar 300°C’de 1 saat boyunca calismaya uygun olarak imal edilir.
Standartlarda yer alan tabloda belirtilen Ozel Sinif’in calisma sicaklidi ve stresi kullanic tafafindan tayin edilir:
Buna gore farkli sicaklik ve slrelerde ¢alismaya uygun duman bosaltma motoru imalati yapilmaktadir.
Mekanik Ozellikler:
- Motorlar TEFC - Tam kapal fan sogutmali veya TEAO - Tam kapali Uzerinden gecen hava ile sogutmali olarak imal
edilebilir. Motorun fana direkt akuple edildigi uygulamalarda, motor Gzerinden'gecen hava ile (TEAO) sogdutulur,
salyangoz tip fanlarda ise motorun sogutmali (TEFC) olmasi gerekmektedir. Sogutmasiz motorlarda motorun
Uzerinden gecen havayl engellememek icin klemens kutusu takilmaz ve kablolar baglanti icin direkt ¢cikartilr.
- Motor gdvdelerin tamami dékme demirden imal edilir.
- Batdn motorlar H sinifi yalitimda, B sinifi sicaklik artisina uygun olarak imal edilir.
- Motorlar termistérlil olarak imal edilebilir ancak ACIL durum.calismasinda termistérler devre disi birakilmaldir.
Motorlarin tamami dékme demirdir.
Not: ACIL durum calismasinda 1 kere kullanilan motorun dedistirilmesi gerekmektedir, Verim degerleri I[EC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt élciim metodu ile hesaplanmistir.
Standart duman motorlarinin ézellikleri pad mounted motorlari da kapsar. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore belirlenir.
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Duman Tahliye Duman Tahliye

( DUMAN TAHLIYE MOTORLARI Motorlari Motorlari CIFT DEVIRLi DUMAN

F300 FSOO TAHLIYE MOTORLARI

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tir(: S2 + S1 I E2 3.Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tur(: S2 + S1
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) Isi Artis Siniri: B (80K) Koruma Derecesi: IP 55 | Yalittm Sinifi: H (180°C) Isi Artis Siniri: B (80K)

YUk momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilator)
Tek sargl - Dahlander Baglanti Y/YY

Anma Giiciinde Kalkista Anma Giiciinde Kalkista
Anma Anma
Giicl Hiz Akim |Moment " Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik Giici Hiz Akim Moment A Verim n Akim Orani[Moment Orani| Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Goe Moment | Momenti | Adirlik Tip pouc Moment | Momenti | Adirlik
Katsayisi ETT Katsayisi OETT
kw d/dak | A Nm | €°5® | 474 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| v/a kW d/dak A Nm G 4/4 Dogrudan | Dogrudan
4 kutuplu (1500 d/dak) 4/2 kutuplu (1500/3000 d/dak)
025 GMD71M4a 1380 08 17 072 619 618 582 2.9 - 18 - 2.2 0,0004 89 0]17/075 VGMD804/2a .1400/27904 050/17 12/26 0,77/091 62,2/683 3,5/4] 16/17 19/19 0,00053 10,3
0,37 GMD7IM4b 1390 115 2,5 068 681 681 671 37 - 2.2 - 2.5 000054 98 0,25/1 VGMD 80 4/2b . 1410/2810 ~ 0,70/2.2 17/34 0,75/0,98 671/654 33/36 14/16 1719 0,00066 115
055 GMD80M4a 1365 16 38 072 691 69 652 35 - 19 - 2 0,00083 127 033/13 VGMDOOS4/2  1425/2860 090/28 22/43  074/087 701/752 3.7/44 16/18 2/19 0,001 13,8
075 GM2ED80OM4b 1410 2 5] 068 796 796 776 5 - 2,6 - 2.8 0,0014 15,6 0,5/2 VGMDO0L4/2  1415/2835 12/42  34/67  078/088 75.0/76,2 45/6 2/18 24/25  0,0014 16,1
1] GM2ED 90 'S 4a 1420 26 74 075 814 814 805 55 - 3 - 33 0,0025 20,7 0,66/27 WGMD10QL4/2 1430/2845 15/52  4.4/9] 0,81/0,95 76,0/772 49/47 1719 2,3/21 0,0024 21,9
15 GM2ED 90 L 4b 1430 35 10 075 828 828 815 59 - 33 - 35 0,0033 24 09/36 VGMDI2M4/  1440/2870 2/73 6.0/12 0,83/0,89 76/783 55/6 18/2 26/25 00039 26
22 GM2EDIOOL4a 1435 5 14,6 076 843 843 825 59 - 2.9 - 34 0,0052 31,6 125/5 VGMD132S4/2a  1440/2860 3/98 83/167 081/0,93 752/773 43/49 18/2] 21/22 0,0090 45
3 GM2ED100L4b 1435 66 20 077 855 857 84 6.2 - 2.9 - 34 0,0068 38 17/6,5 VGMD132S4/20  1440/2900 36/125 13/214  084/089 791/823 58/6,8 2,3/23 25/27 0012 52
4 GM2ED 112 M 4a 1455 84 26,3 081 866 867 853 6.6 22 25 08 33 0,012 49 25/10° W VGMD160M4/2a 1450/2910 53/195 16/33 0,84/09 79,2/80,4 5/5,3 21/25 22/27 0,026 94
55 GM2ED 132S 4a 1465 112 359 081 877 877 872 7 2.3 2.8 09 35 0,026 58 3,3/13 VGMD160M4/2b 1460/2930 6,7/24  22/42 0,85/0,91 82,2/84 4 6.8/86 2.2/25 29/33 0,034 105 o
75 GM2ED132M4b 1465 154 489 079 887 888 88] 7] 2,4 2.7 0,9 34 0,032 69 4417 VEMD160L4/2  1460/2930 86/32  29/55 0,87/0,89 832/84,4 6,9/88 24/26 2.7/3 0,041 18 C
1 GM2ED160M4a 1465 213 717 083 898 899 893 6.9 2.3 2.8 09 3 0,072 130 5/20 VGMD180OM4/2  1475/2940 10/37 32/65 0,87/0,9 81,3/854 6.7/77 2,6/2.4 2.7/27 0,060 150 f
15 GM2ED160L4b 1465 298 978 08 90,6 90,7 897 75 25 2,6 09 35 0,092 141 75/28  VGMD200L4/2a 1470/2960 15/50 49/90 0,85/0,92 83,3/86,5 6.4/75 2,3/2] 23/24 010 215 =
185  GM2EDIBOM4a 1470 345 1202 085 912 914 904 77 26 32 1 34 015 180 85/33  VGMD200L4/2b 1470/2950 16/59 55/107  087/09 86,2/88,5 6.8/76 21/19 2.2/2] 013 235 =
22 GM2ED180L4b 1470 425 1429 082 916 914 906 83 2.8 2.7 0,9 38 017 190 10/40 VGMD225M4/2  1470/2955 20/72 65/129  0,82/091 86,3/86,5 55/6.5 2/18 21/24 019 315 T
30 GM2ED200L4a 1470 55 1949 085 923 924 921 8 2.7 3 1 36 0,23 227 125/48  VGMD250M4/2  1480/2965 25/86 81/155 0,81/09 873/885 5,7/75 2/2] 21/24 0,32 385 =
37 GM2ED225S4a 1470 67 2404 086 927 927 922 72 2,4 3 1 3 0,35 314 17/66 VGMD280S4/2 1480/2970 33/5  110/212  083/091 88,3/89,6 6,2//79 2/2] 22/26 050 560 =
45 GM2ED225M4b 1470 80 2923 087 931 931 924 73 24 3 1 3 0,44 360 20/78  VGMD280M4/2 1480/2970 38/133  129/251  0,84/093 88,4/89,6 6.7/82 2/2] 23/27 062 595 =
55 GM2ED250M4a 1475 96,8 356 088 935 936 932 76 25 3 1 29 0,78 445 25/100  VGMD3I5S4/2  1485/2975 48/172  161/321  0,84/0,92 884/89,7 6.5/79 14/17 24/27 096 720 9
75 GM2ED280S4a 1480 133 484 087 94 941 934 7 23 2,6 0,9 2.8 i 605 30/120 VGMD3I5M4/2a 1490/2980 58/205  192/385  0,82/0,92 89,4/90,7 8/838 16/19 26/29 120 805 O
90 GM2ED280M4b 1480 158  580,7 087 942 945 938 74 25 29 1 3 1,32 665 37/150  VGMD3I5M4/2b 1490/2980 68/252  237/481  0,84/0,92 914/91,7 6.5/82 16/19 25/28 140 870 )
110 GM2ED 315S 4a 1485 195 7074 086 945 945 938 74 25 2 0,7 3 2] 784 %
132 GM2ED35M4b 1485 230 8489 087 947 945 938 74 25 2] 0,7 3 25 861 =
160  GM2ED35Md4c 1485 280 1029 087 949 949 94 7 23 2 074 29 27 882 8/4 kutuplu (750/1500 d/dak)
012/05 VGMD808Ma  680/1430 065/15 17/33 0,51/0,75 50,5/62,3 21/3.2 14/17 17/2] 0,00083 128
018/075 VGMD808Mb  680/1405 090/2  25/5] 0,54/0,81 51,5/65,3 21/35 16/17 18/2] 0,001 139
025/1 VGMD90S8/4  700/1410  12/28  34/68  051/0,69 574/732 2,7/4.6 16/2] 21/2.4 0,0019 17.8
033/14 VGMDO0L8M4  690/1390 13/33  46/96  060/0,79 59,4/76,2 26/43 1718 19/2] 0,0024 208
05/2 VGMD100L 8/4a 700/1415  18/48  7/13 0,61/0,82 64,3/713 29/48 15/18 21/23 0,0038 278
06/25 VGMDI00L8/4b 690/1410  2/55 8/17 0,66/0,86 64,3/74,3 32/52 15/19 20/23  0,0050 3l
1/38 VGMD12M8/4  700/1425  32/83  14/25 0,63/0,83 70,2/783 3.4/52 14/2,0 20/25  0,0092 4
12/5 VGMD132S8/4  715/1450  38/105 16/33 0,60/0,84 74,2/80,3 3,7/54 21/22 24/26 0,019 51
17/7 VGMD132M8/4  710/1450  52/145  23/46 0,66/0,84 69,3/81,3 40/6,6 20/22 22/25 0,026 60
25/10 VGMD160M8/4  720/1460  74/20  33/65 0,64/0,87 74,3/814 3.7/64 18/2.3 22/30 0,054 105
35/14 VGMD160L8/4  720/1460 105/28  46/92 0,60/0,83 78,3/85,4 3,7/6.8 18/2,0 20/25 0,072 140
4/16 VGMDI80OMS8/4  720/1465 14/32  53/104  0,63/0,82 79,3/86,4 3.8/6,0 18/2,3 18/24  0on 150
5/20 VGMD180L8/M4  720/1465  14/40 66/130  0,62/081 81,3/874 39/67 19/2,5 19/2,7 03 170
7/28 VGMD200L 8/4  725/1465  16/51 92/183  0,73/088 84,2/884 45/6,6 19/2] 19/24 019 235
8/32 VGMD225S8/4  730/1470  20/60  105/208  0,67/0,86 84,3/86,5 43/66 2,0/23 21/2.7 0,29 275
1Q/40 VGMD225M8/4  725/1470  26/71 132/260  0,65/0,92 84,4/89,5 40/63 18/2.3 18/24 035 320
125/48  VGMD250M8/4 735/1475  30/87  162/311  0,70/0.88 87.3/886 43/71 2,0/25 19/29 0,54 395
165/63  VGMD280S8/4  730/1475  38/15  216/408  0,70/0,88 884/90,6 38/6,3 16/2.2 18/24 0,90 550
21/83 VGMD280M8/4  735/1475  50/149  273/537  0,67/0,87 90,4/916 3,9/69 16/2.3 18/25 11 615
25/100  VGMD3I5S8/4  740/1480  53/174  323/643  0,74/0.89 90,4/92,6 47/6.9 17/2,2 18/24 16 702
30/8120 VGMD3I5M8/Ma 740/1485  69/223  387/774  0,68/0.83 90,4/92,7 5,3/8] 18/2,6 20/29 21 784
33132 VGMD3I5M8/4b  740/1485  74/239  426/849 0,70/0,.85 90,5/92,7 52/8 18/2.4 20/28 25 861
Motorlarin tamami dékme demirdir. Motorlarin tamami dékme demirdir.
Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt é/ciim metodu ile hesaplanmistir. Verim degerleri I[EC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir.
Ek kayiplar, degisken ylik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gbre belirlenir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore belirlenir.
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Duman Tahliye Duman Tahliye

CIFT DEVIRLi DUMAN BOYUTLAR TAM KAPALI UZERINDEN GECEN

b

i Motorlari Motorlari i =
TAHLIYE MOTORLARI HAVA ILE SOGUTMALI (TEAO) MOTORLAR
ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | Isletme Turl: S2 + S1
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) Isi Artis Siniri: B (80K)
Ytk momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilator)
Iki ayri sargi - Y/Y L
- AC
Anma Giiciinde Kalkista
Anma
Giicl . Hiz Akim Moment Gii Verim n Akim Orani[Moment Orani| Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik =\
Tip Ktuc Moment | Momenti | Adirlik ’—J]L
acsay|5| Orani \
kW d/dak A Nm 0s ¢ 4/4 Dogrudan | Dogrudan . —
F wl A
—H—H— e —
6/4 kutuplu (1000/1500 d/dak) < 4 | L =—=— — |
2 = —
e —
0]5/045 VGMD806/Ma  930/1370 054/13 154/314  077/08 50,5/60,4 32/32 1714 21/15 0,0017 13,3 bB A
02/06 VGMD806/Mb  960/1400 074/152 203/409 0,67/0,8 56,4/692 37/38 2116 27/2 0,0022 14,7 KESIT A-A N —7
03/09 VGMD90SE/4  940/1410  11/23 305/6]  07/0,78 54,5/70,2 2,9/4.3 13/19 19/21 0,0019 178 H W
03711  VGMD9OL6/4  935/1390 12/28  38/76  071/078 613/71,2 32/4 16/16 2/2) 0,0024 20,8 o T
06/16  VGMDIOOLG6/4a 950/1420 185/41  6/108 0,73/0,79 62,4/693 36/52 16/2] 22/23  0,0040 278 O — i
075/22 VGMDIOOL6/4b 950/1430 25/53  75/147  068/08 624/733 3.6/4,7 177 22/23  0,0052 31,3 . c 5 ‘ [1_[K
11/3.3 VGMDT2M6/4  955/1440  31/73  1/219 0,7/0,81 712/79.2 5/58 19/21 29/27 00092 4 |
15/45  VGMD132S6/4  940/1440 42/95 152/298 0,75/0,84 67,4/79,3 41/55 1718 21/2 0,019 51
2/6.2 VGMD132M6/4  940/1440 52/133  203/411  077/0,86 70,3/76,4 4/52 17/2 19/22 0,026 60 BA BA
39 VGMD160M6/4  945/1455  7/18 30,3/591 0,78/0,84 773/84,3 46/6 18/2 19/2.3 0,054 105
413 VGMD160L6/4  970/1455 95/26  394/853 0,75/084 79,3/84.4 4/55 19/2] 19/22 0,072 140 BB g
5/15 VGMDI8OM®6/4  970/1460 17/29  49/98 0,74/0,85 813/86,3 44/59 18/2.2 19/22 (o}l 150 <
6/185  VGMDIBOL6/4  975/1455  14/36 59/121 0,75/0,85 80,3/85,4 54/55 24/2] 25/23 03 170 JZ>
75/25  VGMD200L6/4 980/1465 166/48  73/163  0,79/0,86 81,3/85,5 6/6,6 22/22 29/28  0]9 235 " . . .. -
13/33 VGMD 225S6/4  980/1470  25/67 107/214  073/08 853/875 5/6,4 18/21 22/28 029 275 AYAKLJ(B3) - DOKME DEMIR (PIK) GOVDE E
14/40 VGMD225M6/4  980/1470  30/77  136/260  0,78/0,83 84,4/88,5 47/6] 18/2 23/3 0,35 320 Yapi |Kutup| H |HD | HA | A | AA | AB |Aaco| ko | B | B | BA | BA | BB C E | pB | po | ca | FD =
17/50 VGMD250M6/4  980/1474  36/92  166/324  08/0.85 83,4/90,5 52/72 2/25 2,4/3] 0,54 395 Biiyuklugi| Sayisi - = <
22/65 VGMD280S6/4 985/1480  46/16  213/419  0,78/091 87,4/876 6,6/5,4 23/17 2318 090 550 =
26/75 VGMD280M6/4  990/1480 56/137  251/484  0,75/0,89 87,4/876 6,8/5,5 2,5/16 25/17 14 615 80 268! so!l 771 121 w51 40 | w60 | 12| 10 | 100 20 25| 2571 so| 40/ Me |19 | 215 | exe e
3295 VGMD3556/4  990/1480 63/164  309/613  0,81/0,9 89,4/916 6,7/6 22/17 25/22 A6 702 a
315 VGMD35M6/4a 990/1485 74/200  357/740  079/088 89,5/92,6 8774 25/18 2926 [ 21 784 _ 5 |2468 100 180 | 259 0
. ,79/0, ,5/92, f 5/14 9/2, ; 90 9| 196 | 13| 40| 40 | 180 | 172 | 10 35 - 56| 50| M8 |24 |27 |87
45/132  VGMD3I5M6/4b 990/1485  91/223  434/849 0,78/0,91 90,5/92,7 8/6.5 25/18 29/25 25 861 L b 125 155 | 290 N
310 )
2-4-6-8 322 =
00 L o 00| 214 | 14| 60 | 40 | 200 | 190 | 12 | 140 -| 375 | TSl 8 60|Mo |28 |3 8x7
2-4-6-8 3435
m M m | 236 | 14| 190 | 475 | 235 | 24 | 12 | 140 25 175 70| 60| MO |28 |3 8x7
49 3625
3> loagg| B2| 29| 5| 26| 52| 260 | 257 | 12 |10 "1 46| 84| 28| 430| 89| 80| M2 |38 |41 |10x8
M - 178
M 210 - 260 | 5275
M el 60| 377 | 25| 254 | 60 | 312 | 30 | 15 62 - | 108 | mOo|M6 |48 |45 | 12x8
160 —— 2:4-6-8 254 , 304 | 5715
M ses| w0 | a6 | 24| 270 | es | 354 | 348 | 15 2N 29| 57| 8| — 2| Mo M6 |46 |55 | 14x9
180 7 7 2o 279 e -] 329 [ 6215 ’
200 L |24-6-8| 200 | 455 | 26 | 318 | 80 | 398 | 390 | 19 | 305 -| 68 - 355 |6695| 133| M0|M20 |55 |59 | 16xI0
2 60 | 64
250 M 250 | 505 | 35 | 406 | 80 | 484 | 480 | 24 | 349 75 40 | 8145| 168 | 140 M20 18x11
4-6-8 65 | 69
2 65 | 69 | 181
S 368
4-6-8 sl 100 | 10| M2 75 | 795 | 20x12
280 5 280 | 563 | 40 | 457 | 120 | 550 | 544 | 24 85| 128 | 474 | 872, = Tes 2o
M 4-6-8 49 75 795 | 18x1
2
S lees oo 0| o Te T
315 35| 656 | 50 | 508 | 125 | 620 | 614 | 28 N5 | 166 | 550 216 M20 X
y 2 457 1020 140 65 |69 | 22x14
16-8 1050 170 85 |90 | 18xm

Motorlarin tamami dékme demirdir.
Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt é/ciim metodu ile hesaplanmistir.
Ek kayiplar, degisken ylik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gbre belirlenir.
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( YEDEK PARCA Duman Tahliye Pad Mounted Duman PAD MOUNTED DUMAN TAHLIYE
Motorlari Tahliye Motorlari MOTORLARI

ISLETME DEGERLERI
I Ez 3 Faz, 400 Vp50-Hz | isletme Tur(: ST (Sdrekli Calisma)

Koruma Derecesi: IP 55 | Yaltim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)

Anma Giiciinde Kalkista
@ Anma
Giici ) Hiz | Akim |Moment ol Verim n Akim Orani | Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip 1 Moment | Momenti | Adirlik
@ Katsayisi OTETT
? kW d/dak| A Nm [ COSO, 4 | 3/4 | 172 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| Y/a
. 2 kutuplu (3000 d/dak)
0 075 GM2EPADSOM2a 2860 17 25 082 774 774 746 62 - 25 3 000053 139
11 GM2EPADSOMZ2BM 2830 2.3 36 087 796 796 779 63 - 2.7 3 000066 148
15  GM2EPAD90S2a 2880 33 5 081 8.3 83 798 63 - 23 3 0,001 18
22 GM2EPADSOL2b . 2870m#4,5 73 085 832 832 819 G 26 3] 0,0014 229
3 GM2EPADIOOL2a 2880 58 99 088 846 846 841 6 - 25 3 0,0025 30,4
& o © o 4 kutuplu (1500 d/dak)
055 WGMPAD8OM4a 1365 160 38 072 691 69 652 35 - 19 - 2 000083 148
075 GMZBPADSOM4b 1410 2 51 068 796 796 776 5 - 26 - 28 00014 16,5
1| Komple Sargih Stator: Verniklenmis ve govdeye cakimis 5 Carodlld o 5 6B &b @8 af o - 53 - = agw o
3 Komple Rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric) 22  GMEPADIOOL4a 1420 49 148 077 843 843 825 55 - 24 - 27 00044 324
6 On kapak 3 GM2EPADIOOL4b 1435 67 20 076 855 857 84 64 - 29 34 00057 36,4
7 Arka kapak

Na On rulman

1b Arka rulman

22 Mil ucu kamasi

40 Kablo giris rakoru

72 Disk yay

76 Dis segman

80 ic segman

86 Duman motoru klemens kapadi

87 Duman motoru klemens kapagi contasi

o)
c
<
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z
—
>
T
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CiFT DEVIRLi PAD MOUNTED Pad Mounted Duman Pad Mounted Duman PAD MOUNTED DUMAN TAHLIYE
DUMAN TAHLiYE MOTORLARI Tahllye Motorlari Tahllye Motorlari MOTORLARI

F300

ISLETME DEGERLERI ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tir(: S1 (Sirekli Calisma) 3 Faz, 400 Vp50-Hz | isletme Tur(: ST (Sdrekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yaltim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Siniri: B (80K) Koruma Derecesi: IP 55 | Yaltim Sinifi: H (180°C) | Isi Artis Sinirt: B (80K)
Anma Giiciinde Kalkista
Anma
Giicili ) Hiz Akim |Moment Gil Verimn |Akim Orani| Moment | Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik
Tip b Orani Moment | Momenti Adirhik
Katsayisi @TETT
kW d/dak A Nm e 4/4 | Dogrudan | Dogrudan

4/2 kutuplu (1500/3000 d/dak)

0,17/0,75 V.GMPAD 80 4/2a  1400/2790 05/17 12/26 077/091 622/683 35/4] 16/17 19/19 0,00053 13,65
0,25/1 V.GMPAD 804/2b  1410/2810 0,7/22 17/34 075/098 671/654 33/36 14/16 17/19 0,00066 14,6
0,33/1,3 V.GMPAD90S4/2 1425/2860 09/2822/43 074/087 701/752 37/44 16/18 2/19 0,00110 17,7

0,5/2 V.GMPAD 90 L 4/2 1415/2835 12/42 34/67 078/088 75/762 45/6 2/18 24/25 0,00140 20,6
0,66/2,7 V.GMPAD100 L 4/2 1430/2845 15/52 44/91 081/095 76/772 49/47 17/19 23/2] 0,00240 23]

8/4 kutuplu (750/1500 d/dak)

012/05 VGMPADS0S/4a 680/1430 07/15 17/33 051/075 505/623 21/32 14/17 17/21 000083 134

018/0.75 VGMPAD 80 8/4b  680/1405 09/2 25/51 054/081 515/653 21/35 16/17 18/21 0000 141

025/0] VGMPAD90S8/4 700/1410 12/28 34/68 05/060 574/732 27/46 16/21 21/24 000190 185 =

033/14 VGMPADO0LS/4 690/1390 13/33 46/96 06/079 594/762 26/43 17/18 19/21 000240 204 2
05/2 VGMPADI00LS/4a 700/1415 18/48 7/13  061/082 643/713 29/48 15/18 21/23 000380 228

=z

06/25 VGMPADIOOL 8/4b 690/1410 2/55 8/17 066/086 643/743 32/52 15/19 2/23 000500 233 as g e & e 5 E £e e 23 il L Rl <

>

80 156 103 80 207 60 50 19 40 170 156 253 M12x1,5x18 rj—:

6/4 kutuplu (1000/1500 d/dak) =

90-S 176 n3 65 227 735 50 24 40 190 176 256.5 M12x1,5x18 m

<

015/0.45 VGMPAD 80 6/4a  930/1370 05/13 15/31 077/081 505/604 32/32 17/14 21/15  oodo 3k 90-L 76 13 % 27 735 50 2 40 190 70 283 | MxsKs sl

02/06 VGMPADSOG/4b 960/1400 07/15 2/41 067/08 564/692 37/38 21/16 27/2  o0220 148 o

03/09 VGMPADO0S6/4 040/1410 11/23 31/6]1 07/078 545/702 29/43 13/19 19/21 Q@090 177 100-L 1975 125 100 251 83 60 28 50 20 200 322 | M2d5x8 )

03711 VGMPADOOL6/4 935/1390 12/28 38/76 071/078 613/712 32/4 16716 2/21 000240 218 >

0,6/16 V.GMPAD100L 6/4a 950/1420 19/4] 6/108 073/079 624/693 36/52 16/ 2] 22/23 0,00400 28,8
0,75/2,2 V.GMPAD 100 L 6/4b 950 /1430 25/53 75/147 068/08 624/733 36/47 17/17 22/23 0,00520 30,0

Degisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagli olarak, cift devirli motorlara énce alcak devirde
kalkis yaptirilmalidir. Anma devrine ulastiktan sonra ylksek devire anahtarlanabilir.
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Komple Sargili Stator: Verniklenmis ve gévdeye cakilmis
Komple Rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
On kapak

Arka kapak

On rulman

Arka rulman

Mil ucu kamasi

Kablo giris rakoru

Disk yay

Dis segman

i¢c segman

Duman motoru klemens kapadi

Duman motoru klemens kapagdi contasi
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Pad Mounted Duman
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( OZEL SERi EX-PROOF MOTORLAR Ozel Seri Ex-Proof

GAMAK ALEV SIZDIRMAZ GM SERISi EX-PROOF MOTORLAR

*71-80-90S-90L-100L-12M-132S-132 M -160 M -160 L -180 M -180 L -200 L -225 MS - 250 M olarak IEC
standartlarina gére siniflandiriimis olan, ilgili tiplere 6zgt tasarim kriterleri ile tasarlanmis, 2-4-6 veya 8 kutup olarak
elektriksel tasarimi yapiimis, dogrudan besleme ile calistirilabilecek, 3 fazli, sincap kafesli, asenkron elektrik motoru
grubudur.

 Alev sizdirmaz d sinifi yapida tasarlanmis olan motorlarda, muhafaza bilesenleri dokme demirdir.

* Yanici ve patlayici toz ve gaz ortamlarinda calismaya uygun tasarlanmis Griinde motoru olusturan stator ve milli rotor
grubunun yani sira, gévde, 6n kapak, arka kapak, klemens kutusu, klemens kutusu kapadi ve rakor-kor tapa girisleri
bulunmaktadir. Motorun calismasini sadlayacak olan elektriksel baglantilarin yapildigi klemens grubu ve buna bagl
kablo baglantilari klemens kutusu icerisinde kalmaktadir.

e Kurulum dizeni B3 ve B35 yapisinda hazirlanmistir.

« Serideki Ex-Proof motorlar talep dogrultusunda F ya da H izolasyon siniflarinda Gretilebilmektedir. F sinfi izolasyon

ile statoru olusturan bakir ve izolasyon vernidi ilgili standartlar geredi 155 dereceye kadar dayanirken, H sinifi
izolasyonda bu dayanim siniri 180 derece olarak tanimlanmistir. izolasyon direncinin maksimum yizey sicakhdi ile iliskisi
bulunmamaktadir.

* Tim Gamak Ex-proof motorlar 130 derece acma limiti olan termistér koruma elemanlari ile Uretilmektedir. Boylece
motor icerisinde sargi baslari sicakliklarinin ilgili dereceye gelmesi halinde, termistdér motora elektrik akimi gelmesini
Onleyerek motorun asiri 1Isinmasi koruma altina alinmis olacaktir. Termistdr baglantilarinin yapilmasi kullanici
sorumlulugundadir.

« Urlinlerde statik elektriklenmelerden meydana gelebilecek risklerin sinirlandiriimasi icin, koruma muhafazasi
Gzerindeki boya kalinligi 200 mikron ile sinirlandirilmis, déner plastik pervane hammaddesi ize yizey direnci E9 ohm
altinda olacak 6zel hammaddeden secilmistir.

» Serideki motorlarin calisma sicaklik araligi -20 / +40 derece olarak sinirlandirilmislardir.

* Motorun son kullanici tarafindan boyanmasi yasaktir.

» Topraklama baglantilarinin yapilmasi son kullanici sorumlulugundadir.

» Motorlar 220/380 380/400 400/690 50 Hz nominal calisma degerlerindedir.

* Motorlar tasarimsal olarak S1 calisma tarzina uygun tasarlanmislardir. Farkli calisma degerleri icin (S2-S3..vb.)
maksimum ytzey sicakligi testlerinin yapilmasi ve dogrulanmasi gerekmektedir.

* Motorlar gaz ortamiicin Il 2G Exd IIC T4 Gb, toz ortami icin ise || 2D Extb T135 Db.olacak sekilde tasarlanmistir.
« UrGine ait tim teknik bilgiler, son kullanicinin sorumluluklari, ve kalite yénetim sistemine.iliskin tanimlamalar motor
ile birlikte verilen kullanim klavuzunda bulunmaktadir. Urline ait sorumluluk devreye alma isleminden sonra son

kullanicinin sorumlulugunda olacaktir.

* Motor etiketinde kodlama yapisi olarak C (eger kompakt motorise) GM (1=2-3) Exd (71-80-160...) (5-M-L-MS)
(2-4-6-8) (a-b-c) kullanilmaktadir.

GM : Gamak Ex-proof motor

1-2-3 : Enerji verimliligi sinifi tanimlamasi (IE1-IE2-1E3)
Exd . d sinifi koruma yapisina sahip motor

71-80-90 : IEC ydnetmeliklerine gore tanimlanmis motor tipi
S-M-L-SM : Gévde uzunlugu

2-4-6-8 - Kutup sayisi

a-b-c : Paket boyu

olarak aciklanabilir.
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Ozel Seri Ex-Proof EX-PROOF SERI.- iISLETME DEGERLERI
STANDART VERIMLIi MOTORLAR

I E1 ISLETME DEGERLERI

3'Faz, 400 V, 50 Hz/| Isletme Tird: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi; F (155°C)
Ist Artis Sinirt: B (80K) | Sogutma: TEFC

PIK GOVDE
Anma Giiciinde Kalkista
Hiz Akim (Moment N Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip Gle Moment | Momenti | Adirlik
Katsayisi ST
dfdak | A | Nm | 5@ 4/a | 3/ | 1/2 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| Y/a
2 kutuplu (3000 d/dak)
0,37 GMIEXd /1 2a 2800 1,05 1,26 0,74 689 687 66,7 5,0 - 24 - 2,6 0,00026 16,4
0,55 GMIEXd 71 2b 2780 130 19 085 720 718 703 45 - 2.4 - 2,6 0,00034 17.6
0,75 CGMIEXd 71 2 2760 175 2,60 086 721 725 723 4,5 - 2,2 - 24 0,00039 18,4
0,45 GMIExd 80 2a 2800 19 2,56 0,76 753 753 745 4,2 - 24 - 2,8 0,00053 24,3
1 GMIExd 80 2b 2800 2,55 3,75 0,80 78] 78 774 4,0 - 2] - 2,5 0,00066 25,8
15 CGMIExd 802 2825 35 5,07 080 772 772 77 54 - 24 - 2,7 0,00083 278
15 GMIEXd 90'S:2 2835 35 5,05 080 772 772 762 4.8 - 2.2 - 2,5 0,001 29,9
2.2 GMIExd 90152 2840 49 7.4 0,81 79,7 797 78 55 - 2,5 - 3.0 0,0014 341
3 CGMIEXd90 L 2 2840 6,5 10,1 082 815 8,5 810 6,1 - 2,8 - 2,9 0,0016 36,6
3 GMIExd 100 L 2 2830 6,45 10,1 083 815 815 804 6,1 - 2,7 - 3,3 0,0025 46,4
4 GMIExd 112M 2 2850 872 13,4 085 831 831 832 6,0 1.9 2,6 0,8 3.0 0,0039 51,6
5,5 CGMIEXdTI2M 2 2870 1 18,3 085 84,7 84,7 838 7,0 2,3 2,8 0,9 33 0,0048 56,7
55 GMIEXd 132 S 2a 2870 11,3 18,3 0,83 84,7 847 84 59 19 24 0,8 29 0,013 83,9
75 GMIExd132S 2b 2890 154 24,8 082 86 86 85,9 58 1.9 2,6 0,8 3.0 0,014 93,9
n GMIEXd 160 M 2a 2935 224 35,8 084 876 876 875 7.2 2,3 2,9 0,9 2,9 0,027 1431
15 GMIExd 160 M 2b 2940 285 48,7 0,86 88,7 887 885 7.6 2,5 2.8 0,9 2,8 0,035 153,7
18,5 GMIExd160 L 2 2940 35 60,1 085 893 893 89 7.6 2,5 2.8 0,9 3 0,043 1761
22,0 GMIEXd 180 M 2 2945 415 713 085 899 899 89 75 2,5 2,5 0,8 2,8 0,066 259,5
30 GMIExd 200 L 2a 2940 56 974 0,85 90,7 90,7 90,2 72 2,4 2,6 0,8 2,8 0,13 360,7
37 GMIExd 200 L 2b 2955 68 19,5 086 91,2 912 905 7.7 2,5 2,6 0,8 2.8 0,15 386,5
45 GMIEXd 225M 2 2960 82 145 086 91,7 917 9 6,9 2,3 2,3 0,7 2,7 0,23 4453
55 GMIExd 250 M 2 2970 100 177 0,86 921 923 920 6,8 2,2 24 0,8 2,5 0,32 517
75 CGMIExd250M2 2970 134 241 0,91 927 92,7 920 6,8 2.2 2.2 0,7 2.4 0,4 570,9
4 kutuplu (1500 d/dak)
0,25 GMIExd 714a 1380 080 17 0,72 619 618 582 2,9 - 1.8 - 2,2 0,0004 16,4
0,37 GMIExd 714b 1390 115 2,5 0,68 681 681 671 3,7 - 2,2 - 2,5 0,00054 17,6
055 CGMIExd714 1385 160 38 075 686 686 676 34 - 1,9 - 2] 0,00062 18,4
0,55 GMIExd 80 4a 1365 1,60 38 0,72 691 690 652 35 - 19 - 2,0 0,00083 24,3
0,75 GMIExd 80 4b 1370 2] 5,23 0,75 722 722 70,2 35 - 19 - 2,0 0,0010 25,8
1 CGMIExd 80 4 1365 3] 77 0,69 740 740 730 4,0 = 2] = 2] 0,00134 278
11 GMIExd90S 4 1380 2,7 7,61 0,78 750 750 739 43 - 2,2 - 2,4 0,00190 29,3
15 GMIEXd 90 L 4 1385 3,6 10,3 0,78 772 772 76,0 4,6 - 2,4 - 2,6 0,00240 32,8
2,2 CGMIExd90 L 4 1380 54 15,2 0,74 79,7 79,7 787 43 = 2,6 = 2,7 0,0029 36,6
2.2 GMIEXd 100 L 4a 1405 53 15,0 0,76 79,7 79,7 790 49 - 2,3 - 2,7 0,0044 50,2
3 GMIEXxd100LH4b 1405 6,9 20,4 0,78 81,5 814 808 59 - 2,8 - 3,3 0,005 58,6
4 GMIExd112M 4 1425 8,6 26,8 0,81 831 831 830 55 1,8 2,5 0,8 29 0,0092 58,7
5,5 GMIExd 132S 4 1430 18 36,7 0,79 84,7 84,7 84 58 19 24 0,8 2,5 0,021 92,2
75 GMIExd132M 4 1430 15,8 50,1 0,83 86 86 85,9 58 19 2,4 0,8 2,5 0,026 109,8
ll GMIExd 160 M 4 1455 22,6 72,2 0,80 876 875 87 6,5 2] 2,6 0,8 2,7 0,061 157,3
15 GMIEXd 160 L 4 1460 30,5 98,1 0,80 88,7 88,7 883 6,7 2.2 2,6 0,8 2,7 0,082 181,4
18,5 GMIEXd180M 4 1460 38 121,0 0,79 89,3 893 885 6,2 2,0 2,7 0,9 2,8 0,13 268,0
22 GMIEXd 180 L 4 1455 22 144,4 0,80 899 899 89 6,5 2,2 2,6 0,8 2,7 0,5 2942
30 GMIEXd 200 L 4 1460 57 196,2 0,84 90,7 90,7 90 6,5 2] 2,5 0,8 2,7 0,227 368
37 GMIEXd 225S 4 1465 70 2412 0,84 912 914 91 6,3 2] 2,4 0,8 2,6 0,3 41,8
45 GMIExd 225M 4 1465 84 293,3 0,84 91,7 91,7 908 6,0 2,0 2,5 0,8 2,6 0,36 441,3
55 GMIExd 250 M 4 1470 102 3570 0,85 921 923 920 6,8 2.2 2,8 0,9 2,4 0,54 512,7
75 CGMIExd250M 4 1470 140 487,0 0,83 92,7 928 920 7,0 2,3 2,9 0,9 2,7 0,73 579,8

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6/ciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
degdisken ytik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére belirlenir.
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EX-PROOF SERI - iISLETME DEGERLERI Ozel Seri Ex-Proof Ozel Seri Ex-Proof EX-PROOF SERI.- iISLETME DEGERLERI
STANDART VERIMLIi MOTORLAR YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI I E1 I E1 ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tara: S1(Surekli Calisma) 3'Faz, 400 V, 50 Hz/| Isletme Tur: S1 (Surekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C) Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C)
Isi Artis Sinirt: B (80K) | Sogutma: TEFC Ist Artis Sinirt: B (80K) | Sogutma: TEFC
PIK GOVDE PIK GOVDE
Anma Giiciinde Kalkista Kalkista
Anma
Giicl . Hiz Akim |Moment Gii Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik . Hiz Akim Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip i e Moment | Momenti | Adirlik Tip Moment | Momenti | Adirlik
a(!zsay|5| Orani Orani
kW d/dak A Nm 0s ¢ 4/4 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A AA 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/A | Dogrudan| Y/A
6 kutuplu (1000 d/dak) 2 kutuplu (3000 d/dak)
018  GMIExd716a 915 060 19 068 630 629 587 32 - 17 - 2] 000064 164 08 774 772 742 45 - 22 - 2,4 0,00039 184
0,25  GMIExd 716b 915 087 26 068 638 637 596 32 - 17 - 2] 0,00086 176 082 774 774 746 6.2 - 25 - 3 0,00053 243
0,37 GMIExd806a 910 110 39 067 729 728 70] 36 - 2] - 24 0,0017 25,3 , : ) 087 796 796 779 6.3 - 2,7 - 3 000066 258
0,55 GMIExd 80 6b 890 150 59 0,75 704 703 682 35 - 19 - 2,0 0,0022 273 , f 2880 3, 0,81 81,3 813 80] 6,3 - 2,3 - 3 0,001 278
075 GMIExd90S6 900 22 796 070 70 70 688 34 - 34 - 16 17 293 2880 33 5 081 813 813 798 6.3 - 23 - 3 0,001 29,9
1] GMIExd90 L6 910 30 n5 073 729 729 715 35 - 35 - 18 19 328 2870 45 73 085 832 832 819 6.6 - 26 - 3] 0,0014 354
15 GMIEXxd 100 L 6 925 37 155 0,78 752 752 75 45 - 2,0 - 2.2 0,0077 46,4 2880 5,8 99 0,88 846 846 84)] 6 - 2,5 - 3 0,0025 46,4
2.2 GMIExdT2M 6 940 53 224 077 717 718 775 46 - 46 - 2] 2,4 56,7 2880 79 13,3 0,85 858 858 856 72 23 2.8 09 35 0,0039 536
3 GMIExd 132S 6 945 74 303 074 797 799 799 5 16 2] 07 24 0,019 80,6 2905 99 181 092 87 87 865 6.2 2 2 06 25 0,0045 56,7
4 GMIExd132M6a 940 94 40,6 075 814 84 809 45 15 22 07 2,4 0,024 9, 2905 9,85 18] 093 87 87 865 6,5 2] 22 07 25 0,013 83,9
55 GMIExd132M6b 945 13 55,6 073 831 831 83 50 16 23 0,7 23 0,032 103, 2910 136 24,6 09 881 881 879 72 23 2.8 09 3 0,014 93,9
75 GMIExd 160 M 6 960 16 74,6 080 847 847 84 6,7 22 25 08 29 0,076 1573 GM2Exd160M2a 2945 19,3 357 092 894 894 886 6.6 2] 2 06 26 0,027 1431
1,0 GMIExd 160 L 6 955 23 10,0 0,80 864 864 86 6,7 2.2 2,5 0,8 3,0 0,109 181,4 15 GM2Exd160M2b 2945 26,1 48,6 092 90,3 90,3 897 72 2.3 2] 0,7 2.8 0,035 153,7
15 GMIEXd180 L6 960 305 1492 081 877 877 87 538 19 22 0,7 2,7 0.2 27, GM2Exd 160 L 2 2950 32,3 59,9 091 909 908 90] 77 25 25 08 3 0,043 1761
185  GMIExd200L6a 970 38 1821 079 886 886 884 6.2 20 2] 07 29 0,234 GM2Exd180M2 2950 383 712 091 913 913 908 82 26 3 1 35 0,066 2595
22,0 GMIExd 200 L 6b 975 45 215,5 0,79 892 892 884 73 24 2,3 0,7 34 0,283 30 GM2Exd200L2a 2970 52 96,5 0,91 92 92 91,2 8,3 2,7 2,7 0,9 3 0,13 360,7
30 GMIExd 225M 6 975 6l 2938 079 902 902 895 59 19 31 10 23 12 4 37 GM2Exd200L2b 2970 65 n9 089 925 925 917 83 2.7 2,7 09 3 015 386,5
37 GMIExd 250M 6 970 75 364 078 908 91 90,5 6,5 2] 26 08 22 077 535% 45 GM2Exd225M2 2975 75 1445 093 929 93 918 8 26 2,4 08 29 0,23 4453
45 CGMIExd250M6 980 90 439 079 914 91,4 908 6,5 2.2 3,0 1,0 2.2 N 7 55 GM2Exd 250 M 2 2980 94 176,3 0,91 932 937 922 7.6 2,5 2,6 0,9 2.7 0,41 558
m
<
8 kutuplu (750 d/dak) o
Py}
(@)
0,09 GMIExd718a 690 04 12 056 565 565 474 O
012  GMIExd718b 670 06 17 051 567 567 477 n
0,18 GMIExd 80 8a 695 0,9 2,5 048 603 603 54,7 %
0,25 GMIExd808b 680 110 35 050 630 630 576 5!
0,37 GMIExd90S 8 690 1,3 5] 0,60 66,7 66,7 615 By)
0,55 GMIExd90 L 8 670 1,80 78 0,63 696 696 64,6 ;
15 GMIExdT12M 8 700 440 205 070 702 710 710 Pl
30 GMIExd 250M 8 735 59,0 3898 0,82 898 898 86,2
Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
degisken ylk degerlerinde yapiimis olan test sonuclarina gére belirlenir. degdisken yik degerlerinde yapiimis olan test sonuclarina gére belirlenir.
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EX-PROOF SERI - iISLETME DEGERLERI Ozel Seri Ex-Proof Ozel Seri Ex-Proof EX-PROOF SERI.- iISLETME DEGERLERI
YUKSEK VERIMLI MOTORLAR YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI I E 2 I E 2 ISLETME DEGERLERI

3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tir(: S1 (Strekli Calisma) 3'Faz, 400 V, 50 Hz/| Isletme Tari: ST (Surekli Calisma)

Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C) Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C)
Isi Artis Sinirt: B (80K) | Sogutma: TEFC Ist Artis Sinirt: B (80K) | Sogutma: TEFC
Anma Giiciinde Kalkista Anma Giiciinde Kalkista
Anma
Giicl . Hiz Akim |Moment Gii Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik . Hiz Akim (Moment Gi Verim n Akim Orani Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik
Tip e Moment | Momenti | Adirlik Tip e Moment | Momenti | Adirlik
Katsayisi Orani Katsayisi T
kW d/dak | A | Nm | ©°® | 4/a | 3/4 | 172 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| Y/a dfdak | A | Nm | 5@ 4/a | 3/ | 1/2 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| Y/a
4 kutuplu (1500 d/dak) 6 kutuplu (1000 d/dak)
0,55 GM2Exd804a 1365 16 38 064 771 771 756 35 - 19 - 2 000083 258 78 071 759 759 724 4 - 22 - 2,4 0,0034 29,9
0,75 GM2Exd804b 1410 2 5] 068 796 796 776 4.4 - 22 - 2.5 0,0014 283 n3 07 781 781 751 4 - 22 - 2,4 0,0044 36
1] GM2Exd90S 4 1420 26 74 075 814 814 805 55 - 3 - 33 0,0022 31,9 15,2 075 798 797 764 45 - 22 - 2,4 0,0077 46,4
15  GM2Exd90L4 1430 35 10 075 828 828 815 59 - 3 - 33 0,003 36,6 221 072 818 817 785 47 - 22 - 2.5 0,013 58,7
22  GM2Exd100L4a 1420 4,9 14,8 077 843 843 825 56 - 2,4 - 2,7 0,0044 50,2 29,8 073 833 832 804 46 15 18 06 23 0,019 80,6
3 GM2Exd100LH4b 1435 67 20 076 855 857 84 6.4 - 29 - 34 0,0052 59,4 39,8 073 846 845 816 47 15 2 06 25 0,024 91,6
4 CGM2Exd100LH4b 1440 85 26,5 078 866 867 853 6.6 22 2.5 08 33 0,0068 614 54,7 073 86 8  83] 49 16 22 07 2,6 0,032 103,2
4 GM2Exd112M4 1440 84 26,5 0,79 86,6 868 853 6,6 2] 2,5 0,8 3,3 0,0106 60,7 73,5 0,78 872 872 845 6,3 2 2,6 0,8 35 0,076 157,3
55  GM2Exd132S4 1465 1.2 359 081 877 877 872 7 23 2.8 0,9 35 0,021 92 1083 08 887 887 857 6.2 2 3 1 3 0,09 1814
75  GM2Exd132M4 1465 154 489 079 887 888 88] 7] 23 2.7 09 34 0,026 109, 1484 083 897 897 868 6,5 2] 2,4 08 3 0.2 2772
1l GM2Exd160M 4 1460 21,6 72 0,82 898 899 893 6,8 2.2 24 0,8 3 0,061 GM2Exd 200 L 6a 180,3 0,8 90,4 904 877 72 2,32 2,3 0,7 3,2 0,234 3275
15 GM2Exd 160 L 4 1470 294 974 081 906 907 897 74 2,4 2.8 0,9 32 0,082 2 GM2Exd200L6b 980 434 2144 08 909 909 884 67 23 23 07 2.8 0,283 3533
185 GM2Exd180M4 1470 345 1202 085 912 914 904 77 25 32 1 34 013 GM2Exd225M6 980 58 2923 081 917 917 896 7 23 3 1 2,6 0,57 4216
22 GM2Exd180L4 1470 425 1429 082 916 916 906 83 2,7 2.7 0,9 38 015 GM2Exd250M6 985 714 3587 081 922 922 90] 7 23 3 1 26 0,77 535)]
30  GM2Exd200L4 1470 535 1949 088 923 923 921 78 2.5 2.8 0,9 2.8 0,227
37  GM2Exd225S4 1470 67 2404 086 927 927 922 72 23 3 1 3 03
45  GM2Exd225M4 1470 80 2923 087 931 931 924 73 2,4 3 1 3 03
55  GM2Exd250M4 1475 968 356 088 935 936 932 76 2.5 31 1 29
m
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Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6/ciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir. degdisken ytik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére belirlenir.
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NSLI (BICIM C - B35)
X-PROOF MOTOR

( AYAKLI (B3) DOKME DEMIR (PiK) Ozel Seri Ex-Proof Ozel Seri Ex-Proof AYAKLI ve
EX-PROOF MOTOR

[0V
=5 =
S'RAKOR —
Lq \ﬁ
@ (] ®
F A §
1
g - Ffe—e————- -
T e |
DB ! H
DIN 332-2Form D KESIT A 7 &
®
)
‘ K
BA BA'
T
E C B
BB

Tip H HD HA A AA AB | ACO | K@ B B1 BA BA1 BB AA | AB | 9K | Kl | B | BA |BA’| BB [Flange @M | @N | @P INo| @S | S T|LA|L|C| E DB|D@| GA FxGD G
No Rakor - DC
7 71 232 n 12 37 140 138 7 90 - 30 30 120 37| 40| 7 M1 90| 30| 30| 120 |FF130 | 130 | 10| 160 | 4| 10 350110 | 272 45 | 30 | M5| 14 16| 5x5 | 22
M25x1,5]
80 80 250 n 125 36 160 156 10 100 = 27 37 140 36 [ 160| 10 | 15 [100 | 27| 37| 140 |FF165 | 165 | 130 | 200 | 4 12 35| 12 32050 | 40 | M6| 19 | 215| 6x6 | 32 m
>
90-S 90 270 13 140 42 180 176 10 100 - 30 40 140 100 | 30| 40| 140 4 339 'IU
42 |1 1801 10 | 15 FF160 | 165 | 130 | 200 —— 12 |M25x15] 35| 12 —— 56 | 50 | M8| 24 | 27| 8x7 | 40 8
90-L 90 270 13 140 42 180 176 10 125 = 375 52,5 170 125 | 375|525 170 4 369 o
=
100-L| 100 300 6 160 40 200 197 2 140 - 375 52 186 4 421 <
40 | 200 12 | 18 | 140|375 | 52| 186 | FF215 | 215 | 180 | 250 14,5 |M25x15] 4| 15 — 63 | 60 | MIO| 28 31| 8x7 | 50 9
112-M 112 312 15 190 47 230 218 2 140 = 49 49 190 M25x1,5 100-LH 4 a7 (@)
ZY)
2 Adet —
132-S 132 401 15 216 51 260 M32x1.5 J;S
2 Adet
132-M 132 401 15 216 51 260 M32x15
2 Adet
160-M 160 4N 22 254 65 312 M40x15
2 Adet
160-L| 160 47 22 254 65 312 M40x15
2 Adet
180-M 180 556 24 279 74 354 M4OX1.5
2 Adet
180-L| 180 556 24 279 74 354 M4OX15
2 Adet
200-L| 200 el 26 218 79 398 M50x15
2 Adet
225-SM| 225 686 30 356 82 438 M50X1.5
2 Adet
250-M| 250 m 35 406 105 484 M63x1.5
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(( YEDEK PARCA

o oll

Komple sargili stator: Verniklenmis ve gévdeye cakilmis
Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
On kapak

Arka kapak

On rulman

Arka rulman

Pervane mahfaza tasi

Fan

Mil ucu kamasi

Uc baglanti kutusu

Uc baglanti kutusu kapad
Klemens

Kablo giris rakoru

Disk yay

i¢c segman

Lastik toz cantasi(V-ring) veya istege bagh olarak yag contasi
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Ozel Seri Ex-Proof

QO
9

6’\\

125






(( TAS KIRMA MOTORLARI Tas Kirma Tas Kirma TAS KIRMA. - iSLETME DEGERLERI
YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

I E 2 iSLETME DEGERLERI
3'Faz, 400 V, 50 Hz/| Isletme Tird: S1 (Strekli Calisma)

Gamak Tas Kirma motorlari, 315 ve 355 tiplerde 132 kW tan 355 kW a kadar endustrinin ihtiya¢c duydugu agir calisma Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: H (180°C)
sartlarina dayanacak sekilde tasarlanmislardir. Sabit ayakli pik gévdelerde tasarlanmis olan tas kirma motorlari, istek Isi Artis Siniri: B (80K)
dogrultusunda 315 tiplerde HT kod yapisi ile takma ayakli olarak da tedarik edilebilmektedir.

Ozellikle asiri tozlu ortamlarin ihtivac duydugu IP65 korumasi 6zel kece, yatak tasarimi ile koruma altina alinmistir. PIK GOVDE

Kasnak mili ¢cikisinda kullanilan yaglamali NU rulman, H sinifi izolasyon, asiri yorulma ve burulmalara karsi mukavemeti Anma Giiciinde Kalkista

artiriimis mil tasarimi (mil capi 100 milimetre), darbe ve dismelere dayanimli dékme demir gdévde yapisi, termistor

korumasi standart dzellikler olarak gelmektedir. Stirtict ile calismaya uygun olan elektriksel tasarimi sayesinde hiz " Hiz | Akim [Moment - Verimn Akim Orani | Moment Orani | Devrilme | Eylemsizlik| Yaklasik

kontrol ihtiyaclarina da cevap vermektedir. Temel uygulama alanlari olarak asagdidaki uygulamalar siralanabilir. P Katsayisi Mg:‘;irt Momenti | Agirlik

dfdak| A | Nm | ©S®.4/a | 3/4 | 172 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| v/a

* Tas Kirma

 Besleyiciler ve Besleme Konveyorleri

* Kinicilar Sabit ayakli 4 kutupla (15007d/dak)

* Elekler

* Yikicilar

. 132 GM2E3I5M4b 485 230 8489 087 947 945 938 74 2,5 21 07 3 2,5 861

* Vibrasyon 160  GM2E 315M4c 1485 280 1029 087 949 949 94 7 23 2 07 29 28 882
185, GMM2E 315L 4d 1485 323 11897 087 951 951 942 74 2,5 22 07 3 2.9 962
200 GMM2E 3151 4e 1485 350 12862 087 951 954 942 8 2,7 25 08 3 31 1015
250 GMZ2E 3i5H 4f 1485 425  1607] 0,89 951 95] 94,2 8] 2,7 2,3 0,8 3 35 1200
250 GMMZ2E355M4a 1485 445 16077 0,85 951 951 94,2 6.4 21 21 07 2.8 5,5 1378
3150, GMM2E 355 M4b 1490 560 2019 085 951 951 945 6,4 2] 2 07 2.8 6 1400
355, MGMM2E 355M 4c 1490 630 22753 086 951 954 942 7 23 2 07 2.8 6.5 1438

Takma ayakli 4 kutuplu (1500 d/dak)

185  GM2E3I5HT 4d 1485 323 M897 087 951 951 942 74 25 22 07 3 29 1040
200 GMZE3I5HT 4e 1485 350 12862 087 951 954 942 8 2,7 215 08 3 31 150
250  GMZE 3I5HT 4f 1485 425 16071 0,89 951 951 942 8] 2,7 23 08 3 35 1200
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Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6/ciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
degdisken ytik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére belirlenir.
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TAS KIRMA - iSLETME DEGERLERI
PREMIUM VERIMLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI
3 Faz, 400 V, 50 Hz | isletme Tir(: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: H (180°C)
Isi Artis Siniri; B (80K)

PiK GOVDE
Anma
Gici
Tip

kW

Sabit ayakh 4 kutuplu (1500 d/dak)

132
160
185
200
250
250
315

GM3E 315M 4b
GM3E3I5L 4c
GMMZE 315 4d
GM3E 3I15H 4e
GM3E 315 H 4f
GMM3E 355 M 4a
GMM3E 355 M 4b

Takma ayakli 4 kutuplu (1500 d/dak)

160
185
200
250

GM3E 3I5HT 4c
GM3E 3I5HT 4d
GM3E 3I5HT 4e
GM3E 315 HT 4f

Anma Giiciinde Kalkista
Hiz | Akim [Moment Gl Verim n Akim Orani Moment Orani
Katsayisi

d/dak| A | Nm | €59 | 44 | 3/4 | 1/2 |Dogrudan| Y/a | Dogrudan| Y/a
1490 226 846 0,88 956 954 953 74 2,5 2,4 0,8
1490 275 10255 088 958 956 956 6,9 23 22 0,7
1490 321 1185,7 0,87 96 96 95,8 6,9 2,3 22 0,7
1490 350 12819 0,86 96 958 958 75 2,5 2,5 0,8
1490 435 16023 086 96 958 958 76 25 23 0.8
1490 430  1602,3 0,87 96 96 96 72 24 22 0,7
1490 540 2019 0,88 96 96 95,9 72 2,4 22 0,7
1490 275 10255 0,88 958 956 956 6,9 2,3 22 0,7
1490 321 1185,7 0,87 96 96 95,8 6,9 2,3 22 0,7
1490 350 12819 0,86 96 958 958 75 2,5 2,5 0,8
1490 435  1602,3 0,86 96 958 958 76 25 2,3 0,8

Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik

Moment
Orani

29
29
3]
3

29
29
3]
3]

Tas Kirma

IE3

Momenti | Agirlik
2,8 882
3 930
3] 1015
33 1100
35 1200
6 1400
6,5 1438
3 980
3] 1040
33 150
35 1200

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6/cim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar,
degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir. T ibaresi Motorun Takma ayakli oldugunu belirtir.
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Tas Kirma
e
AC
= LK
EA
GA ] é [;_. ]
=
GD g
} i i « @ -
L o = 1 et | H- < - - ;
[} < T o
DB  E— =
EoluC B B " K1
5
~BAL { —~|aal--
BA" o [ BA AB
Ayakli motor boyutlari: B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde
Yap! Kutup|\ H |HD-{"HA'"A | AA | AC |ACO|AK@| K | B | B° | BA |[BA" |BB| L~ | LC |LK~| C |EEA| DB | D@ | GA |FxGD
Biiyikligia | Sayisi DC DA@| GC [FAXGF
M 825 614 406|  -| M5 | 166 | 550 | 1150 | 1330 1227 |
N L Sk 508 | 125 | 620 457| 125 1220 | 1400 | 1297
4 50 571 | 28 600 210 | M24 | 100 | 106 | 28x16
HT/H 855 617 508|  -| 150 1381 | 1561| 1297 | 228
355 M 355 | 980 610 | 150 | 740 | 732 560|  -| 140 680 | 1377 | 1597 | 1454 | 254
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(( YEDEK PARCA Tas Kirma

? ?

$$ & l’ ll) O0O00 0 600

o \
1 Komple sargili stator: Verniklenmis ve gévdeye cakilmis
3 Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
6 On kapak
7

Arka kapak

Na On rulman (Silindirik Makaral)

1b Arka rulman

12 Pervane mahfaza tasl (63...450)

13 Sogutma pervanesi

22 Mil ucu kamasi

30 Conta (Uc baglanti kutusu ile kapadi arasi)
31 Uc baglanti kutusu kapad

34 Uc plakasi - Klemens (Képrt,somun ve pullar dahil)
40 Kablo giris rakoru

43 Conta (Uc baglanti kutusu ile motor gévdesi arasl)

64 Kaldirma halkasi (200...450)

65 Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)
66 Rulman tutucu i¢ kapak (Yaglama nipelli motorlarda)
69 Takma ayak

69a | Merkezleme burcu

72b | Helezon yay (315...450)

75 Yagd tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)

76 Dis segman; Rulman ve yag tutucu diskin tesbiti icin
79 (Yaglama nipelli motorlarda 6n ve arka tarafta, 160...280 ark
79a | Gresorluk boru tutucusu

79b | Gresorluk ara parcgasl

81 Lastik Toz contasi (V-rin) veya istege bagli olar;
81 Lastik Toz contasi (V-rin) veya istege bagl ola

rafta)
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(( SUT SAGMA MOTORLARI Sut Sagma Sut Sagma SUT SAGMA - iSLETME DEGERLERI ,,

ISLETME DEGERLERI
sletme Tara: S1.(Sdrekli Calisma)
: F (155°C) Is1 Artis Siniri: B (80K)

Gamak Sut Sagma motorlari, 90 tipte 0,55 kW tan 1,5 kW a 1500 devir/dakika calisma devrinde daimi devre Koruma D i 1P 55
kondansatoérll tek-fazl olarak endistrinin ihtiyac duydugu calisma sartlarina dayanacak sekilde tasarlanmislardir.
Sabit ayakl aliminyum gdévdelerde tasarlanmis olan stit sagma motorlari, istek dogrultusunda 6zel kesik milli ve
salterli olarak imal edilebilirler. Vakum pompalarina akuple edilen stit sagma motorlarimiz pompa Uzerinde maksimum

performansin elde edilmesi icin milde olusabilecek eksenel uzamalarina ve flans ylzeyindeki hassasiyetine dnemle

Ozel Siit Sagma Motorlar Dai re dansatorlii Motorlar

dikkat edilmistir. »1!
=
3
(1) ~_ 1Faz, 220V, 50 Hz
N isletme Tirii | S1(Surekli Calisma)
Koruma Derecesi | IP55
@ Yalitim Sinifi | F (155 °C)
RN Is1 Artis Sinirt | B (80 K)
- M\
M
3 ®—w \
\
le
‘ Hiz 0 Hiz
Anma Giiciinde Kalklsta |Devrilme Daimi Eylemsizlik Yaklasik
H Akim |Moment| Giic Verim Moment Devre Momenti Agirhik
1z In My |Katsayisi| n Akim |Moment| Orani | Kondansatdri J
Orani Orani .
d/dak| A | Nm | coso | % | /W |Ma/Mu| Mc/My ! ‘ kgm? ‘ kg
abit ayakh 4 kutuplu (1500 d/dak)

0,55 MD.F90S 4e 1410 4,8 3.8 0,79 63 32 0,5 19 25 0,00076 1,6
0,75 MD.F 90 S 49 1410 5] 5] 0,91 70 3,6 0,5 1.9 30 0,00160 13,6
1] MD.F 90 S 4c 1400 7] 75 0,95 74 4.4 0,4 1.8 35 0,00209 16,8
15 MD.F90 L 4d 1420 10,2 10,1 0,92 73 4,2 0,4 19 50 0,00265 19,1

Motorlar mdsterinin istegine gére opsiyonlandirilabilir.

Sabit ayakl 4 kutuplu (1500 d/dak)

Ayaklh motor boyutlar: B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde

Yapi |Kutup| H |HD|HA| A |AA|AB|@AC@AK| K |K1| B | B’ | BA|BA’\BB| Flans |@M|@N|@P| S | T |[LA|L~|LC| C | E |[EA|DB|DC|@D @DA
Buyukligi Sayisi ~ No

q

332| 361 73 19
3031372 343 84 29 |MI10| 315 7 17

90 S 4 |90 |260| 12 {140| 43 (180|176 | - |10 | 15 |100| - | 35| - |130| FT130 |130| MO |160|MB| 35| 16
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t( HIZ KONTROL UYGULAMALARI Hiz Kontrol

Uygulamalari

Hiz Kontrol Uygulamalari

Statik frekans donustdraciler, sagladiklari degisken frekansl ve gerilimli glc kaynadi ile kafesli asenkron motorlarin
hizini genis bir aralikta ayarlamaya imkan taniyan elektronik diizenlerdir. Uygun tasarlanmis bir frekans déndstirict

ile beslendiginde, kafesli bir asenkron motorun basamaksiz ve pratik olarak kayipsiz hiz ayari yapilabilir. Frekans
doénistlrictlerde motora gelen sebeke gerilimini anahtarlayarak kontrol etmek icin 2 ayri ydontem kullanilir; PAM (Pulse
Amplitude Modulation = Darbe genlik modtlasyonu) ve sik¢ca kullanilan PWM (Pulse Width Modulation = Darbe genislik
modaulasyonu). Motora gelen alternatif gerilim édnce dogru gerilime dénUstrtlir sonra, PWM metodunda dogdru gerilim
dilimlenerek, PAM metodunda ise dilimleme uygulamadan, Uc¢ fazl ¢cikis gerilimi olusturulur.

Kafesli Asenkron Motorlarin Hiz Ayari

GUnUmuzde, hizi frekans dénUsttrtciler ile ayarlanan kafesli asenkron motorlar, otomasyon uygulanan her tirki tesis
ve donanimda kullaniimaktadir. Genis bir aralikta kayipsiz hiz ayarinin baslica yararlari enerji tasarrufu, stirec ve kalite
iyilestirmesidir. Yapilan hesaplar ve 6lcimler gostermistir ki, pratikte rastlanan hiz araliklarinda en iyi isletme 6zellikleri
genellikle 4 kutuplu asenkron motorlar ile elde edilir. Bu nedenle uygulamada bu kutup sayisi yeglenmelidir. Ancak,
cok dustk veya yiksek hizlar gerektiginde, baska kutup sayilari secilebilir. Motor anma gerilimi normal durumlarda
sebeke gerilimine esit alinir ki, frekans déntstirlc arizalandiginda motor sebekeden dogrudan beslenebilsin. Frekans
doéndstiriculerle kullanilan asenkron motorlar standart yapidadir, ancak biyUk glclerde 6zel tasarlanmis motorlar
gerekebilir. Batdn frekans dontstlricilerin ortak 6zelligi, sebekeden dodrudan beslemeye gbre motor kayiplarinin
artmasidir. Gerilim ve akimda harmoniklerin bulunmasindan kaynaklanan bu artis nedeniyle, frekans déndstirictden
beslenen bir asenkron motor anma glcini veremeyebilir. Uygulamada, IEC Tavsiyesine uyarak, anma gidcinin %0-20
arasinda dustrdlmesi uygun olur. Belli bir motor icin gl¢ distrme carpaninin seciminde, bu motorun sicaklik yedegi
g6z dndne alinmalidir. (Bak IEC 60034-17: Frekans dénUstiriciden beslenen kafesli asenkron motorlar icin uygulama
rehberi).

Yiksek gerilim artis orani ve yiksek anlik gerilimlerin olusma olasiligi nedeniyle frekans dénustirtciden beslenen
asenkron motorlarin yalitim sistemleri sebekeden beslemeye gore daha fazla zorlanabilir. Bu zorlama artisi, motorun
kacak reaktansindan baska frekans dénustiricindn frekansina ve frekans dénisttricl ile motor arasindaki kablo
uzunluguna baghdir. O halde kablo uzunludu, filtre gereksinimi ve bazi durumlarda 6zel yalitim sistemlerinin
kullanilmasi incelenmesi gereken konulardir. Pratikte kablo uzunlugu olabildigince kisa alinmalidir, bundan dolayi
Gamak imalat programinda yer alan frekans doénustirtculerle entegre (kablosuz direkt baglanti) asenkron motorlar
degisken hiz uygulamalari icin tavsiye edilmektedir.

Ozellikle blyiik motorlarda cift kafesli veya derin oluklu rotor yapimi yiksek harmonik kayiplara neden oldugundan
bu tasarimdan kacinilmalidir. Bir frekans déndstirictden beslemede motorun yiksek kalkis ' momentli olmasi
gerekmediginden, farkh kafes tasarimlari daha uygun olabilir. Fakat frekans dénUstirtcininariza durumlarinda 6zel
kafesli rotorlara sahip asenkron motorlar sebekeden dogrudan besleneceginden 6zellikle sabit'dédndirme momentli
tahriklerde dogrudan kalkis yapmasinin garanti edilmedigi unutulmamalidir. Ote yandan, frekans déniistiriciden
beslenen bir asenkron motor, harmonikler nedeniyle, sebekeden beslemeye gdre daha fazla gurdltd Gretebilir. Uygun
motor ve frekans déndstlrict tasarimi ile bu graltd azaltilabilir.

Frekans donustirtciden beslemenin diger bir etkisi, motor milinde gerilimlerin endiklenebilmesidir. Bu gerilimler
6nemli degerlere cikarsa, olusan akimlar yataklara zarar verebilir ve‘erken arizalanmalara.neden olabilir. Bu ariza
tara ile ender karsilasilmasina ragmen, isletme glvenligi bakimindan yataklarin tahrik edilmeye tarafindan yalitim
ongorilebilir. Detayl bilgi icin lGtfen bakiniz Sayfa 60 Mil gerilimleri.

Hiz Kontrol HIZ KONTROL UYGULAMALARI ,’

Uygulamalari

Hiz Kontrol Uygulamalarinda Anma Devrinin Altinda ve Uzérinde Calisma;

M, P
A

Moment

>
fr 2,

Yukaridaki‘edri motor glicii ve momentinin motor anma devrinin altinda ve (zerinde ne sekilde degistigini
gostermektedir. Egriden gérildigu UGzere anma devrinin altinda motorlardan sabit moment elde etmek mimkandur,
anma devrinin Gzerinde ise sabit glc¢ elde edilebilmektedir ancak yaklasik 85 Hz’in lizerinde alan zayiflamasi kayiplari
artirmakta ve bu da glcln dismesine neden olmaktadir.

Anma Devrinin Altinda Calisma;

Frekans azaltildiginda besleme gerilimi frekans orantili olarak dusurulirse, manyetik akisi sabit kalan motor sabit
déndirme momentinde yiklenebilir. Dondirme momenti sabit tutulursa, akim ve glc katsayisi degismez. Disuk
frekanslarda dondiirme momentinin deger kaybetmemesi icin, gerilimin frekansa orantili olmaktan daha biyik bir
deger almasi gerekir. Bdylece, stator direncindeki gerilim dsimi karsilanmis olur. Merkezka¢c pompa ve vantilator
gibi momentin hiz ile azaldigi degisken moment ihtiyaci olan yik uygulamalarinda, frekans donUstlrict secerken
gerilimin frekansa orantili olmaktan daha dusUk bir degerde olmasi gerektigi dikkate alinmalidir. Distk hizlarda motor
pervanesinin Urettigi sogutma havasi devirle orantili olarak azalir. Sabit moment ihtiyaci olan uygulamalarda, devir
distigl zaman manyetik aki sabit kalacagindan motorda olusan i1si degismez, dolayisiyla pervanenin sogutma havasi
yeterli olmaz. Motorda olusan isI timuyle uzaklastirilamaz ve distk hizlarda demir kayiplarinin azalmasi da sogutmanin
yetersizliginden kaynaklanan olumsuzluklari tam olarak karsilayamaz. Bu durumda, motorun cikis gliciini azaltmak
veya cebri (bagimsiz) sogutma dngdrmek gerekebilir.

Enkoder Kullanimi;

Cok distk devirlerde sabit moment ihtiyaci ve hassas devir ayari icin kapali cevrim kontrol yapmak amaci ile enkoder
kullanimi talep edilebilmektedir. Enkoder talep edilmesi durumunda arka mil cikisi 6zel olarak imal edilir ve enkoder
takilir. Tarafimizca disi milli (hollow shaft) enkoderler kullaniimaktadir, kullanilacak enkoderin teknik detaylari kullanici
tarafindan belirlenir ve talep edilmesi durumunda enkoder tarafimizca temin edilir veya kullanici tarafindan temin edilir
veya kullanici tarafindan temin edilmis olan enkoderin motora montaji yapilr.

Enkoder Se¢iminde Dikkat Edilmesi Gereken Baslica Konular Su Sekildedir;

- Sinyal (Pulse) sayisi

- Mekanik 6lct (disi milli enkoder)
- Besleme gerilimi

- Sinyal tard



Hiz Kontrol
Uygulamalari

( HIZ KONTROL UYGULAMALARI

Bunlara ek olarak blyUk glcli motor uygulamalarinda motor yataklarinda oldugu gibi enkoder yataklarinda da
mil gerilimlerine karsi seramik kapli yatak kullanimi gerekebilir. Genel olarak distk devirlerde enkoder ihtiyaci
olustugundan, enkoderli motorlarda cebri sogutma ihtiyaci da olusmaktadir. Asagidaki resimde enkoder + cebri
sogutma kiti ile montaji yapiimis motor resmi goérulebilir. Enkoderli motorlarin toplam boylari (“L” 6l¢ist) standart
motorlara gore, enkoder tipi ve dlclleri ile degismekle beraber, yaklasik 100 mm artmaktadir.

Hiz Kontrol
Uygulamalari

HIZ KONTROL UYGULAMALARI ,’

¢ Pervane tasarimi: Motor sogutma pervanesi artan merkezkac kuvvetiere dayanacak mekanik saglamlikta olmalidir.
Normal olarak, mile takilan sogutma pervaneleri ancak 60 Hz frekansa kadar uygundur. Bundan baska, kendinden
sogutmali motorlarda pervane guriltlsd artanrhizla siddetlenir. Bu sakincalar cebri (badimsiz) sogutma kullanarak
onlenebilir.

Cebri Sogutma Kiti 2 kutuplu (3000 d/dak) 4 kutuplu (1500 d/dak)
Asadidaki resimde motor milinden bagimsiz olarak strekli ¢alisan cebri sogutma kitinin baglanti sekli ve asagidaki Giic (kW) | Yapi Biytikligii | Mekaniksel Limit | Maksimum Giic (kW) | Yapi Biiytikligii | Mekaniksel Limit | Maksimum
tabloda cebri sogutma kiti baglanmis motorlarin toplam boylari gdsterilmektedir. Hiz (d/dak) | Calisma Frekansi Hiz (d/dak) | Calisma Frekansi
(d/dak) (d/dak)
0,09.55 56,412 6000 100 0,06.11 56 -132 4200 140
55.11 132 5600 20 11..55 160 - 225 4200 140
.22 160 4800 80 55.110 250 - 280 3600 120
22-30 180 4600 76 110..250 315 2800 93
30..55 200.- 225 4500 75 250..500 355 2400 80
55..500 250 - 355 3600 60 450.1000 400 - 450 2200 73
45021000 400 - 450 3400 56
6 kutuplu (1000 d/dak) 8 kutuplu (750 d/dak)
Yapi Blyiikligli| Kutup Sayisi L (mm) Yapi Biiyiikligii | Kutup Sayisi L (mm) Yapi Blyiikligli| Kutup Sayisi L (mm)
e S e Glic (kW) | Yapi Bilyiikliigli | Mekaniksel Limit Maksimum Glic (kW) | Yapi Bily(ikliigli | Mekaniksel Limit Maksimum
/1 2468 372 132 M 2468 649 315 S i &8 :jgg Hiz (d/dak) Calisma Frekansi Hiz (d/dak) Calisma Frekansi
M 831 - (d/dak) (d/dak)
80 2-4-6-8 406 160 3 2-4-6-8 - — v 2 1405
% S ses 444 0 M as 904 ;1—6—8 t‘éﬁ 018.55 71132 3900 195 0,09.11 71.180 3200 213
46 e 46
- e . 942 - 4-6-8 1475 75.15 160..180 3600 180 15..45 200..280 3000 200
100 L 2-4-6-8 522 200 L 2-4-6-8 1021 v 2 1505
S e 03 - 4-6-8 1617 185..37 200..225 3200 160 55.132 315 2600 173
2 M 2-4-6-8 537 2' 1093 . 2 1657
225 M 468 1687 37-75 250 - 280 3000 150 132.315 355 2400 160
132 ; 2-4-6-8 607 §'6'8 118 y 2 777
v 645 250 M e 1150 400 4-6-8 1944 75.160 315 2600 130 315..630 400 - 450 2200 147
160 C 2-4-6-8 831 - 450 A 2 1944
v S 2 4-6-8 1984 160..355 355 2400 120
180 i 2-4-6-8 904 280 4-6-8
5 355..8000 400 2200 10
200 L 2-4-6-8 1021 M 168 B
Not: 450 LH Goévde icin latfen danisiniz.

. Mil Gerilimleri:
Anma Devrinin Uzerinde Calisma;
Genel olarak 400 kW ve Uzeri motorlarda (teoride 110kW ve (zeri olsa da pratikte daha blyik glclerde
karsilasilmaktadir) rastlanabilen bir diger problem motor gévdesi tizerinde olusan mil gerilimleridir. Hiz kontrol
cihazinin motor akisinda yarattigr asimetrik yapidan dolayr motor gévdesinde akimlar olusur ve bu akimlar rulmanlarin
Uzerinden gecerek devreyi tamamlar. Rulmanlarin Uzerinden akan akimlar zaman icerisinde rulmanlarin bozulmasina
neden olabilir. Bunu énlemenin en etkili ydbntemi izole yatak kullanmaktir. Bu durumda motorun arka rulman yataklari
izole edilerek ya da izole rulman kullanilarak dnlem alinir. Talep edilmesi halinde Gamak izole yatakli (izole kapak veya
izole rulman) motor imalatimiz mevcuttur.

Genel olarak frekans dénusttrtciler sebeke geriliminden daha blytk dederde bir gerilimveremediginden, frekans
anma degerinin Gzerine cikinca gerilim/frekans orani azalacagindan motor manyetik alani ve akisi zayiflar, boylelikle
motor anma devrinin Gzerinde anma glclni verebilir fakat ddndirme momenti azalir. Anma calismasindaki

devrilme momentine badli olarak motor, gliclin azalmaya-basladigi hiza kadar sabit gticte calistirilabilir. Daha yUksek
frekanslarda siddetli alan zayiflamasi kaymayi, kayma da bakir kayiplariniartirir, buna ek olarak, oluklarda isi kaybina
neden olan deri etkisi zararli bir etki yapmaya baslayabilir. Hershe kadar ylksek devirlerde olusan kayiplar motor
glclindn anma degderi ile sinirlanmasina neden olsa da motorun izin verilebilen en blyuk hizi baska etkenler tarafindan .
belirlenir. Onemli Not:

Hiz kontrol cihazinin ¢ikisindaki ortak mod gerilimlerinden dolayi 110kW giiclin altindaki motorlarda kapasitif desarj
akimi olusma riski vardir. Kapasitif desarj akimini énlemenin en etkin yontemi IEC 60034-25 standardinda belirtildigi
gibi uygun topraklamay! yapmak ve mimkun ise hiz kontrol cihazinin ¢ikisina ortak-mod filtre yerlestirilmektir.

e Devrilme momenti: Artan frekans ile azalir.
e Yatak tasarimi: Anma hizinin Uzerinde artan titresimler nedeniyle yataklarin mekanik zorlanmasi artar, yataklarin ve
gresin 6mr0 azalir. Béyle bir durumda, rotorlarin S (6zel):derecinde (DIN EN 60 034-14) dengelenmesi tavsiye edilir.
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(( KAYIS KASNAKLARI

Genel Bilgi

Dar V-kayis kasnaklarinin asenkron motorlar ile bagintisi DIN 2211‘de verilmistir. Asagida belirtilen dl¢tlerdeki
kasnaklarin, motor mil ucuna uyguladigi radyal yUk, ilgili motor icin 6ngorilmus radyal kuvvet siniri icinde oldugundan,
GAMAK motorlar icin tavsiye edilir. Kasnaklarin sekilleri resimde gértlenden farkli olabilir, ancak olcller cizelgede

verildigi gibidir.
Diiz Kayis Kasnaklari Dar V Kayis Kasnaklari
|
b b,
Asenkron Motor Asenkron Motor
: : Kasnak

_ 7 © gbbeginin

- S cikintisiz yani
motor tarafinda
kalmalidir.

Z: Kayis Adedi

Genel Bilgi

% Verim (n)

FARKLI YUKLERDE VERIM
VE GUC KATSAYISI

Gii¢ Katsayisi (Coseo)

Asagidaki verim (n) ve glc katsayisi (Cos ¢) degerleri, isletme degerleriiile ilintili olarak kullanilir. Listelenmis olan
degerler ortalama degerlerdir. Spesifik bir motorun kesin degerleri icin IGtfen danisiniz.

1/4 1/2 3/4 4/4 5/5 1/4 1/2 3/4 4/4 5/5
92 94,5 96 96 95,5 0,70 0,86 0,91 0,92 093
90 93,5 95 95 94,5 0,65 084 0,90 0,91 092
89 92,5 94 94 935 0,63 083 089 0,90 091
88 91,5 93 93 92,5 0.6l 0,80 0,88 0,89 090
87 91 92 92 915 057 0,78 0,86 0,88 0,89
86 90 91 91 90 053 0,76 085 0,87 087
85 89 90 20 89 0,51 0,75 084 0,86 0,86
84 88 89 89 88 0,49 0,73 083 0,85 0,86
80 87 88 88 87 047 0,71 0,81 0,84 0,85
79 86 87 87 86 045 0,69 0,80 0,83 0,84
78 85 86 86 85 043 0,67 0,79 0,82 083
76 84 85 85 83 041 0,66 0,77 0,81 082
74 83 84 84 82 0,40 0,65 0,76 0,80 0.8l
72 82 83 83 8l 0,38 0,63 0,75 0,79 0,80
70 8l 82 82 80 0,36 0.6l 0,74 0,78 0,80
68 80 8] 81 79 0,34 0,59 0,72 0,77 0,79
66 79 80 80 78 032 0,58 071 0,76 0,78
64 77 79 79 77 0,30 0,56 0,69 0,75 0,78
62 75 78 78 76 029 0,55 0,68 0,74 0,77
60 74 77 77 75 0,28 0,54 0,67 0,73 0,76
58 73 76 76 74 0,27 0,52 0,63 0,72 0,76
56 72 75 75 73 0,26 0,50 0,62 0,71 0,76
55 71 74 74 72 025 049 0,61 0,70 0,75
54 70 73 73 71 0,24 048 0,59 0,69 0,74
53 68 72 72 70 023 047 0,58 0,68 0,74
52 67 71 VA 69 023 046 057 0,67 0,73
51 66 70 70 68 022 0,45 0,56 0,66 0,72
50 65 69 69 67 022 044 0,55 0,65 0,71
49 64 68 68 66 022 043 0,54 0,64 0,70

Diiz Kayis Kasnaklari DINT11 Ug Fazli Asenkron Motor Dar V Kayis Kasnaklari DIN 2211 T1
50 Hz’de kW olarak gii¢ Pn Motor hizi d/dak
d1 b 3000 1500 1000 750 Yap! Mil Ucu Profil dW V4 b2
Biyuklagi dMXIM
018 onR
50 25 23 025 o 63 1123
037 025
63 k7 30 055 05 - 71 14x30
075 055 037
80 40 40 5 o0 0% 80 19x40 63 1 16 28
15 1 075 905 71
100 20 50 22 - - 14x50 Pz 80 1 16 28
125 63 . " i : 9oL o
3 - - 0,75 100 1
160 80 60 - 22 15 0 100L 2860 Pz 16 0
- 3 - - n” 2 28
7 } : . 125 :
160 80 60 B - 22 15 Y 28460 Pz 0 9 40
E Z - - 2 28
55 - - -
200 : 132
2 28
100 80 15 >3 i §'2 38x30 Pz 140 40
224 - 75 55 - 132M 3 40 50
n - - 4
40 50
250 125 10 5 1 75 55 160M 425110 Sp7 160 3
185 15 n 75 160 L 180 4 52 52
22 - - - SPZ 52 52
280 140 10 B 185 N 180 M 48x110 180 4 o .
2 15 1l 180L PR
30 - - -
160 s . - - 200
65
315 ] 1o - 5 s = 2001 55x110 SPA 4 65
200 - - 2 - 250
355 140 - 37 185 2255 60x140 & 250 5 80 70
315 200 10 45 - - - 595 M1 55x110 4 65 65
355 140 - 45 30 2 60x140 SPB 280 32 82
355 55 - - - 60x140 SPA 250 80 70
400 200 140 - 55 37 30 - 65x140 SPB 280 > 101 90
400 200 140 75 - - - S80S 65x140 - ; - - -
450 224 140 - 75 45 37 75x140 SPB 315 6 120 100
400 200 140 *90 - - - - 65x140 - ; ; - -
450 224 140 - 90 55 45 75x140 SPC 355 4 105 100
400 200 140 0 - - - e 65x140 - ; ; - -
500 250 170 - 10 75 55 85x170 SPC 355 5 136 10
400 200 140 32 - - E 65x140 - ; ; - -
500 250 170 - % 10 75 S5M 85x170 SPC 400 6 615 120
144
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(( ISLETME VE BAKIM BILGILERI Genel Bilgi

Tasima

Motorlar kaldirma halkalari ile kaldiriimahdir. Kullanilan kaldirma diizeninin kapasitesi en az motor agirliginda olmalidir.
Motor agirligi icin ilgili motorun isletme dederleri sayfalarina bakiniz. Tespit plakasi ile beraber bir motor grubunu
tasirken, asla motor kaldirma halkasi ile kaldirmayiniz. Bu durumda tespit plakasinin kaldirma halkalari kullanilmalidir.
Motorlarin silindirik makarali veya acisal temash bilyali yataklari varsa, tasimada yataklarin zarar gérmelerini 6nlemek
icin bir kilitleme dizeni 6ngérilmastir. Motorlar isletmeye alinmadan 6nce bu dizen muhakkak cikariimalhdir.

Havalandirma ve Sogutma

Motorlarin plastik pervanelerinde, pervane ile birlikte enjekte edilmis karsilikli iki dil, mildeki cevresel kanala girerek,
pervaneyi eksenel ydnde tespit eder. Yine plastik pervane ile birlikte enjekte edilmis kama pervaneyi radyal (dénme)
ydnde tespit eder. Pervaneleri sékmek icin diller kanaldan cikarilmali ve raya sokulan yassi sac destedi ile acik konumda
tutulmalidir. Pervaneleri takarken veya sdkerken daima uygun takimlar kullaniimaldir. Sogutma havasinin girisi ile
duvar veya diger makineler arasindaki uzaklik hava giris capinin en az dértte biri kadar olmalidir. Motorun sicak cikis
havasi sogutma icin tekrar cekilmemelidir. Hava girisi Ustte olan disey kurulmus motorlar 6zel ek bir kapakla korunarak,
suyun ve yabanci cisimlerin motor icine girmesi énlenmelidir. (Bknz. Sayfa 88 Parca No.: 82 Kanopi) Pervane mahfaza
kapadinin hava delikleri gerektiginde dizenli olarak temizlenmelidir. Bu amacla yagsiz basinch hava motor disina dogru
aflenmelidir.

Su Bosaltma Delikleri

Plastik tapa ile kapatiimis su bosaltma delikleri, motorun yapi bicimi ve kurulma dizenine uygun olarak flans veya
kapadin en alt noktasinda bulunur ve daima temiz tutulmalidir. Tapalar cikarilirsa, motor mahfazasinin koruma derecesi
IP 44’e diser.

Parazitler ve Giderilmesi

Motorlar VDE 0875’e gore G parazit derecesinde imal edilir. Bu parazit derecesi sanayi uygulamalari icin yeteridir.
EgJer oturma bdlgeleri icin N (Normal) veya A (Alcak) parazit dereceleri istenirse, kullanim yerinde parazit 8l¢imlerinin
yapilmasi ve uygun giderme dnlemlerinin alinmasi tavsiye edilir.

Kurulum

Motorlar diiz ve titresimsiz bir temele kurulmahdir. Batin motor ayaklari tam yUzeyleri ile oturmaldir. Elverissiz isletme
kosullarinda govde parcalarinin sicakligi 100°C’ye kadar cikabilir ve hatta gecebilir. Bu pargalara dokunulmamali ve/
veya dokunulmasi énlenmelidir. Normal kablo ve elektronik elemanlar gibi sicakliga duyarli parcalar gévdenin sicak
yerine saptanmamali ve degmemelidir.

Hizaya Getirme

Motorlar daima duyarli bir bicimde hizaya getirilmelidir. Ozellikle is makinasina dogrudan baglandiklarinda buna daha
fazla dikkat edilmelidir. Yanhs hizaya getirme yatak bozulmasina, titresime ve hatta mil kirilmasina neden olabilir.

Bir motorda yatak bozulmasi veya titresim saptanir saptanmaz, hizaya getirme kontrol edilmelidir. Motor is makinesine
baglanirken, millerin bir komparatér yardimiyla yaricapsal ve acisal olarak hizaya getirilmesi gerekir. Bunun icin her iki
kavrama yarisi birlikte 90° donddrilerek, dért noktada 6lcim yapilir. Makinalar i1sisal dengeye ulastiktan sonra hizaya
getirmenin tekrar kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Genel Bilgi FARKLI YUKLERDE VERIM
VE GUC KATSAYISI

iletim Kavramalari ve Kasnaklan

Kullanilan kavrama ve kasnaklar isletme esnasinda radyal veya eksenel mil yikleri uyguluyorsa, izin verilen mekanik
kuvvetlerin katalog degerleri gecirilmemelidir. Yalniz.esnek kavramalar kullanilmalidir, zira esnemeyen kavramalar
dzel bir yatak tasarimi gerektirir. iletim elemanlari valniz uygun takimlar kullanarak takiimali ve sékilmelidir. Yataklara
asla bir basin¢ veya darbe uygulanmamalidir. istatistikler motor arizalarinin yaklasik %70’inin yatak bozulmalarindan
kaynaklandigini goéstermektedir. Yatak bozulmalarinin/coguna da bir kavrama veya kasnaginin takilmasinda yapilan
hatali bir islem neden olmaktadir. E§er bir kayis.tahriki kullanirsa, kayis giderilmesini dodru ayarlayabilmek icin
motor tespit raylarina saptanmalidir. Miller paralel, kasnaklar bir hizada ve kayis alt yani cekici olmalidir. Kayisin asiri
gerdirilmesi mile ve yataklara zarar verebilir. Kayis kasnaklarinin secimi icin litfen bakiniz sayfa 114.

Dengeleme

Rotorlar milducunakonan YARIM KAMA ile dinamik olarak dengelenmistir. Bu nedenle, mil ucuna takilan kavrama,
kasnak veya pervane gibi.mil elemanlari kama yuvasi acilmadan énce diiz bir malafa (zerinde dengelenmelidir.

Tasima esnasinda dismesini 6nlemek adina mil ucuna muhafaza kapadi kullaniimaktadir. Eger motor, iletim kavramalari
vb.gibi elemanlar mil ucuna takilmadan énce calistirilacak ise, kama mil ucuna emniyetli bir sekilde tespit edilerek
firlamamasi.icin gerekli dnlem alinmaldir.

Yalitim Direnci

Yeni yapilmis veya yeni sarilmis motorlarin yalitim direnci normal durumda cok iyidir. Ancak elverissiz tasima, depolama
veya durma kosullarinda nem ve/veya pislik yalitim direncini istenmeyen dustk bir diizeye indirebilir. Bir elektrik
motoru ilk kez veya uzun bir depolama veya durma siresinden sonra devreye alinmadan énce sargilarin yalitim

direnci dlctlimelidir. Olcme, 500V DC uygulanarak yapilir ve yaklasik bir dakika sonra son direnc degeri okunur. Olcme
esnasinda veya 6lcmeden hemen sonra tehlikeli gerilimde olan uclara dokunulmamalidir. Ayrica besleme kablolari
bagdlanmissa, devrenin acikca kesilmis olmasina dikkat ediniz. Bu uyari hem esas hem de yardimci devreler ve 6zellikle
yogunlasmaya karsi isitma devreleri icin gecerlidir. Yalitim direncinin en kicik degeri icin bir sinir deger sdéylenemez ise
de, asagidaki cizelge 25°C sargi sicakhidinda yapilan élctimler icin ydnlendirici olabilir.

Anma geriliminde sinir degerler < 2kV
Olcme gerilim 500V, DC

Yeni, temizlenmis veya onariimis 10 MQ
sargilarin en dustk yalitim direnci

Uzun isletme sUrelerinden sonra 0.5 MQ/kV
6zgul yalitim direncinin kritik degeri
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Devreye Alma
Bir motoru kurulumunu yaptiktan sonra asagidaki kontroller ve deneyler yapiimalidir:

* Yalitim ve isletme kosullarinin plaka bilgileri ile uygunlugu,

* Motorun dogru yerlestirilmis ve hizaya getirilmis olmasi,

* Mil elemanlarinin uygun takilmasi,

* Yalitim direncinin yeterli olmasi,

* D6énme yoni,

* Sogutma havasi akisinin engellenmemesi,

* Rotorun serbestce dénebilmesi,

» BUtln stkma elemanlarinin ve elektriksel baglantilarinin siki olmasi,

 Topraklama baglantilarinin iyi yapilmis olmasi,

* Yataklarin uygun yaglanmasi,

* Ek parcalarin takilmis, uygun baglanmis ve bakimi yapilabilir olmasi,

» Hareketli ve gerilimli kisimlara dokunmaya karsi batin koruyucu énlemler alinmis olmal,

* Motor freni varsa, uygun olarak takilmali, baglanmali ve bakimi yapilabilmeli,

* Motora bosta tam hizina ¢ikincaya kadar yol veriniz,

* Yataklardaki ve kapaklardaki gartltllere ve titresimlere dikkat ediniz,

* Eger motor yumusak dénmuyorsa veya olagan disi girtltller varsa, motoru devreden cikartiniz. Motor yavaslarken
gUraltinin nedenini arastiriniz. Yavaslamada ariza ortadan kalkarsa, nedeni elektriksel veya manyetik tirdendir.
Aksi halde ariza nedeni mekaniktir.

* Motor bosta iyi calismissa, anma glctnde yUklenir. DOnme yumusakligini gdzleyiniz ve besleme gerilimi ile motor
isletme degerlerini not ediniz.

* Isisal dengeye ulasincaya kadar sarginin, yataklarin ve gévdenin sicakhgdini not ediniz.

* Motoru durdurmak icin kesiciyi aciniz ve frenleme yapmadan durmasini bekleyiniz ve eger varsa su yogunlasmasini
Onleyen isiticiyl devreye aliniz.

Motor sodukken isisal koruma sisteminin bir zarar veya yaralanmaya neden olmamasi icin sicaklik sensérleri, motorun
tekrar beklenmedik bir otomatik kalkis yapmasini 6nleyecek bicimde bagdlanmali ve kontrol edilmelidir.

Yukaridaki kontrol listesi her tUrlG olasiligr kapsayamaz. Bu nedenle, tesisin ve yerin 6zel kosullarini, bunlarlaiilgili ek
talimatlari bilen yerlestirme ve devreye alma mihendisi tarafindan baska dénlemler de alinabilir.

YATAKLARIN BAKIMI
Yaglama Nipelleri Olan Motorlarin Tekrar Yaglanmasi

Motorlarin yapimi esnasinda yataklarin yaglanmasi icin SHELL GADUS S2 V100 C3 tipirgres kullanihr. Yaglamall
motorlarda gres tipini, miktarini ve yaglama araligini gdsteren bir yaglamaplakasi bulunur. Asadidakicizelgede verilen
yaglama araliklari normal stirekli isletme kosullari yani anma yUkinde ve hizinda, titresimsiz ¢alisma, kavramali tahrik,
sogutucu ortam sicakhdi 40°C ve asagdidak secim cizelgesinde belirtiimis yiksek nitelikli rulman gresleri icin gecerlidir.

K3K Gresleri K3N Gresleri (Daha yiiksek sicaklik)
BP / ENERGREASE LS3 SHELL G3

MOBIUMOBILUX 3 SHELLRT3

ARAL / ARALU ARAUARALUB 4340
BHL3ELF/ROLEXA3 ESSO /BEACON/ 3
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Genel Bilgi ISLETME VE BAKIM BILGILERI ,’

Asagdida verilen yaglama aralklari 70°C yatak sicakligricin verilmistir. Kayis'tahriki gibi bir nedenle sicaklik artarsa,

bu araliklar kisalir. Tersine, dtsik ortam sicakligindaoldugu gibiyatak.sicakligi azalirsa, yaglama araliklari uzar.
Yaklasik olarak yatak sicakhdi 15K artar veya azalirsa, yaglama araligiyariya diser veya iki kata cikar. Bununla beraber,
isletme siresine bakilmaksizin, gres yaslanmasnedeniyle en gec 3 yil isletmeden sonra degistirilmelidir. Yeniden gres
koymak icin motor gereken 6lclide sokuldr, yataklar.iyice temizlenir veya dedistirilir, sonra yeni gres konur. Yataklarin
bosluklarini yan ylzeyler hizasina kadar gres ile doldurunuz. Yataklama dizenlerinde asiri yaglamayi énlemek icin
rulman kapaklarinin icine gres konmaz. Tavsiye edilen greslerin icinde kalinlastirici olarak lityum sabunu ve esas yag
olarak mineral yag bulunur. Mineral yag oksitlesmeyi ve korozyonu énleyici katki maddeleri icerir (Rulman gresleri
K3N DiN 51 825). Bir yatada doldurulacak gres. miktari ic bosluk hacminin yaklasik 1/3’G kadar olmalidir. Parmak hesabi
ile kullanilacak gresin gram biriminde miktarten az mm biriminde yatak i¢ ¢capi kadar olmalidir. Genelde farkl gres
tipleri birbirleri ile karistiriilmamalidir. Kalinlastiricilar farkh tipte olan greslerin karistiriimasi onun bilesimini ve fiziksel
ozelliklerini bozabilirKalinlastiricilar ayni tipte olsa bile, katkidaki olasi farkliliklar zararli etkiler yapabilir. Yeni greslerin
yatak icinde dazenli dagilmasint saglamak icin, yataklarin motor calisirken yaglanmasi gerekir. Baslangicta yatak
sicakhigr onemli 6lclide yikselir ve fazla gres yataktan atildiktan sonra normal degerine diser.

\ & @

Yapi Biyukligi

Kutup Sayisi 132-160 180-200 225-250 280-315 355-400 450
2 5000 4000 3000 2500 2000 2000
4 10000 8000 6000 5000 4000 3000
>6 15000 12000 9000 7000 5000 4000

Yukarida verilen tablo milin yatay pozisyonda kurulumu, -20 / +40°C ¢alisma sicakligi, < 80% RH, temiz ortamlarda kullanilacak Gamak motor
yaglamali rulmanlar icin gecerlidir. Motor milinin dikey ¢alismasi durumlarinda yaglama aralidi yariya indirilmelidir. Ortamin tozlu olmasi durumunda
da yaglama periyodu yariya indirilmelidir.

|

Yapi Biyukligi

Kutup Sayisi 132 160 180 200 225-250 280  315-355 400 450
2 35 45 50
4 10 15 20 25 40
6 70 90 90 10

Motor yapisi ve ¢alisma devirlerine bagli olarak yaglama miktarlarinin tip bazinda miktari yukaridaki listede belirtilmistir.

Yatak Degistirme

Bilyall yataklari, ic bilezigi hafifce isittiktan sonra bir cektirme dizeni yardimiyla sékinlz. Asla ¢ekic kullanmayiniz.
Silindir makarali yataklarin i¢ bilezigi bir alev yardimiyla cabuk isitilmali ve vidali bir ¢ektirici ile ¢cikarilmalidir. Buna
ragmen cikmiyorsa, i¢ bilezikte taslayarak V bicimli bir oluk aciniz ve onu kiriniz. Yataklari takmadan énce, mil Gzerine
konmasi gereken parcalarin yerinde oldugunu kontrol ediniz. Takma ve birlestirme esnasinda blyUk 6zen gdsteriniz
ve temizlik kosullarina uyunuz. Bilyali yataklari ve makarali yataklarin ic bileziklerini yagda veya havada yaklasik 80°C
sicakhga kadar isitiniz, sonra mil Gzerine kaydirarak geciriniz. Yataklara zarar verdiginden, sert darbelerden kesinlikle
kaciilmahdir. Yataklari 6ngorilen gres ile doldurunuz. Tek siral acisal temasl bilyal yataklari takarken, i¢ bilezik genis
omuzunun ve dis bilezik dar omuzunun isletme konumunda eksenel itme kuvvetine ters ydnde bakmasina dikkat
ediniz. Takma esnasinda sizdirmazlik bileziklerinin dogru konuldugu kontrol edilmelidir.

Yatak Sizdirmazhiklan

Yeni kece sizdirmazlik bilezikleri yatak kapaklarina konmadan 6énce 80°C’de yiksek viskositeli sicak yag (DIN 51 517
- C100) ile emdirilmelidir. Kece bilezikler dyle boyutlanmalidir ki, mil icine kayarak kolayca girebilmeli ve cevresel
olarak iyice kavramaldir. V-ring toz contalari ve radyal mil contalari (yagd keceleri) uygun bir takim ile yerine itilerek
takilmalidirlar. Her iki contanin degme yUzeylerine hafifce gres strtlmelidir. Asiri sGrtinmeden meydana gelebilecek
zararin 6nlenebilmesi icin, V-ring toz contalarinin dogru eksenel konumda konmasina dikkat edilmelidir.

Greslenecek

Yuzey
Greslenecek
Ylzey
YAG KECESI LASTIK TOZ CONTASI KECE SIZDIRMAZLIK
V-RING
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OLASI MOTOR ARIZALARI VE

GIDERME YOLLARI

MEKANIK ARIZALAR OLASI NEDENLER

Sarttinme glraltasu

Yatak asiri sicak
Yatak 6ttyor
Yatak vuruyor
Asiri sicaklik
Radyal titresim

Eksensel titresim

Genel Bilgi

COZUMLER

Genel Bilgi OLASILMOTOR ARIZALARI VE ,,

GIDERME YOLLARI

ELEKTRIKSEL ARIZALAR OLASI NEDENLER COZUMLER

Yatakta asiri gres

Asiri gresi atiniz

Yatak kirli

Yatagi temizleyiniz veya degistiriniz
Sizdirmazliklari kontrol ediniz

Sizdirmazlik bilezigi mili sikiyor

Kece sizdirmazlidi yuvasina daha iyi yerlestiriniz veya degistiriniz

Kayis asiri gerili

Kayis gerilimini azaltiniz

Kavrama kaslyor

Makinayi daha iyi hizaya getiriniz

Ortam sicakhgi >40°C

Ozel yiiksek sicaklik gresi kullaniniz

Yetersiz yaglama

Talimata uygun olarak yaglayiniz

Yatak boslugu az

Daha bUylk bosluklu yatak kullaniniz*

Yatakta paslanma

Yatadi degistiriniz, sizdirmazliklari kontrol ediniz

Yatak kasiyor

Yatagin takilmasini kontrol ediniz, dis bilezigin daha az sikilmasini
saglayiniz

Yatak boslugu asiri

Daha kictk bosluklu yatak kullaniniz*

Yatakta yabanci cisimler

Yatadi temizleyiniz veya degistiriniz

Yatakta ya da yatak bileziginde izler

Yatagdi degistiriniz, motor ¢alismaz iken titresimleri dnleyiniz

Donen kisimlar strttyor

Tekrar hizaya getirerek nedenini énleyiniz

Yetersiz sogutma

Pervane mahfaza tasinin hava deliklerini, motor ylizeyini ve gerekirse
pervaneyi kontrol ediniz

Motor rotorunda dengesizlik

Rotoru tekrar dengeleyiniz

Egik mil nedeniyle yalpalayan rotor

imalatciya danisiniz

iletim elemanlarinda dengesizlik

iletim elemanlarini dengeleyiniz

Hizaya getirme yetersiz

Motor ve is makinasini isisal dengede duyarli olarak-hizaya getiriniz

Uyumsuz iletim (Orn. Disli Kutusu)

Kontrol ediniz ve nedeni ortadan kaldiriniz

Tespit ylzeyi saglam degil

Kontrol ediniz ve nedeni ortadan kaldiriniz

is makinasindan gelen darbeler

Kontrol ediniz\ve nedeni ortadan kaldiriniz

Yataklarda arizalarin tanimlanmasi bazen guctur. Stpheli hallerde yataklari degistiriniz.

*imalatciya danisiniz.
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' b Asirt yik YlkU azaltiniz veya daha blyUk bir motor seciniz

Asirt kalkis ve/veya devrilme yiik
momenti

YUk momentini azaltiniz veya moment davranisi daha
yuksek bir motor seginiz

Sebeke gerilimi distk veya frekansi
yUksek

Besleme kosullarini diizeltiniz

Sebeke gerilimi yiksek veya frekansi
yUksek

Besleme kosullarini diizeltiniz

&

Faz kopuklugu

Anahtari ve besleme devresini kontrol ediniz

Stator sargisi yanlis bagh

Sargl baglamasini kontrol ediniz

Stator sargisinda sarimlar arasi veya faz
kisa devresi

Sargiyi ve yalitim direncini kontrol ediniz.
Imalatciya danisiniz.

Kafeste yetersiz baglanti

imalatciya danisiniz.

Asiri kalkis sicakligi

Kalkis sikligini azaltiniz veya motor
tanimlamasini tekrar hesaplayiniz

Asiri kalkis sresi

Kalkisi kolaylastiriniz veya motor
tanimlamasini tekrar hesaplayiniz

Anahtarda arizall temas

Arizall temaslari yenileyiniz

Kondansator arizall

Kondansatérln gerilimini kontrol ediniz,
gerekirse degistiriniz
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(( INDEKS

A I-i T
Acil durum ¢alismasi - duman bosaltma motorlar 102 Isiticilar 18 Tasima - isletme ve bakim
iletim kavramalari - isletme ve bakim 145 Tel emayesi
B Termistorler
K Termostatlar
Balans 28 Titresim
Bilyali rulmanlar - standart motorlar 19 Kablo girisi 19 Toleranslar
Bosta calisma - tek fazli motorlar 77 Kalkis + daimi kondansatérli motorlar 70 Toz contasl
Boya - standart motorlar 28 Kalkis sikligi 34
Boya - tek fazli motorlar 75 Kalkis sUresi 35 u-0
Kanopi 18
c-¢ Kayis kasnaklari 142 Urg 12
Klemens kutusu - standart motorlar 70
Calisma turleri 34 Kodlama 12
Cift devirli motorlar 54 Koruma dereceleri 18 ‘
Kurulum - isletme ve bakim 146 143
D Kurulum duzenleri 20
Daimi kondansatérlt motorlar 78 M
Dar V kayis kasnaklari 142 glama nipelleri 21
Dengeleme - isletme ve bakim 145 Mekanik yapim - standart motorlar Yalitim direnci - isletme ve bakim 145
Devreye alma - isletme ve bakim 146 Mekanik yapim - tek fazl motorlar Yalitim sinifi 30
Disk yay 71 Mil ucu Yap! bicimleri 28
Duman bosaltma motorlari 102 Moment Yatak degistirme - isletme ve bakim 147
DUz kayis kasnaklari 142 Yataklama dUzenleri 20
P Yataklarin bakimi - isletme ve bakim 146
E Yatak sizdirmazliklari - isletme ve bakim 147
Parazitler Yumusak yol verme 36
Eksenel kuvvetler 19 Yiksek verimli motorlar 40
Elektronik kalkis rélesi - tek fazli motorlar 72 R

F Radyal kuvvetler 21
Rakorlar 19
Frekans - standart motorlar 77 71
G
Gerilim - standart motorlar 77 44
Gresler - isletme ve bakim 147 28
GUc katsayisi 143 rall rulmanlar - standart motorlar 19
GUg - standart motorlar ndart motorlar 19
GUrdltd - standart motorlar 16
u bosaltma delikleri - isletme ve bakim 144

H

Havalandirma - isletme ve bakim
Helezon yay
Hizaya getirme - isletme ve bakim
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